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DM.00.00.00. WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja Techniczna [DM.00.00.00 - Wymagania Ogdine odnosi sie do wspdlnych
wymagan technicznych dotyczgeych wykonania i odbioru Robét dla Zadania: Remont placu

przedementarnego w miejscowosci Kruszyna

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

Specyfikacje Techniczne stanowia cze$¢ Dokumentacji Przetargowej i nalezy je stosowad
w zlecaniu | wykonaniu Robdt opisanych w podpunkeie 1.1.

1.3. Zakres Robdt objetych Specyfikacja Techniczng

1.3.1. Wymagania ogéine

Wymagania ogolne nalezy rozumieé | stosowaté w powiazaniu z nize] wymienionymi
Specyfikacjami Technicznymi:

DM.00.00.00. WYMAGANIA OGOLNE

D.01.00.00. ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE

0.01.01.01. Wyznaczenie trasy i punktéw wysokosciowych
D£.01.02.02. Zdjecie warstwy humusu

D.01.02.04. Rozhiorki elementdw drég i ulic

D.02.00.00 ROBOTY ZIEMNE
£.02.01.01. Wykonanie wykopdw w gruntach | - V kat.

D.04.00.00 PODBUDOWY

0.04.01.01. Koryto wraz z profilowaniem i zageszczeniem podioza
D.04.03.01. Oczyszczenie i skropienie warstw konstrukeyjnych

[2.04.04.02. Podhudowa z kruszywa lamanego stabilizowanego mechanicznie

D.05.00.00 NAWIERZCHNIE
D.05.03.05b. Warstwa &cieralna z z betonu asfaltowego 0/12,8 mm grubosci 5 cm
D.05.03.23. Nawierzchnie z kostki betonowej

D.07.00.00 URZADZENIA BEZPIECZENSTWA RUCHU
0.07.01.01. Oznakowanie poziome

D.08.00.00 ELEMENTY ULIC {KOD WSZ 45233000-9)
D.08.01.01, Krawezniki betocnowe
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Specyfikacje Techniczne zgodne sa z wymaganiami zawartymi w Rozdziale 3 ,Zakres i forma
specyfikacji technicznych wykonania i odbioru rohét budowlanych” w Rozporzadzeniu Ministra
Infrastruktury z dnia 2 wrzesnia 2004 r. w sprawie szczegdlowego zakresu i formy dokumentadji
projektowej, specyfikacji technicznych wykonania i odbioru robot budowlanych oraz programu
funkgcjonalno-uzytkowegeo” {Dz. U. Nr 202, poz. 2072).

1.4, Okreslenia podstawowe

Uzyte w Specyfikacjach Technicznych wymienione poniZzej okreslenia nalezy rozumieé w kazdym
przypadku nastepujaco:

1.4.1. Budowla drogowa

obiekt budowlany nie bedacy budynkiem, stanowigey cafos¢ techniczno-uzytkows {droge) albo
jego czesé stanowiaca odrebny element konstrukeyiny lub technologiczny (obiekt mostowy, korpus
ziemny, wezet).

1.4.2. Chodnik
wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsunigty od jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych i
odpowiednio utwardzony.

1.4.3. Droga
wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdow oraz ruchu pieszych wraz z
wszelkimi urzadzeniami technicznymi zwiazanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.4. Droga tymczasowa (montazowa)
droga specjalnie przygotowana, przeznaczona do ruchu pojazddédw obslugujgcych zadanie
budowlane na czas jego wykonania, przewidziana do usunigcia po jego zakonczeniu.

1.4.5. Dziennik Budowy

opatrzony pieczecia Zamawiajacego zeszyt, z pohumerowanymi stronami, sluzgcy do notowania
wydarzen zaistnialych w czasie wykonywania zadania budowlanego, rejestrowania dokonywanych
odbioréw Robot, przekazywania poleceri iinnej korespondencji techniczne] pomiedzy Kierownikiem
Projektu, Wykonawcg i Projektantem.

1.4.6. Kierownik Projektu
oscha wyznaczona przez Zamawiajgcego, upowazniona do kierowania Robotami i de
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji Kontraktu.

1.4.7. Jezdnia
czesé korony drogi przeznaczona do ruchu pojazddw.

1.4.8. Korona drogi
jezdnia z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju | pasami dzielgcymi
jezdnie.

1.4.9. Konstrukeja nawierzchni
uktad warstw nawierzchni wraz ze sposchem ich polaczenia.

1.4.10. Korpus drogowy
nasyp lub ta czesé wykopu, ktdra jest ograniczona korong drogi i skarpami rowdw.

1.4.11. Koryto
element uformowany w korpusie drogowym w celu utoZenia w nim konstrukeji nawierzehni.

1.4.12. Ksiega Obmiaru

akceptowany przez Kierownika Projektu zeszyt z ponumerowanymi stronami siuzgcy do
wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych Robdét wformie wyliczen, szkicow i ew.
dodatkowych zatacznikdw. Wpisy w Ksiedze Obmiaru podlegajg potwierdzeniu przez Kierownika
Projektu.

1.4.13. Laboratorium
drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajacego, niezbedne do
przeprowadzenia wszelkich badan i préb zwigzanych z oceng jakosci materiatéw oraz Robdt.

1.4.14. Materialy
wszelkie tworzywa niezhedne do wykonania Robét, zgodne z Dokumentacjg Projektowa i
Specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowane przez Kierownika Projektu.

1.4.15. Nawierzchnia
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warstwa lub zespdt warstw stuzacych do przejmowania irozktadania obcigzen od ruchu na
podioZe gruntowe i zapewniajgcych dogodne warunki dla ruchu.
a) Warstwa Scieralna

gérna warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddziatywaniu ruchu i czynnikow
atmosferycznych.

b} Warstwa wigzaca
warstwa znajdujaca sie migdzy warstwa $cieralng a podbudows, zapewniajaca lepsze roztozenie
naprezen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudowe.
c) Warstwa wyrdwnawcza
warstwa sluzgea do wyrdwnania nieréwnoséci podbudowy lub profilu istniejacej nawierzchni.
d} Podbudowa
dolna cze$¢ nawierzchni stuzgca do przenoszenia obcigzen od ruchu na podioze. Podbudowa
moze skladaé sie z podbudowy zasadnicze] | podbudowy pomocnicze].
e} Podbudowa zasadnicza
gérna czesé podbudowy spetniajaca funkcje nosne w konstrukcfi hawierzchni. MoZe ona sktadaé
sie z jednej lub dwéch warstw,
fy Podbudowa pomocnicza

dolna czes¢ podbudowy spetniajgea, obok funkcji nosnych, funkcje zabezpieczenia nawierzchni
przed dziafaniem wody, mrozu | przenikaniem czastek podioza. Moze zawieraé warstwe
mrozoochronng, odsgczajgcy fub odeinajgca.

g) Warstwa mrozoochronna
warstwa, ktorej gtéwnym zadaniem jest ochrona nawierzehni przed skutkami dziatania mrozu.

h) Warstwa odcinajaca

warstwa stosowana w celu uniemozliwienia przenikania czgstek drobnych gruntu do warstwy
nawierzchni lezgce] powyzej.

iy Warstwa odsaczajaca
warstwa stuzgca do odprowadzenia wody przedostajacej sig do nawierzchni.

1.4.16. Niweleta
wysokoSciowe i geometryczne rozwinigcie na ptaszczyZnie pionowego przekroju w osi drogi lub
ohiektu mostowego.

1.4.17. Obiekt mostowy
most, wiadukt, estakada, tunel, kladka dia pieszych i przepust.

1.4.18. Objazd tymczasowy
droga specjalnie przygotowana i odpowiednio utrzymana do przeprowadzenia ruchu publicznego
na okres budowy.

1.4.19. Odpowiednia (bliska) zgodnosé
zgodnosé wykonywanych Robdt z dopuszczonymi tolerancjami, a jesli przedziat tolerancji nie
zostat okreslony — z tolerancjg okredlona przerz Kierownika Projektu.

1.4.20. Pas drogowy

wydzielony liniami rozgraniczajgcymi pas terenu przeznaczony do umieszczania w nim drogi oraz
drzew i krzewdw. Pas drogowy moze réwniez obejmowac teren przewidziany do rozbudowy drogi i
budowy urzadzeri chronigcych ludzi i srodowisko przed uciazliwodciami powodowanymi przez ruch na
drodze.

1.4.21. Pobocze

czeéé korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymywania sig pojazdow, umieszczenia
urzadzer bezpieczenstwa ruchu i wykarzystywana do ruchu pieszych, stuzaca jednoczesnie do
bocznego oparcia konstrukeji nawierzchni.

1.4.22. Podloze
grunt rodzimy fub nasypowy, lezacy pod nawierzchnig do giebokosci przemarzania.

1.4.23. Podioze ulepszone
gérna warstwa podloZa, lezgca bezposrednio pod nawierzchnia, ulepszona w celu umoziiwienia
przejecia ruchu budowlanego i wiadciwego wykonania nawierzchni,
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1.4.24. Polecenie Kierownika Projektu
wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Kierownika Projektu, w formie pisemnej,
dotyczgce sposobu realizacji Robédt lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.

1.4.25. Projektant
uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem Dokumentacji Projekfowej.

1.4.26. Przedsigwziecie budowlane
kompleksowa realizacja nowego pofgczenia drogowego lub catkowita modernizacja (zmiana
parametréw geometrycznych trasy w planie i przekroju podiuZnym) istnigjgcego potaczenia.

1.4.27. Przepust
. obiekty wybudowane w formie zamknietej obudowy konstrukeyjnej, stuzace do przeplywu matych
ciekow wodnych pod nasypami korpusu drogowegoe lub dla ruchu kotowego, pieszego.

1.4.28. Przeszkoda naturalna
element Srodowiska naturalnego, stanowigcy utrudnienie w realizacji zadania budowlanego,
na przykltad dolina, bagno, rzeka itp.

1.4.29. Przeszkoda sztuczna
dzleto ludzkie, stanowigce utrudnienie w realizacji zadania budowlanego, na przykiad droga,
kolej, rurociag itp.

1.4.30. Przetargowa Dokumentacja Projektowa
czes¢ Dokumentac)i Projektowej, ktdra wskazuje lokalizacje, charakterystyke i wymiary ohiektu
bedacego przedmiotem Robdt.

1.4.31, Rekultywacja
Roboty majace na celu uporzgdkowanie i przywrécenie pierwotnych funkgji terenom naruszonym
w czasie realizacji zadania budowlanego. '

1.4.32. Rysunki

czes¢ Dokumentacji Projektowej, ktora wskazuje lokalizacjg, charakterystyke | wymiary obiektu
bedacego przedmiotem Robdét.

1.4.33. Przedmiar Rohot

wykaz Robét z podaniem ich ilosci.

1.4.34. Zadanie budowlane

czeSC przedsiewziecia budowlanego, stanowigca odrgbna  calod¢  konstrukecyjna
lub technologiczna, zdolng do samodzielnego spelnienia przewidywanych funkcji techniczno-

. uzytkowych., Zadanie moze polega¢ na wykonywaniu Robdt zwigzanych z budowg, modernizacja,

utrzymaniem oraz ochrong budowli drogowej lub jej elementu.

1.5. Ogdine wymagania dotyczace Rohot,

Wykonawca Robét jest odpowiedzialny za jakodé ich wykonania craz za ich zgodnosé
z Dokumentacjg Projekiowg, Specyfikacjg Techniczng i poleceniami Kierownika Projektu.

1.5.1. Przekazanie Terenu Budowy.

Zamawiajacy w terminie okreslonym w Warunkach Szczegbtowych Kontraktu przekaze
Wykeonawey Teren Budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i
administracyjnymi, lokalizacje punktéw gtéwnych trasy oraz reperdw, Dziennik Budowy i Ksiege
Obmiary Rob6t oraz dwa egzemplarze Dokumentacji Projektowej i dwa komplety Specyfikacji
Technicznych. Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialnodé za ochrong przekazanych mu punktéw
pomiarowych do chwili odbioru koricowego Robhédf. Uszkodzone Iub zniszczone znaki gecdezyjne
Wykonawca odtworzy i utrwali na wtasny koszt.

1.5.2. Dokumentacja Projektowa

Dokumentacja Projektowa zawiera rysunki, obliczenia i dokumenty zgodne z wykazem podanym
w szczegolowych warunkach umowy.

W razie koniecznosci Wykonawca opracuje w ramach Ceny Kontraktowej dokumentacje techniczng
dotyczgca;

~  migjsc dokopu gruntdw,
- migjsc przeznaczonych na tymczasowy lub staly odkiad gruntéw uzyskanych z wykopéw,
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— miejsc pozyskania matetiatow miejscowych,
— miejsc przeznaczonych na zaplecze socjalne i magazynowe,
-~ drog i objazddw tymczasowych oraz drég dla transportu technologicznego.

Dokumentacja Projektowa sporzadzona przez Wykonawce powinna zawieraé uzgodnienia
z wlagcicielami terendw przeznaczonych do tymczasowego lub statego zajecia oraz stosownymi
instytucjami zajmujgacymi sie ochrong Srodowiska naturainego.
Wiw Dokumentacje Projektowa Wykonawca sporzadzi w 4-ech egzemplarzach i przedstawi
Kierownikowi Projekiu do akceptacji przed rozpoczeciem rohdt okreSlonych Kontraktem.

Jezeli w frakcie wykonywania Robét okaZze sie koniecznym uzupeinienie Dokumentacii
Projektowe] przekazanej przez Zamawiajacego, Wykonawca sporzadzi brakujagce rysunki i
Specyfikacje Techniczne na wiasny koszt w 4 egzemplarzach i przediozy je Kierownikowi Projektu do
zatwierdzenia.

1.5.3. Zgodnosé Robét z Dokumentacjg Projektows i Specyfikacja Techniczng

Dokumentacja Projektowa, Specyfikacje Techniczne oraz dodatkowe dokumenty
przekazane przez Kierownika Projektu Wykonawcy stanowia czg$é Konfraktu, a wymagania
wyszczegdinione w choéby jednym z nich s obowiazujace dla Wykenawcy tak jakby zawarte
byly w calej dokumentacji.

W przypadku rozbhiezno$ci w ustaleniach poszczegélnych dokumentdéw obowigzuje nastepujgca
kolejnosé ich wazno$ci:
a) Specyfikacje Techniczne,
b) Dokumentacia Projektowa.

Wykonawca nie moze wykorzystywaé bledéw lub opuszczen w Dokumentach Przetargowych,
a o ich wykryciu powinien natychmiast powiadomi¢ Kierownika Projektu, kidry dokona odpowiednich
zmian lub poprawek.

W przypadku rozbieznosci, opis wymiardw wazniejszy jest od odczytu ze skali rysunkow.

Wszystkie wykonane Roboty | dostarczone materiaty beda zgodne z Dokumentacjg Projektows
i Specyfikacje Techniczna.

Dane okreéfone w Dokumentacji Projektowej | w Specyfikacji Technicznej beda uwazane za
wartosci docelowe, od kiérych dopuszczalne sg odchylenia w ramach okreslonego przedziatu
tolerancji. Cechy materialéw i elementow budowli musza by¢ jednorodne | wykazywac bliska zgodnoéc
z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga przekraczaé dopuszczainege przedziatu
toleranciji.

W przypadku, gdy materialy lub roboty nie beda w peini zgodne z Dokumentacjg Projektowa lub
Specyfikacia Techniczng | wplynie to na nie zadawalajaca jakos¢ elementu budowli, to takie materiaty
beda niezwiocznie zastgpione innymi, a Roboty rozebrane na koszt Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie Terenu Budowy

Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego na Terenie Budowy,
w okresie trwania realizacji Kontraktu aZz do zakonczenia i odbioru koricowegoe Robét.

Przed przystapieniem do Rob6t Wykonawca przedstawi Kierownikowi Projektu aktualny projekt
organizacji ruchu i zabezpieczenia Robét w okresie trwania budowy uzgodniony z odpowiednim
zarzadem drogi i organem zarzadzajacym ruchem.

W czasie wykonywania Robdt Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bgdzie obslugiwat wszystkie
tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace takie jak: zapory, Swiatla ostrzegawcze, sygnaly itp.,
zapewniajgc w ten spostb bezpieczefistwo pojazdoéw i pieszych.

Wykonawca zapewni stale warunki widocznoSci w dzieft i w nocy tych zapdr iznakéw, dla
ktérych jest to nieodzowne ze wzgleddw bezpieczenstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne urzadzenia zabezpieczajgce beda akceptowane przez Kierownika
Projektu, Fakt przystapienia do Robdt Wykonawca cbwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem w
sposdb uzgodniony z Kierownikiem Projektu oraz przezr umieszczenie, w miejscach i ilosciach
okreslonych przez Kierownika Projektu, tablic informacyjnych, ktorych tresé bedzie zatwierdzona przez
Kierownika Projekiu. Tablice informacyjne beda utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie
przez caty ckres realizacji Robot.

Koszt zabezpieczenia Terenu Budowy nie podlega odrghne} zaplacie i przyjmuje sig, Ze jest
wigczony w Ceng Kontraktowa,
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1.5.5. Ochrona $rodowiska w ¢zasie wykonywania Rohét

Wykonawca ma obowigzek znaé i stosowaé w czasie prowadzenia Robét wszelkie przepisy
dotyczgce ochrony $rodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy | wykariczania Robét Wykonawca bgdzie:
a) utrzymywaé Teren Budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej,
b) podejmowaé wszelkie uzasadnione kroki majgce na celu stosowanie si¢ do przepiséw i norm
dotyczacych ochrony S$rodowiska na terenie | wokét Terenu Budowy oraz bedzie unikac

uszkodzen lub ucigzliwosci dla oséb lub wiasnosci spotecznej i innych, a wynikajacych ze
skazenia, halasu lub innych przyczyn powstatych w hastepstwie jego sposobu dziatania.

Stosujac sig do tych wymagan bedzie mial szczegolny wzglad na:
— lokalizacje baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopow i drog dojazdowych,
— srodki ostroznoéci | zabezpieczenia przed:
~  zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekéw wodnych pylami lub substancjami toksycznymi,
—~  zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
-  mozliwoscig powstania pozaru.

1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegad przepiséw ochrony przeciwpozarowej.

Wykonawca bedzie utrzymywac sprawny sprzet przeciwpoZarowy, wyrmagany przez odpowiednie
przepisy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych i magazynach
oraz w maszynach i pojazdach.

Materialy latwopalne bedg skiadowane w sposdb zgodny z odpowiednimi przepisami
i zabezpieczone przed dostepem osob trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywoltanym jako
rezultat realizacji Robét albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materialy, ktére w sposéb trwaly sg szkodliwe dia otoczenia, nie beda dopuszczone do uzycia.

Nie dopuszcza sie uzycia materialow wywolujgcych szkodliwe promieniowanie o steZeniu
wiekszym od dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materialy odpadowe uzyte do Robdt bedg mialy $wiadectwa dopuszczenia, wydane
przez uprawniong, jednostke, jednoznacznie okreslajgce brak szkodliwego oddziatywania tych
materialéw na Srodowisko.

Materiaty, kidre sa szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie Robét, a po zakoticzeniu Robét ich
szkodliwoéé zanika (np. materialy pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan
technologicznych wbudowania. Jezeli wymagajg tego odpowiednie przepisy Zamawigjgcy powinien
otrzymat¢ zgode na uzycie tych materialéw od wiasciwych organdw administracji paristwowe.

JeZeli Wykonawca uzyt materiatéw szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze Specyfikacjami, a ich
uzycie spowodowalo jakiekolwiek zagrozenie $rodowiska, to konsekwencije tego poniesie
Zamawiajacy.

1.5.8. Ochrona wilasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawea odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzgdzenia podziemne,
takie jak rurociggi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wladz bgdgcych wiascicielami tych
urzadzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamawiajgcego w ramach planu ich
lokalizacji. Wykonaweca zapewni wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych
instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowigzany jest umie$cic w swoim harmonogramie rezerwg czasowg dla
wszelkiego rodzaju Robot, ktére majg byé wykonane w zakresie przetoZenia instalacji i urzadzen
podziemnych na Terenie Budowy i powiadomié Kierownika Projekiu wiadze lokalne o zamiarze
rozpoczecia Robét. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwiocznie
powiadomi Kierownika Projektu izainteresowane wiadze oraz bedzie z nimi wspdlpracowat
dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiadac
za wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen
podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajgcego.
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1.5.9. Ograniczenie obciazen osi pojazdéw

Wykonawca stosowac sie bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na o$ przy transporcie
materiatéw | wyposazenia na i z terenu Robdt. Uzyska on wszelkie niezbgdne zezwolenia od wiadz
co do przewozu hietypowych wagowo tadunkow i w sposob ciggly bedzie o kazdym takim przewozie
powiadamiat Kierownika Projektu. Pojazdy itadunki powodujgce nadmierne ohcigzenie osiowe nie
beds dopuszczone na $wiezo ukoniczony fragment budowy w obrebie Terenu Budowy i Wykonawcea
bedzie odpowiadat za naprawe wszelkich Rob6t w ten sposdb uszkodzonych, zgodnie z poleceniami
Kierownika Projektu.

1.5.10. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji Rob6t Woykonawca bedzie przestrzega¢ przepisdw dotyczacych
bezpieczenstwa i higieny pracy.

W szezegdlnosci Wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby personel nie wykonywat pracy
w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie speiniajacych odpowiednich
wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni | bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajgce, socjalne oraz
sprzet | odpowiednia odziez dia ochrony Zycia i zdrowia oséb zatrudnionych na budowie oraz dla
zapewnienia hezpieczenstwa publicznego.

Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagah okreslonych powyZej
nie podlegaja odrebnej zaptacie i 83 uwzglednione w Cenie Kontraktowej.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie Robot

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone Robét | za wszelkie materialy i urzgdzenia
uzywane do Robdt od Daty Rozpoczecia do daty wydania potwierdzenia Zakorfczenia przez
Kierownika Projektu.

Wykonawca bedzie utrzymywac Roboty do czasu koncowego odbioru. Utrzymanie powinno byc
prowadzone w taki sposéb, aby budowla drogowa lub jej elementy byly w zadowalajgcym stanie przez
caly czas, do momentu odbioru koficowego.

Jesli Wykonawea w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Kierownika
Projektu powinien rozpoczaé Robety utrzymaniowe nie pozniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego
polecenia.

1.5.12, Stosowanie sie do prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowigzany jest znal wszystkie przepisy wydane przez wiadze centralne i
miejscowe oraz inne przepisy | wytyczne, kidre sa w jakikolwiek sposab zwigzane z Robotami i bgdzie
w peini ocdpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepisow | wytycznych podczas prowadzenia
Robét.

Wykonawca bedzie przestrzegal praw patentowych | bedzie w pelni odpowiedzialny za
wypelnienie wszelkich wymagan prawnych odnosnie wykorzystania opatentowanych urzgdzen lub
metod i w sposob ciagly bedzie informowac Kierownika Projektu o swoich dziataniach, przedstawiajgc
kopie zezwolen i inne odnoéne dokumenty.

2. MATERIALY

2.1. Zrédta uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatéw
przeznaczonych do Robdét Wykonawca przedstawi szczegétowe informacje dotyczace
proponowanege Zrédia wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych materiatéw | odpowiednie
Swiadectwa badan laboratoryjnych oraz prébki do zatwierdzenia przez Kierownika Projektu.

Zatwierdzenie pewnych materialdéw z danego Zrddia nie oznacza automatycznie, Zze wszelkie
materiaty z danego Zrédta uzyskaja zatwierdzenie.

Whykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania, ze materiaty
uzyskane z dopuszczonego Zradia w sposédb ciagly spetniajg wymagania Specyfikacji Technicznych w
czasie postepu Robdt.
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2.2. Pozyskiwanie materiatéw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwelent od wtascicieli i odnosnych wtadz na pozyskanie
materiatdw z jakichkolwiek Zrédel miejscowych wiaczajac w to Zrodia wskazane przez Zamawiajgcego
i jest zobowigzany dostarczy¢ Kierownikowi Projektu wymagane dokumenty przed rozpoczgciem
eksploatacii Zrodta,

Wykonawca przedstawi do zatwierdzenia Kierownikowi Projektu dokumentacje zawierajgcq
raporty z badan terenowych iiaboratoryjnych oraz proponowang przez siebie metode wydobycia i
selekeji materiatdéw.

Wykonawea ponosi odpowiedzialno$é za speinienie wymagan ilodciowych i jakosciowych
materiatdw z jakiegokolwiek 2rddta.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty a w tym: oplaty, wynagrodzenia i jakiekolwiek inne
koszty zwigzane z dostarczeniem materiatéw do Robét.

Humus i nadklad czasowo zdjete z terenu wykopow, ukopow i miejsc pozyskania kruszywa bedg
formowane w haitdy i wykorzystane przy zasypce i przywracaniu stanu terenu przy ukoriczeniu Robot.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykopéw na Terenie Budowy [ub z innych migjsc
zatwierdzonych przez Kierownika Projektu bedg wykorzystane do Robot lub odwiezione na odkiad
odpowiednio do wymagan Kontraktu,

Z wyjgtkiem uzyskania na to pisemnej zgody Kierownika Projekiu, Wykonawca nie bedzie
prowadzi¢ zadnych wykopdw w obrgbie Terenu Budowy poza tymi, ktdre zostaly wyszczegdinione w
Kontrakcie.

Eksploatacja zrédet materiatlébw bedzie zgodna =z wszelkimi regulacjami  prawnymi
ohowiazujgeymi na danym obszarze.

2.3. Inspekcja wytworni materiatéw

Wytwérnie materiatdbw moga, byé okresowo kontrolowane przez Kierownika Projektu w celu
sprawdzenia zgodnosci stosowanych metod produkcyjnych z wymaganiami. Probki materiatéw moga
byé pobierane w celu sprawdzenia ich wiasciwosci. Wynik tych kontroli bedzie podstawg akceptaci
okreslonej partii materiatow pod wzgledem jakosci.

W przypadku, gdy Kierownik Projekiu bedzie przeprowadzat inspekcje wytwérmni beda zachowane
nastepujace warunki;

-~ . Kierownik Projekiu bedzie mial zapewniong wspdlprace i pomoc Wykonawey oraz producenta
materialéw w czasie przeprowadzania inspekcji;

— Kierownika Projektu bedzie mial wolny dostep, w dowoinym czasie, do tych czesei wytwarni,
gdzie odbywa sie produkcja materialdw przeznaczonych do realizacji Kontraktu.

2.4. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materialy nie odpowiadajgce wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z Terenu
Budowy, badZ ztozone w miejscu wskazanym przez Kierownika Projektu. Jesli Kierownik Projektu
zezwoli Wykonawey na uZycie tych materiatow do innych robdt, niz te, dia ktérych zostaty zakupione,
to koszt tych materialéw zostanie przewartoSciowany przez Kierownika Projektu.

Kazdy rodzaj Robot, w ktorym znajduja si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materialy,
Wykonawca wykonuje na wilasne ryzyko, liczac sie z jego nie przyjeciem i niezaplaceniem.

2.5. Przechowywanie i skfadowanie materiatéw

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skifadowane materiaty, do czasu, gdy bedg one potrzebne
do Robét, byly zabezpieczone przed zanieczyszczenlem, zachowaly swojg jakosé | wiasciwosd
do Robét i byly dostepne do kontroli przez Kierownika Projektu.

Miejsca czasowego sktadowania bedg zlokalizowane w cbrebie Terenu Budowy w migjscach
uzgodnionych z Kierownikiem Projektu lub poza Terenem Budowy w miejscach zorganizowanych
przez Wykonawce.
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2.6. Wariantowe stosowanie materiatéw

Jesli Dokumentacja Projektowa lub. Specyfikacja Techniczna przewidujg mo2liwosce
wariantowego zastosowania rodzaju materiaty w wykanywanych Robotach, Wykonawca powiadomi
Kierownika Projektu o swoim zamiarze wyboru materialu co najmniej 3 tygodnie przed jego uZyciem,
albo w okresie diuzszym, jeéli bedzie to wymagane dla badah prowadzonych przez Kierownika
Projektu. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze byé pézniej zmieniany bez zgody
Kierownika Projektu.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uZywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakos¢é wykonywanych Robét. Sprzet uzywany do Robét powinien byé
zgodny z oferta Wykonawcy | powinien odpowiadaé pod wzgledem typéw i ilosci wskazaniom
zawartym w ST, PZJ lub projekcie organizacji Robdt, zaakceptowanym przez Kierownika Projektu; w
przypadku braku ustalen w takich dokumentach sprzet powinien byé uzgadniony i zaakceptowany
przez Kierownika Projektu.

Liczba i wydajno$é sprzetu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie Robét, zgodnie z zasadami
okreslonymi w Dokumentacji Projektowej, Specyfikacji Technicznej i wskazaniach Kierownika Projektu
w terminie przewidzianym Kontraktem.

Sprzet bedacy wlasnoscig Wykonawcy lub wynajety do wykonania Robét ma byé utrzymywany w
dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony Srodowiska i przepisami
dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawea dostarczy Kierownikowi Projektu kopie dokumentow potwisrdzajgcych dopuszezenie
sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli Dokumentacja Projektowa lub Specyfikacja Techniczna przewiduja moZliwosc
wariantowego u2ycia sprzetu przy wykonywanych Robotach, Wykonawca powiadomi Kierownika
Projektu o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacjg przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet,
po akceptacji Kierownika Projektu, nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujgce zachowania warunkow
Kontraktu, zostang przez Kierownika Projekiu zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do Robét,

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich Srodkow transportu, kidre nie
wplyng niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych Robdt | whasciwoéci przewozonych materiatow.

Liczba $rodkéw transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie Robét zgodnie z zasadami
okreslonymi w Dokumentacji Projektowej, Specyfikacji Technicznej i wskazaniaml Kierownika
Projektu, w terminie przewidzianym Kontraktem.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spetniac wymagania dotyczace przepiséw
ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigZen na osie pojazdéw i innych parametrow
technicznych. Srodki transportu nie odpowiadajace warunkom Kentraktu na polecenie Kierownika
Projektu bedg usuniete z Terenu Budowy. Wykonawca bedzie usuwac na biezaco, na wtasny koszt,
wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jege pojazdami na drogach publicznych oraz dejazdach do
Terenu Budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogbine zasady wykonywania Robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie Robét zgednie z Kontraktem, oraz za jakosc
zastosowanych materiatdw i wykonywanych Robét, za ich zgodno$¢ z Dokumentacja Projektows,
wymaganiami Specyfikacji Technicznej, PZJ, projektu crganizacji robot oraz poleceniami Kierownika
Projektu.
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Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za dokiadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci
wszystkich elementéw Robét zgodnie z wymiarami irzednymi okreSlonymi w Dokumentacii
Projektowe] lub przekazanymi na piémie przez Kierownika Projektu.

Nastepstwa jakiegokolwiek bltedu spowodowanege przez Wykonawce w wytyczeniu i
wyznaczeniu Robét zostang, jesli wymagal tego bedzie Kierownik Projektu, poprawione przez
Wykonawce na wiasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia Robdt lub wyznaczenia wysokosci przez Kierownika Projektu nie
zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich dokladnosé.

Decyzje Kierownika Projektu dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementéw Robét
beda oparte na wymaganiach sformutowanych w Kontrakcie, Dokumentacji Projektowej i w
Specyfikacji Technicznej, a takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Kierownik
Projektu uwzgledni wyniki badan materiatéw i Robdt, rozrzuty normalnie wystepujace przy produkcji i
w badaniach materiatéw, doswiadczenia z przesziosci, wyniki badan naukowych craz inne czynniki
wplywajace na rozwazang kwestie.

Polecenia Kierownika Projektu beda wykonywane nie pézniej niz w czasie przez niego
wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozbg zatrzymania Robét. Skutki finansows
z tego tytutu ponosi Wykonawca.

8. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakosci (PZJ)

Do obowigzkéw Wykonawcy nalezy opracowanie | przedstawienie do aprobaty Kierownika
Projektu programu zapewnienia jakosci, w ktorym przedstawi on zamierzony sposdb wykonywania
Robot, mozliwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne gwarantujace wykonanie Robét zgodnie z
Dokumentacjg Projektowa, Specyfikacja Techniczng oraz poleceniami i ustaleniami przekazanymi
przez Kierownika Projektu.

Program zapewnienia jako$ci bgdzie zawierad:
a) czesé ogolng opisujaca:
- organizacje wykonania Robét, w tym terminy i sposéb prowadzenia Robot,
— organizacje ruchu na budowie wraz z oznakowaniem Robdt,
— bhp,
— wykaz zespoléw roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,
-~ wykaz oséb odpowiedzialnych za jakos¢ i terminowosé wykonania poszeczegéblnych elementdw
Robaot, _
- sRysgzm (spos6b i procedure) proponowanej kontroli | sterowania jakoscig wykonywanych
obot,

— wyposazenie w sprzet | urzadzenia do pomiarow i kontroli (opis laboratorium whasnego lub
laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie badan),

— sposéb oraz forme gromadzenia wynikdw badan laboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw
mechanizmdw sterujacych a takze wycigganych wnioskéw [ zastosowanych korekt w procesie
technologicznym, proponowany sposéb i forme przekazywania tych informacji Kierownikowi
Projektu;

b) czesé szczegdlows opisujacy dla kazdego asortymentu Robét:

— wykaz maszyn i urzgdzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz
wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i urzgdzenia pomiarowo-kontrothe,

— rodzaje i ilos¢ Srodkdw transportu oraz urzadzen do magazynowania i zatadunku materiatdw,
spoiw, lepiszezy, kruszyw itp.,

— sposob zabezpieczenia i cchrony tadunkéw przed utratg ich wiasciwosci w czasie transportu,

— sposob | procedure pomiaréw i badan {rodzaj i czestotliwosé, pobieranie probek, legalizacja
i sprawdzanie urzadzeh, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatdw, wytwarzania
mieszanek i wykonywania poszczegdinych elementdw Robdét,

— sposdb postepowania z materiatami i Robotami nie odpowiadajacymi wymaganiom.
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6.2. Zasady kontroli jakosci Rohot

Celem kontroli Robdt bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiggnaé
zatozong jakos¢ Robét.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pefng kontrole Robot i jako$ci materiatdow. Wykonawca
zapewni odpowiedni system kontroli, wlgczajgc personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie |
wszystkie urzgdzenia niezbedne do pobierania prébek i badan materiatow oraz Robdt.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Kierownika Projektu moze zazgdaé od Wykenaway
przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, Zze poziom ich wykonywania jest zadowalajgcy.

Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary | badania materiatéw araz Robét z czestotliwoscia
zapewniajgcy stwierdzenie, Ze Roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w Dokumentaciji
Projektowe] | Specyfikacji Technicznej.

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czgstotliwosé sg ckreslone w Specyfikacjach
Technicznych, normach i wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaly one tam okreslone, Kierownik
Projektu ustali, jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie Robét zgodnie
z Kontraktem.

Wykonawea dostarczy Kierownikowi Projektu $wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia
i sprzet badawczy posiadajg wazna legalizacje, zostaly prawidiowo wykalibrowane i odpowiadajg
wymaganiom norm okreélajacych procedury badan.

Kierownik Projektu powinien miet¢ dostep do pomieszczeh laborateryjnych, w celu ich inspekciji.

Kierownik Projektu bedzie przekazywaé Wykonawcy pisemne informacie o jakichkolwiek
niedociggnigciach dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy
personelu lub metod badawczych. Jezeli niedociggnigcia te bedg tak powazne, Ze moga wplyngac
ujemnie na wyniki badan, Kierownik Projekiu natychmiast wstrzyma uZycie do Robét badanych
materiatéw idopuéci je do uzycia dopiero wiedy, gdy niedociggnigcia w pracy laboeratorium
Wykonawcy zostang usuniete | stwierdzona zostanie odpowiednia jako$é tych materiatéw. Wszystkie
koszty zwiazane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatéw ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie prébek

Prébki beda pobierane losawo. Zaleca sie stosowanie stafystycznych metod pobierania prébek,
opartych na zasadzie, Ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga by¢ z jednakowym
prawdopodobienistwem wytypowane do badan.

Kierownik Projektu bedzie mieé zapewniong mozliwos¢ udziatu w pobieraniu prébek.

Na zlecenie Kierownika Projektu Wykonawca bedzie przeprowadzaé dodatkowe badania tych
materiatéw, ktére budza watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane materialy nie zostana przez
Wykonawce usunigte lub ulepszone z wiasne] woli. Koszty tych dodatkowych badan pokrywa
Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa
Zamawiajgcy.

Pojemniki do pobierania probek bedg dostarczone przez Wykonawcee | zatwierdzone przez
Kierownika Projektu. Prébki dostarczone przez Wykonawce do badan wykonywanych przez
Kierownika Projektu beds odpowiednio opisane i oznakowane, w sposob zaakceptowany przez
Kierownika Projekiu.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania | pomiary bedg przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadkuy,
gdy normy nie obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego w Specyfikacji Techniczne], stosowad
mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez Kierownika Projektu.

Przed przystgpieniem do pomiardéw lub badan, Wykonawca powiadomi Kierownika Projektu
o rodzaju, migjscu i terminie pomiaru lub badania. Pa wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca
przedstawi na pismie ich wyniki do akcepiacji Kierownika Projekiu. -

Jezeli wyniki dostarczonych przez Wykonawce badan zostang uznane przez Kierownika Projektu
za niewiarygodne, to moze zadaé powtdrzenia tych badan. JeZeli wyniki sie potwierdzg i speinig
wymagania Specyfikacji Technicznej to koszty tych badar ponosi Inwestor, w przeciwnym razie Koszty
ponosi Wykonawca.
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6.5. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywacd Kierownikowi Projektu kopie raportéw z wynikami badan jak
najszybciej, nie pdZniej jednak niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia jakos&ci.

Whyniki badan (kopie} bedg przekazywane Kierownikowi Projektu na formularzach wedbug
dostarczonego przez niegao wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez Klerownika Projektu

Dla celéw kontroli jakosct | zatwierdzenia, Kierownik Projektu uprawniony jest do dokonywania
kontroli, pobierania probek i badania materialdw u zrédta ich wytwarzania, | zapewniona mu bedzie
wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcy i producenta materiatéw.

Kierownik Projektu, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli Robdt prowadzonego przez
Wykonawce, bedzie oceniaé zgodnodé materiatéw | Robdt z wymaganiami Specyfikacji Techniczne
na podstawie wynikéw badan dostarczonych przez Wykonawce.

Kierownika Projekfu moze pobierat prébki materialdéw i prowadzi¢ badania niezaleznie od
Wrykonawcy, na swdj koszt. Jezell wyniki tych badah wykaZa, 2e raporty Wykonawcy sg
niewiarygodne, to Kierownika Projektu poleci Wykonawcy lub zleci niezaleznemu laboratorium
przeprowadzenie powtémych Iub dodatkowych badan, albo oprze sig wylgcznie na wiasnych
badaniach przy ocenie zgodno$ci materialdw i Robdt 2z Dokumentacjg Projektows i Specyfikacig
Techniczng, W takim przypadku catkowite koszty powtdrnych lub dodatkowych badan i pobierania
prébek poniesione zostang przez Wykonawcee,

6.7. Atesty jakosci materiatéw i urzadzen

Przed wykonaniem badan jakosci materiatdw przez Wykonawece, Kierownik Projektu moze
dopuscié do uzycia materialy posiadajgce atest producenta stwierdzajgcy ich pelng zgodnosé z
warunkami podanymi w Specyfikacji Technicznej.

W przypadku materiatéw, dla ktdrych atesty sg wymagane przez Specyfikacje Techniczng, kazda
partia dostarczona do Robot bedzie posiadac atest okreslajacy w sposob jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe beda posiadac atesty wydane przez producenta, poparte w razie potrzeby
wynikami wykonanych przez niege badan. Kopie wynikéw tych badan bgda dostarczone przez
Wykonawce Kierownikowi Projekiu.

Materialy posiadajace atesty i urzadzenia - wazne legalizacje moga by¢ badane w dowolnym
czasie. Jezeli zostanie stwierdzona niezgodno$é ich wlasciwosci z Specyfikacjg Techniczng to takie
materiaty iflub urzadzenia zostang odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

{1) Dziennik Budowy

Dziennik Budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowiazujacym Zamawiajacego i
Wykonawce w ckresie od przekazania Wykonawcy Terenu Budowy do korica okresu gwarancyjnego.
Odpowiedzialnoé¢ za prowadzenie Dziennika Budowy zgodnie z obowigzujgcymi przepisami
spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w Dzienniku Budowy bedg dokonywane na biezgco i beda dotyczyé przebiegu Robdt,
stanu bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz techniczne] i gespodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w Dzienniku Budowy bedzie opatrzony datg jego dokonanta, podpisem osoby, ktdéra
dokonata zapisu, z podaniem jej imienia 1 nazwiska oraz stanowiska sluzbowego. Zapisy bedg
czytelne, dokonane trwatg technika, w porzadku chronologicznym, bezpodrednio jeden ped drugim,
bez przerw.

Zataczone do Dziennika Budowy protokoty i inne dokumenty beda oznaczone kelejnym numerem
zalgcznika i opatrzone datg | podpisem Wykonawcy i Kierownika Projektu.

Do Dziennika Budowy nale?y wpisywac w szczegoénosci:
— date przekazania Wykonawcy Terenu Budowy,
— date przekazania przez Zamawiajgcego Dokumentacji Projektowsj,
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-~ uzgodnienie przez Kierownika Projektu programu zapewnienia jako$ci i harmonegraméw
Robaét,

- terminy rozpoczecia i zakorczenia poszczegélnych elementdw Rohdt,

— przebieg Robét, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy | przyczyny przerw w
Robotach,

— uwagi i polecenia Kierownika Projektu,

— daty zarzadzenia wstrzymania Robét, z podaniem powodu,

- zgtoszenia i daty odbiorow Robét zanikajacych, ulegajgcych zakryciu, czesciowych |
koncowych odbioréw Robét,

— wyja$nienia, uwagi i propozycje Wykeonawcy,

— stan pogody i temperature powielrza w okresie wykonywania Robdt podlegajgcych
ograniczeniom iub wymaganiom szczegdinym w zwigzku z warunkami klimatycznymi,

~ zgodnosé rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opisem w Dokumentaciji Projektowe;j,

- dane dotyczace czynnosci geodezyjnych {pomiarowych) dokonywanych przed iw trakcie
wykonywania Rohot,

-~ dane dotyczace sposcbu wykonywania zabezpieczenia Robot,

- dane dotyczace jakosci materiatéw, pobierania probek oraz wynikl przeprowadzonych badan z
podaniem, kto je przeprowadzat,

- wyniki préb poszczegdlnych elementéw budowli z podaniem, kio je przeprowadzat,

— inne istotne informacje o przebiegu Robét.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do Dziennika Budowy bedg przediozone
Kierownikowi Projektu do ustosunkowania sig.

Decyzie Kierownika Projektu wpisane do Dziennika Budowy Wrykonawca podpisuje
z zaznaczeniem ich przyjecia lub zajeciem stanowiska.

Whpis projektanta do Dziennika Budowy obliguje Kierownika Projektu do ustosunkowania sie.
Projektant nie jest jednak strong Kontraktu i nie ma uprawnieil do wydawania polecen Wykonawcy
Robét.

{2) Ksigga Obmiaru

Ksiega Obmiaru stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego 2z
elementéw Robot. Obmiary wykonanych Robdt przeprowadza sig w sposéb cigglty w jednostkach
przyjetych w Wycenionym Przedmiarze Rohét i wpisuje do Ksiggi Gbmiaru.

{3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, atesty materiatdw, orzeczenia o jakosci materiatdéw, recepty robocze i
kontrolne wyniki bada® Wykonawey beds gromadzone w formie uzgodnionej w programie
zapewnienia jakosci. Dokumenty te stanowig zalaczniki do odbioru Robét. Winny by¢ udostgpnione na
kazde Zzyczenie Kierownika Projektu.

{4) Pozostale dokumenty budowy
Do dokumentdw budowy zalicza sie, oprécz wymienionych w pkt. (1)-(3) nastgpujace dokumenty:
— pozwolenie na budowe,
— protokoly przekazania Terenu Budowy,
— umowy cywilno-prawne z osobami frzecimi i inne umowy cywilno-prawne,
—~  protokely z odbioru Robdt,
- protokoty z narad i ustalen,
—  korespondencje na budowie.

{5) Przechowywanie dokumentéw budowy
Dokumenty budowy beda przechowywane na Terenie Budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym.

Zaginiecie ktdregokolwiek z dokumentdw budowy spowoduje jego natychmiastowe odiworzenie
w formie przewidziane] prawem.
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Wszelkie dokumenty budowy bedg zawsze dostepne dla Kierownika Projekiu | przedstawiane do
wglgdu na zyczenie Zamawiajgcego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru Robét

Obmiar Robét bedzie okreslaé faktyczny zakres wykonywanych Robét zgodnie z Dokumentacjg
Projektows i Specyfikacjg Techniczng, w jednostkach ustalonych w Wycenionym Przedmiarze Robot.

Cbmiaru Robdt dokonuje Wykonaweca po pisemnym powiadomieniu Kierownika Projekiu
o zakresie obmierzanych Rabot i terminie obmiaru, ¢o najmniej na 3 dni przed tym terminem,

Whyniki obmiaru beds wpisane do Ksiegi Obmiaru.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w Przedmiarze Robét lub
gdzie indziej w Specyfikacjach Technicznych nie zwalnia Wykonawcey od obowigzku ukofczenia
wszystkich Robét. Bfedne dane zostang poprawione wg instrukcji Kierownika Projektu na pismie.

Obmiar gotowych Robét bedzie przeprowadzony z czestoscig wymagang do celu miesiecznej
ptatno$ci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreSlonym w Kontrakeie lub oczekiwanym przez
Wykonawce i Kierownika Projektu.

7.2, Zasady okreslania ilosci Rob6t | materiaiéw

Diugosci i odleglosci pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi beds obmierzone
poziomo wzdtuz linii osiowej.

Jesli Specyfikacje Techniczne wlasciwe dia danych Robdéi nie wymagajg tego inaczej, cbjetosci
beda wyliczone w metrach szesciennych jako diuge$é pomnozona przez Sredni przekré} poprzeczny.

Hosci, ktére maja byé obmierzone wagowo, bedg wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z
wymaganiami Specyfikacji Technicznych.

Powierzchnie bedg ocbliczane na podstawie pomiaru odleglosci wzdluz osi badZ tez krawedzi
elementu oraz jego szerokosci. W przypadkach powierzchni nieregularnych naleZy je podzieli¢ na
mniejsze powierzchnie regularne, obliczyé powierzchnie czgstkowe | zsumowad.

7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru Robdét bedg
zaakceptowane przez Kierownika Projektu.

Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. JeZeli urzgdzenia te lub
sprzet wymagajg badan atestujacych to Wykonawca bedzie posiadaé wazne Swiadectwa legalizagji.

Wazystkie urzadzenia pomiarowe bedsa przez Wykonawce ufrzymywane w dobrym stanie, w
calym okresie trwania Rob&t.

7.4. Wagi i zasady wazenia

Wykonawca wskaze dostepne, zalegalizowane urzgdzenia wagowe zapewniajgce Kierownikowi
Projektu prowadzenie hiezgcej kontroli wymagan okreslonych w Specyfikacjach Technicznych.

7.8, Czas przeprowadzenia cbmiaru

Obmiary bedg przeprowadzone przed czesciowym lub koncowym odbiorem Robét, a takze
w przypadku wystepowania diuzszej przerwy w Robotach i zmiany Wykonawcey Robot.

Obmiar Robét zanikajgeych przeprowadza sie w czasie ich wykonywania.

Obmiar Robét podlegajacych zakryciu przeprowadza sie przed ich zakryciem.

Roboty pemiarowe do cbmiaru oraz nieodzowne cbliczenia bedg wykonane w sposob zrozumiaty
i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powlerz¢chni lub objetesci beda uzupelnione odpowiednimi
szkicami umieszczonymi na karcie Ksiegi Obmiaru. W razie braku miejsca szkice mogs by¢
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doigczone w formie oddzielnego zalacznika do Ksiggi Obmiaru, ktérego wzér zostanie
uzgodniony z Kierownikiem Projektu.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw Robot

W zaleznosci od ustalest odpowiednich ST, Roboty podlegajg nastepujapym etapom odbioru,
dokonywanym przez Kierownika Projektu przy udziale Wykonawcy:

a) odbiorowi Robot zanikajacych i ulegajacych zakryeiu,
b) odbiorowi czesciowemu,

¢} odbiorowi ostatecznemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbiér Robét zanikajacych | ulegajacych zakryciu

Odbidr Robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakoSci
wykonywanych Robot, ktére w dalszym procesie realizacji ulegna zakiyciu.

Odbiér Robét zanikajacych | ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajgeym
wykonanie ewentuainych korekt i poprawek bez hamowania ogélnego postepu Robdt.

Qdbioru Rohét dokonuje Kierownik Projektu.

Gotowosé danej czesci Robdt do odbioru zgtasza Wykonawea wpisem do Dziennika Budowy |
jednoczesnym powiadomieniem Kierownika Projektu. Odbidr bedzie przeprowadzony niezwiocznie,
nie p6zniej jednak niz w ciagu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do Dziennika Budowy i powiadomienia
o tym fakcie Kierownika Projektu.

Jakosé i ilod¢ Robét ulegajacych zakryciu ocenia Kierownik Projektu na podstawie dokumentdw
zawierajgcych komplet wynikéw badan laboratoryjnych | w oparciu o przeprowadzone pemiary, w
konfrontacji z Dokumentacjg, Projektows, Specyfikacjg Techniczng | uprzednimi ustaleniami,

8.3. Odbli6r czesciowy Robot

Odbior czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czeéci Robdt. Qdbioru
czesciowego Robot dokonuje sig wg zasad jak przy odbiorze koficowym Robét.

8.4. Odbiér ostateczny Robét

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego Robédt

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do ich
itosci, jakosci i wartosci.

Calkowite zakonczenie robot oraz gotowost do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez
Wykonawee wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie
Kierownika Projektu.

Odbiér ostateczny Robét nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia
potwierdzenia przez Kierownika Projektu zakoriczenia robét | przyjecia dokumentdw, o ktérych mowa
w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego Robét dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci
Kierownika Projektu i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jakoSciowej na
podstawie przedioZzonych dokumentéw, wynikdw badan i pomiaréw, ccenie wizualne] oraz zgodnosci
wykonania robét z Dokumentacjg Projektowa | Specyfikacjg Techniczng,

W toku odbioru ostatecznego robdt komisja zapozna sie z realizacja ustalen przyjetych w trakcie
odbiordw robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwilaszcza w zakresie wykonania robodt
uzupetniajacych i robét peprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych Robdt poprawkowych, Robot uzupemiajgcych lub
Robét wykoticzeniowych, komisja przerwie swoje czynno$ci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego
Robét.
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W przypadku stwierdzenia przez komisjg, ze jakos¢ wykonywanych robét w poszczegdinych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej Dokumentacjg Projektowa i Specyfikacjg
Techniczna z uwzglednieniem tolerancii i nie ma wigkszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu i
bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potracen, oceniajgc pomnigjszona wartos¢ wykonywanych
Robét w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do adbioru cstatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robét jest protokdt odbicru
ostatecznego robot sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowiazany przygotowac nastepujace dokumenty:

a) Dokumentacie Projektows podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostata
sporzadzona w trakcie realizacji umowy,

b) szczegétowe Specyfikacje Techniczne (podstawowe z dokumentéw umowy i ew. uzupeiniajace
lub zamienne},

¢} recepty i ustalenia technologiczne,

d) dzienniki budowy i rejestry obmiardw (oryginaty),

e) wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodne ze Specyfikacjg
Techniczng i ew. PZJ,

f) deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodno$ci wbudowanych materiatéw zgodnie ze Specyfikacjg
Techniczng i ew. PZJ,

g) opinig technologiczng sporzadzong na podstawie wszystkich wynikéw badart i pomiardw
zalgczonych do dokumentéw adbioru, wykonanych zgodnie z Specyfikacja Techniczna i PZJ,

h) rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzyszacych (np. na przelozenie linil telefonicznej,
energetycznej, gazowej, oswietlenia itp.) oraz protokoly odbioru i przekazania tych robot
wlascicielom urzadze,

i) geodezyjna inwentaryzacje powykonawczg robét i sieci uzbrojenia terenu,
i) kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej.
W przypadku, gdy wedtug komisji, Roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie

beds gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy panowny
termin odbioru ostatecznego Robdt.

Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajace beda zestawione wg
wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.

Termin wykonania robét paprawkowych i robét uzupetniajaeych wyznaczy komisja.

8.5. Odbiér pogwarancyjny

Odbior pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych Robdt zwigzanych z usunigciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbiér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualne] obiektu
z uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie 8.4 ,,0dbidr ostateczny Robot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogélne

Podstawa platno$ci jest cena jednostkowa, skalkulowana przez Wykonawcg za jednostke
obmiarowsg ustalong dia danej pozycji Przedmiaru Robét.

Cena jednostkowa pozycji bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnosci, wymagania i badania
skiadajace sie na jej wykonanie, okre$lone dla tej Roboty w pkt. 9 Specyfikacji Technicznej
i w Dokumentaciji Projektowej.

Cena jednostkowa bedzie obejmowac:
— robocizne bezposrednia,
~  warto$¢ zuzytych materiatdw wraz z kosztami ich zakupu,

—  wartodé pracy sprzetu wraz z kosztami jednorazowymi (sprowadzenie sprzetu na Teren
Budowy i z powrotem, montaz i demontaz na stanowisku pracy),
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— koszty poérednie, w skiad kiérych wchodzg; ptace personelu i kierownictwa budowy,
pracownikow nadzoru i laboratorium, koszty urzadzenia i eksploatacii zaplecza budowy (w tym
doprowadzenie energii | wody, budowa drog dojazdowych itp.), koszty dotyczace oznakowania
Robét, wydatki dotyczace bhp, ustugi obce na rzecz budowy, oplaty za dzierzawe placdw i
bocznic, ekspertyzy dotyczgce wykonanych Robét, ubezpieczenia oraz koszty zarzadu
przedsiebiorstwa Wykonawcy,

— zysk kalkulacyjny zawierajgcy ewentualne ryzyke Wykonawcy z tytutu innych wydatkdw
mogacych wystgpi¢ w czasie realizacji Robét i w okresie gwarancyjnym,
— podatki obliczane zgodnie z obhowigzujacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalezy wliczaé podatku VAT,

Cena jednostkowa zaproponowana przez Wykonawce za dang pozycje w Wycenionym
Przedmiarze Robdt jest ostateczna i wyklucza mozliwos¢ Zadania dodatkowej zaptaty za wykonanie
Robét objetych tg pozyciq kosztorysowa.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogéine DM.00.00.00

Koszt dostosowania sie do wymagad warunkéw umowy i wymagan ogdlnych zawartych
w DM.00.00.00 obejmuje wszystkie warunki okreslone w ww. dokumentach, a nie wyszczegdlnione w
Przedmiarze Robét | powinien by¢ uwzgledniony w cenie Kontraktowej.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazddw/przejazddw i urzadzen organizacji ruchu obejmuje:

- w przypadku zmian wprowadzonych do otrzymanego projektu organizacji ruchu na czas
prowadzonych Robdét - opracowanie oraz uzgodnienie z Kierownikiem Projektu i odpowiednimi
instytucjami nowego projektu organizacji ruchu na czas trwania Roboét, wraz z dostarczeniem
kopii projektu  Kierownikowi Projekiu i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnien
wynikajacych z postepu Robot,

— ustawienie tymczasowego oznakowania i oswietlenia zgodnie z wymaganiami bezpieczerstwa
ruchu,

- optaty/dzierzawy terenu,
— przygotowanie terenuy,

— konstrukcje tymczasows] nawierzchni, ramp, chodnikéw, kraweznikéw, barier, oznakowan i
drenazu,

— tymczasowa przebudowe urzadzen cbeych.
Kaszt utrzymania objazddéw/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:

- oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usunigcie fymczasowych oznakowah pionowych,
poziomych, barier i swiatet, o o

- utrzymanie ptynnosci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdéw/przejazdéw i organizacji ruchu obejmuje:
-~ usunigcie wbudowanych materiatdéw i oznakowania,
— doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. USTAWA Z DNIA 7 LIPCA 1994 R. - PRAWO BUDOWLANE (DZ. U. NR 89, POZ. 414) Z
POZNIEJSZYMI ZMIANAMI.

2. ZARZADZENIE MINISTRA GOSPODARKI PRZESTRZENNEJ | BUDOWNICTWA Z DNIA 15
GRUDNIA 1994 R. W SPRAWIE DZIENNIKA BUDOWY ORAZ TABLICY INFORMACYJINEJ
(M.P.NR 2 Z 1995 R., POZ. 29}.

3. USTAWA Z DNIA 14 LISTOPADA 2003 R. O ZMIANIE USTAWY O DROGACH PUBLICZNYCH
(DZ.U.NR 200, POZ. 1953).

4. RQZPORZADZENIE MTIGM Z DNIA 2 MARCA 1999 R. W SPRAWIE WARUNOW
TECHNICZNYCH, JAKIM POWINNY ODPOWIADAC DROG! PUBLICZNE | ICH USYTUOWANIE
(DZ. U. NR 43, POZ 430).

5, WARUNKI KONTRAKTU.
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D.01.01.01.WYZNACZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH{KOD WSZ 45111200-0)

1, WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejsze] Specyfikacji Techniczne] sa wymagania dotyczace wykonania
i odbioru Robét zwigzanych z odiworzeniem osi frasy oraz wyznaczeniem punktéw wysoko§ciowych
dla Zadania: Remont placu przedcmentarnego w miejscowosci Kruszyna

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jakoe Dokument Przetargowy przy zlecaniu i realizacji
Rokdét wymienionych w p. 1.1

1.3. Zakres Rob6t objetych Specyfikacjg Techniczng

Ustalenia zawarte w niniejsze} Specyfikacji Technicznej stanowia wymagania dotyczgce Robét
zwiazanych z odtworzeniem w terenie przebiegu trasy drogowej zgodnie z Dokumentacjg Projekiowq
o lacznej diugosci 0,263 km i obejmuja;

a) sprawdzenie wyznaczenia punkiow gidwnych osi trasy,

b) wyznaczenie | utrwalenie reperéw roboczych,

¢} uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

d) wyznaczenie przekrojéw poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojow,

g) zastabilizowanie punkidw w sposéb trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie
w sposo6b utatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie,

f)  wykonanie pomiaréw biezgcych w miare postepu Robdt,

g) wykonanie aktualizacji powykonawczej zasobu mapowego.

1.4. Okreslenie podstawowe
1.4.1. Punkty gléwne trasy
Punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy i koficowy punkt trasy.

Pozostate okreSlenia - sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami,
wytycznymi | okresleniami podanymi w Specyfikacji Technicznej DM.00.00.00. Wymagania ocgdine.

1.5. Ogdine wymagania dotyczace Reobét

Ogélne wymagania dotyczace Robdt podano w Specyfikacji Technicznej DM.00.00.00.
"“Wymagania ogdine".

2. MATERIALY

Do utrwalenia punktow gtdwnych trasy | reperdw rcboczych nalezy stosowaé pale drewniane
z gwozdziem lub trzpienie stalowe (stabilizacja punktéw w istniejacej nawierzchni), stupki betonowe
albo rury metalowe o diugodci okole 0.50 m. Pale drewniane umieszczone w sgsiedztwie punktéw
zatamania trasy w czasie ich stabilizacji powinny mie¢ Srednice 0.15-0.20 m i diugosci 1.5-1.7 m,

Do stabilizacji pozostatych punktéw nalezy stosowaé szpilki stalowe i paliki drewniane o diugosci
okolo 0.30m i &rednicy 50-80 mm. Swiadki wbijane obok palikéw osiowych powinny mieé diugoéé
okoto 0.50 m | przekréj prostokainy.

3. SPRZET

Do wykonania robét konieczny jest sprzet geodezyjny taki jak:
teodolity lub tachimetry,
niwelatory,
dalmierze,
tyczki,
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- faty
— tasmy stalowe i parclane,
Sprzet stesowany do odtworzenia trasy | punktéw gtéwnych powinien gwarantowaé uzyskanie
wymagane] doktadnosci pomiaru.

4. TRANSPORT

Transport sprzetu geodezyinege oraz materialéw potrzebnych do stabilizacji osi trasy
i wyznaczenia zakresu Robét moze odbywaé sie dowolnymi srodkami transportowymi.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania Robot

Ogdlne zasady wykonania Robot podano w Specyfikacji Technicznej DM.00.00.00. "Wymagania
cgéine pkt. 5.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujgcymi Instrukciami GUGIK.

Zamawiajacy zobowigzany jest wytyczy¢ i zastabilizowaé w terenie punkly giowne osi frasy
i dostarczyé Wykonawey szkic wytyczenia trasy oraz wszelkie inne dane, niezbedne do
zidentyfikowania punktéw gtownych w terenie.

W oparciu o materialy dostarczone przez Zamawiajacego Wykonawca powinien przeprowadzié
obliczenia | pomiary geodezyjne niezbedne do szczegdélowego wytyczenia Robét.

Prace pomiarowe powinny byé wykonane przez osoby posiadajace odpowiednie kwalifikacje
i uprawnienia. Wykonawca ponosi odpowiedzialno$é za nastepstwa niezgodnosci wykonanych Robot
z Dokumentacja  Projektowa, niniejszymi  Specyfikacjami  Technicznymi  oraz  zmianami
wprowadzonymi w nich zawczasu przez Kierownika Projektu.

Wykonawca powinien natychmiast poinformowad Kierownika Projektu o jakichkolwiek bledach
wykrytych w wytyczeniu punktéw gtéwnych trasy. Btedy te powinny byé usunigte na koszt
Zamawiajgcego.

Wykonawca powinien sprawdzié czy rzgdne terenu okreslone w dokumentacji projektowej sg
zgodne z rzeczywistymi rzednymi terenu. Jesli Wykonawca stwierdzi, Ze rzeczywiste rzedne terenu
istotnie roZnia sig od rzednych okreslonych w dokumentacii projektowej to powinien powiadomic o tym
Kierownika Projektu. Uksztaltowanie terenu w takim rejonie nie powinno by¢ zmieniane przed
podjeciem odpowiedniej decyzji przez Kierownika Projektu. Wszelkie roboty dodatkowe, wynikajace z
réznic terenu podanych w dokumentacji projektowej i rzednych rzeczywistych, akceptowane przez
Kierownika Projektu, zostang wykonane na koszt Zamawiajacego.

Zaniechanie powiadomienia Kierownika Projektu oznacza, Zze Roboty dodatkowe w takim
przypadku obcigzg Wykonawce.

Wszystkie Roboty, ktére bazujg na pomiarach Wykonawecy nie moga byé rozpoczete przed
zaakceptowaniem wynikéw pomiaréw przez Kierownika Projektu.

Punkty wierzcholkowe, punkty gtéwne trasy i punkty posrednie osi trasy muszg by¢ zaopatrzone
w oznaczenia okre$lajagce w spos6b wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i potozenie tych
punktéw, Forma i wzdr tych oznaczen powinny byé zaakceptowane przez Kierownika Projektu,

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrong wszystkich punkitow pomiarowych iich oznaczen
w czasie trwania Robot. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajgcego zostang
zniszczone przez Wykonawce Swiadomie iub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne
do dalszego prowadzenia Robdt, to zostana one odtworzone na kaszt Wykonawcy. Wszystkie
pozostate prace pomiarowe konieczne dla prawidlowe] realizacji Robdt nalelg do obowigzkdw
Wykonawcey.

5.2. Sprawdzenie wyznaczenia punkféw gldwnych osi trasy

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty giéwne do tyczenia powinny byt zastabilizowane
w sposob trwaly, przy uzyciu pali drewnianych lub trzpieni stalowych a takZze dowigzane do punktéw
pomocniczych, potozanych poza granica robét ziemnych. Maksymalna odleglosé pomiedzy punktami
gléwnymi na odcinkach prostych nie moze przekraczac 500 m.

Wykonawca powinien zaloZy¢ robocze punkty wysoko$ciowe (repery robocze) wzdiuZ osi trasy
drogowe], a takze przy kazdym obiekcie inzynierskim.
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Maksymalna odlegto$¢ pomiedzy reperami roboczymi wzdiuz trasy drogowej w terenie ptaskim
powinna wynosic 500 m, natomiast w terenie falistym i gérskim powinna by¢ odpowiednio
zmniejszona, zaleznie od jego kenfiguraci.

Reper roboczy nalezy zalo2y¢ poza granicami robét zwigzanych z wykonaniem trasy drogowej
i obiekiéw towarzyszgcych. Jako repery robocze mozna wykorzystaé punkty stale na stabilnych,
istnieigeych budowlach wzdtuz trasy drogowei.

Rzedne repera nalezy okre$li¢ z doktadnoscig do 0.4 cm/km stosujac nhiwelacje podwdjna
w nawigzaniu do reperéw panstwowych.

Repery robocze powinny byé wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajgce wyrazne
i jednoznaczne okre$lenie nazwy repera i jego rzedne;.

5.3. Wyznaczenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacje projektows oraz inne dane
geodezyjne przekazane przez Zamawiajgcego.

0§ trasy powinna by& wyznaczona w punktach gidwnych i w punkfach posrednich w odleglosci
zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowania trasy.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do dokumentacji
projektowej nie moZe by¢ wigksze niz 5om. Rzedne punktéw osi trasy naleZzy wyznaczyc
z dokladnoscig do 1 cm w stosunku do rzednych okreslonych w dokumentacji projektowe.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzyé odpowiednich pali drewnianych lub trzpieni
stalowych, ktérych usuniecie dopuszczalne jest wdwczas, gdy Wykonawca robdt zastapi je
odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszczonymi poza granica robot.

5.4, Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych

Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych obejmuje:
— wyznaczenie krawedzi jezdni i pobocza,
- wyznaczenie krawedzi wykopéw na powierzchni terenu (okreslenie granicy robét ziemnych)
- wyznaczenie w czasie trwania robdt ziemnych zarysu (konturdw) wykopow w przekrojach
poprzecznych (tzw. profilowanie przekrojéw poprzecznych)

| powinno by¢ wykonane zgodnie z dokumentacia projektowg oraz w miejscach wymagajacych
uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzenia robdt zaakceptowanych przez Kierownika Projektu.

Do wyznaczenia krawedzi jezdni nalezy stosowaé szpilki stalowe, a do wyzhaczenia poboczy
paliki drewniane.

Do wyznaczenia krawedzi wykopéw nalezy stosowa¢ dobrze widoczne paliki lub wiechy, Wiechy
nalezy stosowat w przypadku wykopow glebszych niz 1 metr. Odleglo$¢ migdzy palikami iub
wiechami nalezy dostosowac do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy drogowej. Odlegtos¢ ta co
najmniej powinna odpowiadad odstepowi kolejnych przekrojéw poprzecznych.

Profilowanie przekrojéw poprzecznych musi umozliwia¢é wykonanie warstwy wyréwnawcze)
nawierzchni oraz wykopdw o ksztalcie zgodnym z dokumentacjg projektows. Konieczne jest
profilowanie przekrojow poprzecznych we wszystkich punktach gtownych ftrasy, zgodnie
z dokumentacjg projektows oraz w innych dodatkowych punktach zaakeeptowanych przez Kierownika
Projektu.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogéine zasady kontroli jakosci Rob6t

Ogdine zasady kontroli jakosci Robdt podano w Specyfikacji Technicznej DM.00.00.00.
"Wymagania ogolne".

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktéw wysokosciowych
nalezy prowadzié wedtug ogdlnych zasad ckredlonych w instrukejach | wytycznych GUGIK,

7. OBMIAR ROBOT

Jednostkg obmiarowa Robot zwigzanych z odtwarzeniem trasy w terenie jest kilometr fkm].

PPUH VITARO 26




Specyfikacja Techniczna D.01.01.01.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru Robé6t

Ogolne zasady odbioru Robét podano w Specyfikacji Technicznej DM.00.00.00. "Wymagania
ogdine" pki. 8.

Odbiér Robdt nastepuje na podstawie szkicow | dziennikéw pomiarow geodezyjnych lub
pretokolu z kontroli geodezyjnej, kidre Wykonawca przedktada Kierownikowi Prajektu.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogoine ustalenia dotyczace podstaw platnosci

Ogodine ustalenia dotyczace podstaw ptatnoéci podano w Specyfikacji Technicznej DM.00.00.00.
"Wymagania ogoine”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 kilometra [km] wykonanych robot obejmuje:
~  sprawdzenie wyznaczenia punkiow gidwnych osl trasy,
— uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
- wyznaczenie reperow roboczych,
- wyznaczenie przekrojéw poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojow,
— wykonanie pomiaréw biezgcych w miarg postepu robdt, zgodnie z dokumentacjg projektows,
— zastabilizowanie punktow w sposdb trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem i oznakowanie
utatwiajace odszukanie i ewentualne odtworzenie,
— wykonanie aktualizacji powykonawcze] zasobu mapowego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

. INSTRUKCJA TECHNICZNA 0-1. OGOLNE ZASADY WYKONYWANIA PRAC GEODEZYJNYCH.

. INSTRUKCJA TECHNICZNA G-1. GEODEZYJNA OSNOWA POZIOMA. GUGIK, 1978.

. INSTRUKCJA TECHNICZNA G-2. WYSOKOSCIOWA OSNOWA GEODEZYJINA, GUGIK 1983.

. INSTRUKCJA TECHNICZNA G-3. GEODEZYJNA OBSEUGA INWESTYCJI, GEOWNY URZAD
GEODEZJI | KARTOGRAFII, WARSZAWA 1979.

. WYTYCZNE TECHNICZNE G-3.1. OSNOWY REALIZACYJNE, GUGIK, 1983.

. WYTYCZNE TECHNICZNE G-3.2. POMIARY REALIZACYJNE, GUGIK, 1983.

. INSTRUKCJA TECHNICZNA G-4. POMIARY SYTUACYJNE | WYSOKOSCIOWE, GUGIK, 1979.

. INSTRUKCJA TECHNICZNA G-7. GEODEZYJNA INWENTARYZACJA SIECI UZBROJENIA
TERENU, GUGIK

9, USTAWA Z DNIA 17 MAJA 1989R. PRAWO GEODEZYJINE | KARTOGRAFICZNE (DZ. U. NR 30,

POZ. 163 Z POZNIEJSZYM! ZMIANAMI).
10, PN-N-02251 GEODEZJA. OSNOWY GEODEZYJINE. TERMINOLOGIA.
11. PN-N-89310 GEODEZJA. POMIARY REALIZACYJNE. NAZWY | OKRESLENIA.
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D.01.02.02. ZDJECIE WARSTWY HUMUSU (kod WSZ 45112210-0)

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmictem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczgce wykonhania i odbicru
Robét zwiazanych ze zdjeciem warstwy humusu dla Zadania: Remont placu przedcmentarnego
w miejscowosci Kruszyna

1.2. Zakres stosowania Specyfikacii Technicznej

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako Dokument Przetargowy przy ziecaniu i realizacji
Robdt wymienionych wp. 1.1,

1.3. Zakres robét objetych Specyfikacji Technicznej

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Technicznej stanowig wymagania dotyczace Robdt
zwigzanych ze zdjeciem warstwy humusu w ramach robét przygotowawczych.

Przewiduje sie zdjecie humusu o grubosci 10 cm z powierzchni terenu przeznaczonego pod
inwestycje.
1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej Specyfikacji Technicznej sg zgadne z obowigzujgcymi normami,
wytycznymi i okreéleniami podanymi w Specyfikacji Technicznej DM.00.00.00. \Wymagania Ogdlne”.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace Robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonania Robot, ich zgodno$¢ z Dokumentacjg
Projektowa, Specyfikacja Techniczng i poleceniami Kierownika Projektu. Ogéine wymagania dotyczace
robét podano w Specyfikacji Technicznej DM.00.00.00. "Wymagania Ogdlne”.

2. MATERIALY

Materiaty nie wystepuja.

3. SPRZET

Do wykonania Rob6t zwigzanych ze zdjeciem humusu nalezy wykorzystaé: rowniarke, spycharke,
koparke i drobny sprzet reczny — topaty, szpadile inne.
Zastosowanie innego sprzetu nalezy uzgodnic z Kierownikiem Projektu.

4, TRANSPORT

Humus nalezy przemieszczaé z zastosowaniem réwniarek [lub spycharek [ub przewozit
transportem samochodowym.
Wybor srodka fransportu zalezy od warunkéw lokalnych i przeznaczenia humusu.

5. WYKONANIE ROBOT
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5.1, Wymagania ogéine

Wykonawca przedstawi Kierownikowi Projektu do akceptacji projekt organizacji i harmonogram
Robét uwzgledniajgey wszystkie warunki, w jakich bedzie wykonywane usuniecie humusu.

5.2. Zakres wykonywanych Robét:

a) Humus nalezy zdjg¢ na glebokosé jego zalegania, to jest Srednic 10 cm. W miejscach, gdzie
warstwa humusu jest grubsza niz 15 cm nalezy jg zdjaé na pelng gigboko$é zalegania.

b) Zdjety humus nale?y skladowaé w regularnych pryzmach. Migjsca skiadowania humusu powinny
by¢ przez Wykonawce tak dobrane, aby humus byl zabezpieczony przed zanieczyszczeniem,
zageszezaniem, najezdzaniem przez pojazdy. Przewiduje sie odwiezienie na wysypisko humusu
nie przewidzianego do dalszego wykorzystania.

¢} Nie nalezy zdejmowad humusu w czasie intensywnych opaddw i hezposrednio po nich, aby
uniknaé zanieczyszczenia gling lub innym gruntem nieorganicznym.

6. KONTROLA JAKOSCIROBOT

Sprawdzenie jakoSci robdét polega na wizualnej ocenie kompletnoSci usunigecia humusu
z powierzchni pasa robot ziemnych.

7. OBMIAR ROBROT

Jednostkg obmiaru jest metr kwadratowy (m2) zdjetej warstwy humusu.

8. ODBIOR ROBOT

Zdjecie warstwy humusu podlega odbiorowi Robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu wediug
zasad podanych w Specyfikacji Technicznej DM,00.00.00. ,\Wymagania Ogdlne”.

9. WARUNKI PLATNOSCI

Piaci sie za metr kwadratowy (mz) zgodnie z obmiarem, po odbiorze Robét.
Cena jednostkowa obejmuje zdjecie humusu na peing gigbokos¢ jego zalegania wraz z odwozem
i sktadowaniem zgodnie z p. 5.2.b.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-5-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne, Wymagania | badania
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D.01.02.04. ROZBIORKA ELEMENTOW DROG 1 ULIC (kod WSZ 45111100-9, 45111220-6)

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikaciji Technicznej sa wymagania dotyczgce wykonania i odbioru
Robot zwigzanych z rozbidrka elementéw drog dia Zadania; Remont placu przedcmentarnege w
miejscowosci Kruszyna

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako Dokument Przetargowy przy zlecaniu irealizacji
Robét wymienionych w p. 1.1.

1.3. Zakres Robét objetych Specyfikacja Techniczng

Ustalenia zawarte w ninigjszej Specyfikacji Technicznej stanowlg wymagania dotyczace Robét
zwigzanych z rozhidrkg elementdw drog i ulic w ramach Robét przygotowawczych.
Roboty rozbidrkowe obejmujg:
- Frezowanie warstwy bitumiczne

- Demontaz ptyt betonowych

1.4. Ckreslenia podstawowe

Okreslenia podane w ninigjszej Specyfikacji Techniczne] sg zgodne z obowigzujacymi
odpowiednimi polgkimi normami, okredleniami | definiciami podanymi w Specyfikacji Techniczne]
DM.00.00.00. "Wymagania ogdine",

1.5. Ogélne wymagania dotyczace Robhot

Wykonawca Robhét jest odpowiedzialny za jakodé wykonanych Robét i ich zgodnoéé
z Dokumentacjg Projektows, Specyfikacjg Techniczng i zaleceniami Kierownika Projektu.

Ogdine wymagania dotyczace Robot podanc w Specyfikacji Technicznej DM.00.00.00.
"Wymagania ogdlne".

2. MATERIALY
Materiaty nie wystepuja.
3. SPRZET

Do wykonania Robét zwiazanych z rozbidrka elementdw drdg nalezy stosowaé:
- fadowarki,
- mioty pneumatyczne,
- pity spalinowe,
— samochody samowyladowcze,
— drobny sprzet reczny.

4. TRANSPORT

Materiat z rozbidrki nalezy przewozi¢ transportem samochodowym na miejsce wskazane przez
Kierownika Projektu. Wybér srodka transportu zalezy od warunkoéw lokalnych.

Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy powinny spetniaé wymagania dotyczace przepiséw
ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie, wymiaréw tadunku i innych
parametrow technicznych.
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania Robét

Qgdlne zasady wykonania Robét podano w Specyfikacji Technicznej DM.00.00.00. "Wymagania
ogbine" pkt. 5. Wszystkie elementy mozZliwe do powtérnego wykorzystania powinny by¢ usuwane bez
powodowania zbednych uszkodzen. O ile uzyskane elementy nie stajg sie wlasnoscig Wykonawcy
powinien on przewiesé je na migjsce wskazane przez Kierownika Projektu. BezuZyteczne elementy
i materiaty powinny by¢ wywiezione w miejsce wskazane przez Kierownika Projektu.

Ewentualne doly powstate po rozbidrce elementéw drdg znajdujgce sie w miejscach, gdzie
Zgodnie z dokumentacja projektows beds wykonywane wykopy drogowe powinny byé tymczasowo
zabezpieczone. W szczegdinosci nalezy zapobiec grormadzeniu sie w nich wody opadowej. Wszystkie
pozostate doly nalezy wypeini¢ gruntem do poziomu okreslonego w dokumentacji projektowej
i zagescié zgodnie z wymaganiami okreSlonymi w Specyfikacji Technicznej D-02.00.00. "Roboty
ziemne".

5.2. Wykonanie Robot rozbidrkowych

Roboty rozbidrkowe elementdw drdg i przepustow cbejmujg usunigcie z terenu budowy wszystkich
elementéw wymienionych w pkt 1.3, zgodnie z dokumentacjg projektows, SST lub wskazanych przez
Inzyniera.

Jesli dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentacji inwentaryzacyjnej lub/i rozbidrkowej,
Inzynier moze polecié Wykonawcy sporzadzenie takiej dokumentacji, w ktérej zostanie okreslony
przewidziany odzysk materiaiow.

Reoboty rozbidrkowe moina wykonywaé mechanicznie lub recznie w sposdb okreslony w SST
fub przez Inzyniera.

W przypadku robot rozbidrkowych przepustu nalezy dokonaé:

— odkopania przepusty,

— rozbicia elementdw, kidrych nie przewiduje sie odzyskad, w sposdb reczny [ub
mechaniczny z ew. przecigciem pretéw zbrojeniowych i ich odgieciem,

— demontazu prefabrykowanych elementéw przepustow (np. rur, elementdw skrzynkowych,
ramowych) z uprzednim oczyszczeniem spoin i czeSciowym usunieciu law, wzglednie
ostroznego rozebrania konstrukcji kamiennych, ceglanych, klinkierowych itp. przy
zalozeniu ponownego ich wykorzystania,

— oczyszczenia rozebranych elementéw, przewidzianych do powtdrnego uzycia (z zaprawy,
kawatkdw betonu, izolacji itp.} | ich posortowania.

Wszystkie elementy mozliwe do powtérnego wykorzystania powinny byé usuwane bez
powodowania zbednych uszkodzen. O ile uzyskane elementy nie stajg sie wtasnoscia Wykonawcy,
powinien on przewieZé je na miejsce okreSlone w SST lub wskazane przez Inzyniera.

Elementy i materialy, kiore zgodnie z SST stajg sie wlasnodcig Wykonawcy, powinny byd
usuniete z terenu budowy.

Doly (wykopy) powstate po rozbidrce elementéw drdg, ogrodzen i przepustéw znajdujgce sig w
migjscach, gdzie zgodnie z dokumentacja projektows bedg wykonane wykopy drogowe, powinny byé
tymczasowo zabezpieczone. W szczegolnosci nalezy zapobiec gromadzeniu sie w nich wody
opadowej.

Doly w miejscach, gdzie nie przewiduje sie wykonania wykopow drogowych nalezy wypeinic,
warstwami, odpowiednim gruntem do poziomu otaczajgcego terenu | zagesci¢ zgodnie z wymaganiami
okreslonymi w SST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Sprawdzenie jakosci Robdt polega na sprawdzeniu kompletnodci wykonanych Robét
rozbidrkowych oraz stopnia uszkodzenia elementow przewidzianych do powtdrnego wykorzystania,

Zageszczenie gruntu wypetniajacege doly peo usunigtych elementach nawierzchni drég
i chodnikéw powinno spetnia¢ odpowiednie wymagania okreSlone w Specyfikacji Technicznej
D.02.01.01 "Wykonanie wykopdw w gruntach -V kat."

7. OBMIAR ROBOT

Jednostkg obmiarows Robdt zwigzanych z rozbidrkg elementdw drég jest:
a) dla nawierzchni — m” (metr kwadratowy),
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b) dla kraweznika, opornika, obrzeza, Sciekéw prefabrykowanych, ogrodzen, barier i porgezy - m
(metn),
c) dia przepustow i elementow kanalizacji deszczowej
~  betonowych, kamiennych, ceglanych - m® (metr szescienny),
— prefabrykowanych betonowych, zelbetowych ~ m (metr).

8. ODBIOR ROBOT

Roboty zwigzane z rozhidrkg elementéw drog i ulic podlegajg odbiorowi robdt zanikajacych
i ulegajgcych zakryciu. .

Ogdine zasady odbicru Robét podano w Specyfikacii Technicznej DM.00.00.00. "Wymagania
ogolne" pkt.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Cgélne ustalenia dotyczace podstaw piatnosci

Oadlne ustalenia dotyczace podstaw ptatnosci podano w Specyfikacji Technicznej DM.00.00.00.
"Wymagania ogdlne" p. 9.

Ptatno$é nalezy przyjmowaé na podstawie jednostek obmiarowych wg pkt. 7. zgodnie z cbmiarem,
po odbicrze Robaét.

9.2. Cena jednostki obmiarowe]

Ptatnosé nalezy przyjmowac na podstawie jednostek obmiarowych wg pkt. 7. zgodnie z obmiarem,

po odbicrze Robdt.
a) dla rozbidrki warstw nawierzchni:

— wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiérki,

— rozkucie | zerwanie nawierzchni,

— ew. przesortowanie materiatu uzyskanego 2z rozbidrki, w celu ponownego je uzycia,

Z ulozeniem na poboczu,

— zatadunek | wywiezienie materiatow z rozbiérki,

— wyrownanie podioza i uporzadkowanie terenu rozbidrki;
b} dia rozbidrki krawgznikéw, obrzezy i opornikéw:

— odkopanie kraweznikéw, obrzezy i opornikow wraz z wyjeciem i oczyszczeniem,

— zerwanie podsypki cementowo-piaskowej i ew. taw,

— zatadunek i wywiezienie materiatu z rozbiorki,

— wyréwnanie podioZa i uporzadkowanie terenu rozbiérki;
¢} dla rozbiérki przepustéw i elementéw kanalizacji deszczowe;

- odkopanie przepustu, studni, fundamentdw, faw, umocnien itp.,

— ew. ustawienie rusztowan i ich pdZnigjsze rozebranie,

- rozebranie elementéw betonowych i zelbetowych,

- sortowanie i pryzmowanie odzyskanych materiatow,

— zatadunek i wywiezienie materiatow z rozbidrki,

- zasypanie doiéw (wykopéw) gruntem z zageszczeniem do uzyskania ts = 1,00 wg BN-

77/8931-12 [9],
— uporzgdkowanie terenu rozbiorki.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. PN-D-85017
2. PN-D-96000
3. PN-D-86002
4 PN-H-74219
5. PN-H-74220
6. PN-H-93401
7. PN-H-93402
8. BN-87/5028-12
9. BN-77/8931-12

Surowiec drzewny. Drewno tartaczne iglaste.

Tarcica iglasta ogdlnego przeznaczenia

Tarcica lisciasta ogéinego przeznaczenia

Rury stalowe bez szwu walcowane na gorgco
ogélnego stosowania

Rury stalowe bez szwu ciagnione i walcowane na
zimno ogodinego przeznaczenia

Stal walcowana. Katowniki rownoramienne

Katowniki nieréwnoramienne stalowe walcowane na
goraco

Gwozdzie hudowlane. GwoZdzie z trzpieniem gtadkim,
okraglym i kwadratowym

Oznaczenie wskaZnika zaggszczenia gruntu.
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D.02.01.01. WYKONANIE WYKOPOW W GRUNTACH | - V KAT. (kod WSZ 45112000-5)

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczne] sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
Roboét zwigzanych z wykonaniem wykopdw w gruntach | — V kat. Zadania: Remont placu
przedcmentarnego w miejscowo$ci Kruszyna

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako Dokument Przetargowy przy zlecaniu i realizacji
Robét wymienionych w p. 1.1.

1.3. Zakres Robét ujetych w Specyfikacji Technicznej

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacii Techniczne] dotycza prowadzenia wykopow
w gruntach kategorii -V w zakresie;
- Wykonanie wykopdw pod pobocza
— Roboty ziemne powierzchniowe Ilokalnie w miejscach znacznych nieréwnosci w celu
przygotowania podioZa pod nawierzchnig z kostki.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Budowla ziemna

budowla wykonana w gruncie lub z gruntu albo rozdrobnionych odpadéw przemystowych,
spelniajgca warunki statecznosci i odwodnienia.

1.4.2. Korpus drogowy

nasyp lub ta czes¢ wykopu, ktdra jest ograniczona korong drogi i skarpami rowéw.

1.4.3. Wysokos¢ nasypu lub glebokosé wykopu

réZnica rzednej terenu i rzednej robdét ziemnych, wyznaczonych w osi nasypu fub wykopu.
1.4.4. Ukop

migjsce pozyskania gruntu do wykonania nasypow, potoZone poza pasem robét ziemnych,
jednak w obrebie pasa robdt drogowych.

1.4.5. Dokop
miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasypdw, potozone poza pasem robot drogowych
1.46. Qdkiad

miejsce wbudowania fub skfadowania (odwiezienia) gruntdw pozyskanych w czasie wykonywania
wykopodw, a niewykorzystanych do budowy nasypow oraz innych prac zwigzanych z trasg drogowa.
yKop y ¥ Y !

1.4.7. Wskaznik zageszczenia gruntu

wielkosé charakteryzujaca stan zageszczenia grunty, okreslona wg wzoru:
Is=Pd /Pds
gdzie;
Pd - gestos¢ objetosciowa szkieletu zageszczonego gruntu, [Mg!mal
Pds - maksymalna gestosé objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotnosci optymalnei,
okreslona w normalnej prébie Proctora, zgodnie z PN-88B-04481, stuzaca do oceny
zageszczenia gruntu w robotach ziemnych, badana zgodnie z normg BN-77/8931-12 Mgim® ]

1.4.8. Wskaznik ré6znoziarnistosci

wielkosé charakteryzujaca zageszezalnosé gruntdw niespoistych, okreslona wg wzory:
U= dgpfdyg
gdzie:
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ds - Srednica oczek sita, przez ktére przechodzi 60% gruntu, [mm]
d4g - $rednica oczek sita, przez kiére przechodzi 10% gruntu, [mm]

Pozostate okreslenia - sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami
i z definicjami podanymi w Specyfikacji Technicznej BM.00.00.00. "Wymagania ogdine™.

1.5. Ogblne wymagania dotyczace Robét

Wykonawca Roboét jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonywanych Robét oraz za ich zgodno$é
z dokumentacjg projektows, Specyfikacjg Techniczng oraz z poleceniami Kierownika Projektu.

Ogdine wymagania dotyczace robdt podano w Specyfikacji Technicznej DM.00.00.00.
"Wyrmagania ogolne”.

Przed przystgpieniem do wykonania robot ziemnych naleZy zakoficzyé wszelkie Roboty
przygotowawcze. Zakres Robot przygotowawczych | wymagania dotyczace ich wykenania okreslono
w ST w dziale 0.01.00.00. Roboty preygotowawcze.

2. MATERIALY

Nie wystepuja.

3. SPRZET

3.1. Wymagania ogéine dotyczace sprzetu

Wymagania ogdlne dotyczace sprzetu podano w Specyfikacji Technicznej DM.00.00.00.
"Wymagania cgdine" pkt. 3.

3.2. Sprzet do wykonania Robdét

Do wykonania wykopéw nalezy stosowaé:
- koparki,
— {opaty, szpadle i drobny sprzet reczny,
- samochody samowytadowcze do transportu gruntu na odktad,
- drobny sprzet do zageszczania {j. ubijaki i mate walce wibracyjne,
—~ inny sprzet do wykonania umocnieri i przewiertéw wymagany w robotach pod kanalizacje.

4. TRANSPORT

Do transportu gruntu nalezy stosowaé samochody samowytadowceze, transport na migjscu moze
odbywad sie taczkami.

Wykonawca ma obowigzek =zorganizowania fransportu 2z uwzglednieniem wymogow
bezpieczenstwa, zaréwno w obrebie pasa robdt drogowych jaki poza nim. Srodki transportowe
poruszajgce sie po drogach poza pasem drogowym powinny speinia¢ odpowiednie wymagania
w zakresie parametrow charakteryzujacych pojazdy, w szczegblnosci w odniesieniu do gabarytow
i obcigzenia na o8&, Jakiekolwiek skutki prawne, wynikajgce z niedotrzymania wymienionych powyze]
warunkow obcigzajg Wykonawce,

Zwiekszenie odleglosci transportu ponad wartosci zatwierdzone nie moze byé podstawq
roszczeh Wykonawcy, dotyczacych dodatkowej zaplaty za transport, o ile zwigkszone odleglosc: nie
zostaty wezesniej zaakceptowane na pismie przez Kierownika Projektu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogéine zasady wykonania Robét

Ogdlne zasady wykonania Robét podane w Specyfikacji Technicznej DM.00.00.00. “Wymagania
ogdine” pkt. 5.
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5.2, Odwodnienie Robét ziemnych

5.2.1. Odwodnienie pasa Robét ziemnych

Niezaleznie od budowy urzadzen stanowiacych elementy systemdw odwadniajacych ujetych
w projekcie przebudowy urzadzen, Wykonawca powinien wykonaé urzadzenia, ktdre zapewniq
odprowadzenie wod opadowych poza obszar robdt ziemnych tak, aby zabezpieczy¢ grunty przed
nawilgoceniem i nawodnieniem. Wykonawca ma obowigzek takiege wykonania Robdt, aby
powierzchniom wykopdw inasypdéw nadaé w catym okresie trwania Robot spadki poprzeczne
i podtuzne zapewniajace prawidtowe odwodnienie.

Jesli wskutek zaniedbania Wykonawcy grunty ulegng nawodnieniu, ktére spowoduje ich
diugotrwatg nieprzydatnos¢, Wykonawca ma obowigzek usunigcia fych gruntéw i zastapienie ich
gruntami przydatnymi na wtasny koszt bez jakichkolwiek dodatkowych optat ze strony Zamawiajacego
za te czynnosci, jak réwnieZ za dowiezicny grunt.

Qdprowadzenie wéd do istniejgcych zbiornikéw naturalnych i urzgdzen odwadniajacych musi byé
poprzedzone uzgodnieniem z odpowiednimi wiadzami.

Wody opadowe i gruntowe nalezy odprowadzi¢ poza teren pasa robét ziemnych.

5.3. Wykopy w gruntach nieskalistych

5.3.1. Zasady prowadzenia Robot

Wykopy nalezy wykonac¢ z zachowaniem wymagah dotyczacych dokladno$ci, okreslonych w p.
534,

Sposob wykonania skarp wykopdw powinien gwarantowac ich stateczno$¢ w calym okresie
prowadzenia Robdt, a naprawa uszkodzern, wynikajgcych z nieprawidlowego uksztattowania skarp
wykopu, ich podcigcia lub innych odstepstw od dokumentacji projektowej obcigza Wykonawce robdt
ziemnych.

QOdspojone grunty przydatne do wykonania nasypéw powinny byé bezposrednio wbudowane
w nasyp lub przewiezione na odkiad. Odspajanie i transport gruntéw przydatnych, przewidzianych do
budowy nasypdw sg dopuszczalne tylko wéwczas, gdy w miejscu wbudowania zapewniono prace
sprzetu gwarantujacego rozioZenie izageszczenie gruntu zgodnie z wymaganiami dokumentacii
projektowej | specyfikacji technicznej. C ile Kierownik Projektu dopusci czasowe skifadowanie gruntow
nalezy je odpowiednio zabezpieczy¢ przed nadmiernym zawilgoceniem. Jezeli grunt jest zamarznigty
nie nalezy odspajaé go do glebokosci okolo 0,5 metra powyzej projektowanych rzednych robot
ziemnych.

5.3.2. Wymagania dotyczgce zageszczenia

Zageszczenie gruntu w wykopach i migjscach zerowych robét ziemnych powinno spetniac
wymagania, dotyczace minimalinej warto$ci wskaznika zageszczenia (Is), podane w poniZszej tablicy.

Strefa korpusu Minimalna wartosc Is
Gérna warstwa o grubo$ci 20 cm 1,00

Na glebokosci od 20 do 50 em od
powierzchni korony robét ziemnych

0.97

Jezeli grunty rodzime w wykopach i miejscach zerowych nie majg wymaganego wskaznika
zageszczenia, to przed utoZeniem konstrukefi nawierzchni nalezy je doge&cié do wartosci s,
podanych w tablicy j.w.

Jezeli wartosci wskaznika zageszezenia okreslone w powyzsze] tablicy nie mogq by¢ osiggnigte
przez bezposrednie zageszczenie gruntdw rodzimych, to nalezy podjgé $rodki w celu ulepszenia
gruntéw podtoza, umozliwiajgce uzyskanie wymaganych wartoscl wskaznika zageszczenia. MoZliwe
do .zastosowania Srodki, o ile nie sg okreslone w Specyfikacji Technicznej, proponuje Wykonawca |
przedstawia do akceptacji Kierownikowi Projektu.

5.3.3. Ruch budowlany

Nie nalezy dopuszczaé do ruchu budowlanego po dnie wykopu, o ile grubo$¢ warstwy gruntu
{nadktadu) powyzej rzednych robét ziemnych jest mniejsza niz 0,3 m.

Z chwilg przystgpienia do ostatecznego profilowania dna wykopu dopuszcza sig po nim jedynie
ruch maszyn wykonujacych te czynno$¢ budowlang. MoZe odbywaé sie jedynie sporadyczny ruch
pojazddéw, kidre nie spowoduja uszkodzen powierzchni korpusu.
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Naprawa uszkodzen powierzchni robét ziemnych, wynikajacych z niedotrzymania podanych
powyZzej warunkow obcigza Wykonawce robot ziemnych.

5.3.4. Dokladnosé wykonania wykopow

Odchylenie osi korpusu ziemnego w wykopie od osi projektowanej nie moze przekraczac
2 cem.

Szerokost korpusu nie moze sig réZznié od szerokodci projektowane] o wigce] niz 10 om,
a krawedzie dna wykopu nie powinny mie¢ wyraznych zataman.

Pochylenie skarp nie moZe sie rézni¢ od projektowanego o wigeej niz 10% jege wartosci
wyrazonej tangensem kata. Maksymalna gtebokos¢ wkiesnieé na powierzchni skarp wykopu nie moze
przekraczaé 10 cm przy pomiarze latg 3 metrows, albo powinny byC speinione inhe wymagania
dotyczace rownosci, wynikajace ze sposobu umocnienia powierzchni skarp lub okreslone przez
Kierownika Projektu.

5.4. Odklady

5.4.1. Warunki ogéine

Odktad stanowi nadmiar objetoSci gruntéw w stosunku do objetodci gruntdéw przewidzianych do
whbudowania.

5.4.2. Lokalizacja odkiadu

Jezeli pozwalajg na to wiasciwosci materiatdbw przeznaczonych do przewiezienia na odklad,
materiaty te powinny by¢ w razie mozliwosci wykorzystane do wyrdwnania terenu, zasypania dotow
i sztucznych wyrobisk oraz do ewentuainego poszerzenia nasypow lub na odklad. Roboty powinny
by¢ wykonane zgodnie ze wskazéwkami Kierownika Projektu.

Lokalizacja odktadu powinna byé wskazana przez Kierownika Projektu. Jezeli miejsce odkiadu
zostalo wybrane przez Wykonawee, musi ono byé zaakceptowane przez Kierownika Projektu.
Niezaleznie od tego Wykonawea musi uzyskaé zgode wiasciciela terenu,

Jezeli nie okreslono inaczej, nalezy przestrzegaé ustalert podanych w normie BN-72/8932-0I, to
znaczy odkdad powinien byé uformowany w pryzme o wysokos$ci 1,5 m, pochyleniu skarp 1:1,5
i spadku korony od 2 do 5%.

Odktady powinny byé uksztattowane, aby harmonizowaly z otaczajgcym terenem. Powierzchnie
odkladéw powinny byé obsiane trawa, obsadzone krzewami lub drzewami albo przeznhaczone na
uzytki rolne lub lesne.

Odspajanie materialu przewidzianego do przewiezienia na odkiad powinno by¢ przerwane o ile
warunki atmosferyczne lub inne przyczyny uniemozliwiajg jego wbhudowanie zgodnie z wymaganiami
sformutowanymi w Specyfikacji Technicznej lub podanymi przez Kierownika Projekiu.

Przed przewiezieniem gruntu na odkiad Wykonawca powinien uzyskac akceptacje Kierownika
Projektu. Jezeli wskutek pochopnego przewiezienia gruntu na odktad przez Wykonawce zajdzie
koniecznos¢ dowiezienia gruntu do wykonania nasypdw, to koszt tych czynnoéci w catodci obcigza
Wykonawce.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Zasady ogélne kontroli jakosci Robét

Kontrola jakosci Rohét powinna byC przeprowadzona zgodnie z zasadami ogélnymi podanymi
w Specyfikacji Technicznej DM.00.00.00.

Przed przystgpieniem do robét ziemnych Wykonawca powinien sprawdzi¢ prawidlowose
wykonania robot pomiarowych i przygotowawczych,

W czasie robét ziemnych Wykonawca powinien prowadzi¢ systematyczne badania kontrolne
i dostarczaé kopie ich wynikéw do Kierownika Projektu. Badania kontrolne Wykonawca powinien
wykonat w zakresie i z czestotliwoScig gwarantujgcg zachowanie wymagan dotyczacych jakosci
Robot.

Kierownik Projektu moZe pobieraé probki gruntdéw oraz materiatow i prowadzié badania
niezaleznie od Wykonawcy, na swoj koszt. Jezeli wyniki niezaleznych badan wykazg, ze wyniki badan
Wykonawcy sa niewiarygodne, to Kierownik Projektu moze polecic Wykonawey [ub niezaleznemu
laboratorium przeprowadzenie powtérnych lub dodatkowych badar albo mozZe opierac sig wylacznie
na wlasnych badaniach przy ocenie zgodnosci Robot z niniejszymi specyfikacjami. Catkowite koszty
takich powtérnych lub dodatkowych badan i pobierania probek zostang poniesione przez Wykonawce.
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6.2. Badania i pomiary w czasie wykonywania robét ziemnych

6.2.1. Dokumenty kontrolne

Wyniki badan | pomiardw kontrolnych w czasie wykonywania robét ziemnych nalezy wpisywac
do:
a) dziennika laboratorium Wykonawcy,
b) dziennika budowy,
c) protokotow odbiorow Robét zanikajacych lub ulegajacych zakryciu,

6.2.2. Sprawdzenie odwodnienia

Sprawdzenie odwodnienia korpusu ziemnego polega na kentroli zgodnosci z wymaganiami
specyfikacji okreslonymi w punkcie 5 oraz z dokumentacjg projektowa.
Szczegolng uwage nalezy zwrdcié na:
— wlasciwe ujgcie | cdprowadzenie wéd opadowych,
— wilasciwe ujecie | odprowadzenie wysiekéw wodnych.

6.2.3. Sprawdzenie jakosci wykonania wykopow

Sprawdzenie wykonania jako$ci wykopow polega na kontrolowaniu zgodnoséci z wymaganiami
okreslonymi w niniejszej specyfikacji oraz w Dokumentacii Projektowej.
W czasie kontroli szczegding uwage naleZzy zwrocic na;

a) odspajanie gruntéw w sposdb nie pogarszajgcy ich wilasciwosci,

b} zapewnienie statecznosci skarp,

¢) oadwodnienie wykopow w czasie wykonywania robdt i po ich wykonaniu,

d} dokfadnosé wykonania wykopéw (usytuowanie i wykoficzenie),

e} zageszczenie gornej strefy korpusu w wykopie wedlug wymagan okreslonych w p. 5.

6.2.4. Sprawdzenie jakosci wykonania odkiadu

Sprawdzenie wykonania odktadu polega na sprawdzeniu zgodnosci z wymaganiami okreslonymi
w p.2. oraz 5.4. ninigjsze] Specyfikacji i w Dokumentaciji Projektowe].
SzczegOing uwage nalezy zwrdcié na;

a) prawidtowosE usytuowania i ksztatt geometryczny odkiadu,
b} odpowiednie wbudowanie gruntu,
¢) wlasciwe zagospodarowanie (rekultywacje) odktadu.

6.3. Badania w czasie odbioru korpusu ziemnego

6.3.1. Cel i zakres badan

Badania maja na celu sprawdzenie czy wszystkie elementy korpusu ziemnego zostaty wykonane
zgodnie z Dokumentacjg Projektowa, Specyfikacjg Techniczng oraz wskazdwkami Kierownika
Projektu. Sprawdzenia dokonuje Kierownik Projektu na podstawie dokumentdw kontrolnych
prowadzonych w czasie wykonywania robot ziemnych oraz wyrywkowych badar wykonanych w
wybranych losowe punktach po zakoficzeniu budowy korpusu ziemnego.

W zakres badar' w czasie cdbioru korpusu ziemnego wchodzi sprawdzenie:

a) dokumentéw kontrolnych,

b) przekroju poprzecznegoe i szerokosci korony korpusu ziemnego,
c) spadkow podiuznych korpusu i rowdw,

d) zageszczenia gruntdw,

e) wykonania i umocnhienia skarp,

fy odwodnienia.

Pomiary w czasie odbioru powinny byé przeprowadzone przez Wykonawce w obecnosci
Kierownika Projektu.

6.3.2, Sprawdzente dokumentdéw kontrolnych

Sprawdzenie dokumentdw kontrolnych dotyczy:

a) oznaczen laboratoryjnych i ewentualnych, wynikajacych stad, zmian technologicznych w stosunku
do dokumentaciji projekiows;,

b} dziennikéw budowy,
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¢) dziennik laboraterium Wykonawey,
d} protokotéw odbioréw Robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu.

Do odbioru Wykonawca powinien przedstawi¢ wszystkie dokumenty z biezgcej kontroli jakosci
Robét. Ponadto Wykonawca powinien przygotowad i przedstawi¢ tabelaryczne zestawienie wartoSci
wskaZnika zageszczenia lub pierwotnege i widrnego modulu odksztalcenia oraz stosunek wigrnego
modutu odksztalcenia do pierwotnego modulu odksztalcenia, wraz z warto$ciami Srednimi tych cech
dla calego odbieranego odcinka. Zestawienia powinny zawieraC daty badan i miejsca pobierania
prébek.

6.3.3. Sprawdzenie przekroju paprzecznege i szerokoéci korpusu ziemnego

Sprawdzenie przeprowadza sie z zastosowaniem tasmy, szablonu, taty o dlugosci 3 metrow
{ poziomicy, w odstepach co 200 metréw na prostych, co 100 metrow na fukach o promieniu wigkszym
lub réwnym 100 m, co 50 metrdw na fukach o promieniu mnigjszym niz 100 m, a takze w migjscach,
ktére budza watpliwosci.
Stwierdzone w czasie kontroli odchylenia od dokumentac]i projektowej nie moga przekraczac
okreslonych ponizej wartosci dopuszezalnych:
— pomiar szeroke$ci korpusu ziemnego 10 cm,
pomiar szerokosci dna rowdw 5 cm,
pomiar glebokoéci rowéw 5 cm,
pomiar rzednych korony korpusu ziemnego +1 cm i -3 cm,
pomiar pochylenia skarp 10% wartosci pochylenia wyraZzonego tangensem kata,
Nieréwnosci stwierdzone w czasie kontroli réwnoéci ptaszczyzn tatg nie mogq przekraczac
okreslonych ponizej wartosci dopuszezalnych:
- pomiar rownosci korony korpusu 3 cm,
—  pomiar rownosci skarp 10 cm.

t

1

1

6.3.4. Sprawdzenie spadkéw podiuznych trasy drogowe;

Kontrole spadkéw podiuznych nalezy oprzeé na ocenie rzednych wysokosciowych korony
korpusu oraz rowéw. Odchylenie rzednych od rzednych projektowanych nie powinno by¢ wigksze niz
+1cmi-3cm.

8.3.5. Sprawdzenie zaggszczenia gruntaw

Sprawdzenie przeprowadza si¢ na podstawie wynikéw podanych w dokumentach kontrolnych
oraz przez przeprowadzenie wyrywkowych badar bezposrednich.

Zageszczenie nalezy kontrolowaé nie rzadziej niz jeden raz na 300 m? i raz na dziennej dzialce
roboczej.

Badania zageszczenia wykonywane w czasie odbioru przeprowadza sie w gérnych warstwach
korpusu ziemnego do gtebokosci okoto 1.0 metra ponizej jego korony, a w dolnych warstwach, tylko
w przypadku gdy zachodza watpliwosci co do wiaciwego zageszezenia gruntu w tych warstwach.
Kontrole zageszezenia gruntdw w gérnej warstwie korpusu ziemnego przeprowadza sig wedfug metod
podanych wp. 5.3.2.

Ocene wynikdw zageszczenia gruntow, zawartych w dokumentach kontrolnych, przeprowadza
sie w nastepujgcy sposob:

a) Oblicza sig Srednia arytmetyczng wszystkich wartodci Is lub stosunku modutow odksztatcenia
E2/E1, przedstawionych przez Wykonawce w raportach z biezacej kontroli robdt ziemnych dla
danego odcinka.

b} Zageszczenie korpusu ha ocenianym odcinku uznaje sie za zgodne z wymaganiami, jezeli
spelnione bedg warunki:

Is » $rednie nie mniej niz Is - wymagane
lub Ez’E1 <£2.2,

a takZe 2/3 wynikéw badar uzytych do obliczenia $redniej speinia wymagania sformutowane w p. 5.

oraz pozostate wyniki nie powinny odbiegaé o wigcej niz 5% (Is) lub 10% (E-/E;) od wartosci

wymaganej.

Whyniki kontroli nalezy wpisywaé do dokumentéw kontrolnych. Prawidtowosc zageszczenia konkretnej

warstwy nasypu lub podioza pod nasypem powinna by¢ potwierdzona przez Kierownika Projektu w

Dzienniku Budowy.

6.3.6. Sprawdzenie ocdwodnienia

Sprawdzenie przeprowadza sie na podstawie dokumentdw kontrolnych prowadzonych w czasie
budowy, oceny wizualnej oraz pomiaréw wedlug p. 6.3.3. iporéwnania zgodnosct wykonanych
elementéw odwodnienia z dokumentacija.
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7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogéine zasady obmiaru Robot

Ogodine zasady obmiaru Robét podano w Specyfikacji Technicznej DM.00.00.00 “Wymagania
ogoine" pkt. 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarows Robét zwiqszanych z wykonaniem robét ziemnych ({(drogowych
i kanalizacyjnych) jest metr szeScienny [m°] | uwzglednia plantowanie skarp wykopéw - w metrach
kwadratowych [m?].

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru Rohét

Poszczegdlne elementy robdt ziemnych jako ulegajace zakryciu podiegajg odbiorom Robét
zanikajgcych, a caty korpus drogowy odbiorom: czesciowemu i koficowemu wediug zasad podanych
w Specyfikacji Technicznej DM.00.00.00. "Wymagania ogéine".

8.2. Odbiér Robo6t

Roboty ziemne uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektows, jezeli wszystkie
wyniki badan przeprowadzonych przy odbiorach okazaty sie zgodne z wymaganiami.

W przypadku, gdyby wykonanie choé jednego elementu robdt ziemnych okazato sie niezgodne
Z wymaganiami, roboty ziemne uznaje sig za niezgodne z Dokumentacjg Projektowsg. W iym
przypadku Wykonawca Robét zobowigzany jest doprowadzi¢ Roboty do zgednosci z wymaganiami
i przedstawi¢ je do ponownego odbioru. Dodatkowe Roboty w opisanej wyZej sytuacji nie podlegaja
zaptacie.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogédlne dotyczace platnosci

Ustalenia ogélne dotyczace podstawy ptatnoSci podano w Specyfikacji Technicznej DM.00,00.00
“Wymagania ogéine” pkt. 9.

9.2. Cena jednostki obmiarows]

Cena 1 metra szeSciennego [m3] wykonania wykopow Robdt drogowych chejmuje:

—  prace pomiarowe,

- wykonanie wykopdw z transportem na odklad,

- profilowanie dna wykopu, rowdw, skarp zgodnie z dokumentiacjg projektows,

~ zageszczenhie powierzchni wykeopu do wielkosci podanej w Specyfikacji Technicznej,

— przeprowadzenie wymaganych pomiardw i badar [aboratoryjnych,

- rozplantowanie urobku na odktadzie z nadaniem odpowiedniej formy zgodnie ze wskazaniem
Kierownika Projektu,

— odwodnienie wykopu na ¢zas jego wykonania,

wykonanie, a nastepnie rozebranie drég dojazdowych,

wykonanie zabezpieczenia wykopu,

rekultywacje terenu.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

1.

NN

PN-86/B-02480 GRUNTY BUDOWLANE. OKRESLENIA. SYMBOLE. PODZIAL | OPIS
GRUNTOW.

. PN-81/B-04452 GRUNTY BUDOWLANE. BADANIA POLOWE.
. PN-88/B-04481 GRUNTY BUDOWLANE. BADANIA PROBEK GRUNTOW.

. PN-60/B-04493 GRUNTY BUDOWLANE., OZNACZANIE KAPILARNOSC| BIERNEJ.

. PN-5-02205 DROGI SAMOCHODOWE. ROBOTY ZIEMNE. WYMAGANIA | BADANIA,

. BN-64/8931-01 DROGI SAMOCHODOWE. OZNACZENIE WSKAZNIKA PIASKOWEGO.

. BN-64/8931-02 DROGI SAMOCHODOWE. OZNACZANIE MODUEU ODKSZTALCENIA

NAWIERZCHNI | PODLOZA PRZEZ OBCIAZENIE PLYTA,

. BN-75/8931-03 DROGI SAMOCHODOWE. POBIERANIE PROBEK GRUNTOW DO CELOW

DROGOWYCH | LOTNISKOWYCH.

. BN-70/8931-05 DROGI SAMCCHODOWE. OZNACZANIE WSKAZNIKA NOSNOSCI

GRUNTU JAKO PODLOZA NAWIERZCHNI PODATNYCH,

10. BN-77/8831-12 DROGI SAMOCHODOWE. OZNACZANIE WSKAZNIKA ZAGESZCZENIA

GRUNTU.
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D.04.01.01. KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM | ZAGESZCZENIEM PODLOZA
(kod WSZ 45233300-2)

1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej
Przedmiotem niniejsze] Specyfikacii Technicznej sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru

robot zwiazanych z wykonaniem koryta wraz z profilowaniem i zageszczeniem podioza dla Zadania:
Remont placu przedementarnego w migjscowosci Kruszyna

1.2. Zakres robét objetych Specyfikacja Techniczng

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Technicznej dotyczg zasad prowadzenia Rohét
zwigzanych z wykonaniem koryta przeznaczonego do wloZenia poszczegdlnych warstw konstrukcii
nawierzchni, pobocza i zjazdow, wykonaniem umocniefl, zakoriczen przepustdw wedtug Dokumentacii
Projektowe] oraz profilowaniem | zageszczaniem podioza.

Zakres ninigjszej Specyfikacji Technicznej obejmuje:

- wykonanie koryta wraz z profilowaniem i zageszczeniem podtoZza pod warstwy konstrukcyjne
utwardzenia terenu cmentarnego z kostki (podbudowa thuczniowa), pobocza,

1.3. Okreslenia podstawowe

Okreslenia sg zgodne z ocbowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami podanymi
w Specyfikacji Technicznej DM.00.00.00. "Wymagania ogélne”.

1.4. Ogdélne wymagania dotyczace robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonania robdt oraz za ich zgodnosé
z Dokumentacja, Projektowa, Specyfikacja Techniczng i poleceniami Kierownika Projektu. Ogdine
wymagania dotyczace robét podano w Specyfikacji Technicznej D.00.00.00. \Wymagania ogdlne”.

2. MATERIALY
- pospétka

3. SPRZET

Do wykonywania Robét nalezy stosowac:
- réwniarki samcjezdne lub spycharki uniwersalne z ukodnie ustawionym lemieszem,
(Kierownik Projektu moze dopuscic wykonanie koryta i profilowanie podioZza z zastosowaniem
spycharki z lemieszem ustawionym prostopadle do kierunku pracy maszyny),
- walce statyczne, wibracyjne lub piyty wibracyjne.

W miejscach trudno dostepnych roboty nalezy wykonaé rgcznie. Stosowany sprzet nie moZe
spowodowaé niekorzystnego wplywu na wiasciwosci gruntu podioza.

4. TRANSPORT
Nie wystepuje.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonywania Robét

Ogélne zasady wykonywania Robot podanc w Specyfikacjii Technicznej DM.00.00.00.
SVymagania ogélne” p. 5. .

5.2. Warunki przystapienia do Robét

Wykonawca powinien przystapié do profilowania i zaggszczania podioza bezpos$rednio przed
rozpoczeciem Robot zwigzanych z wykonaniem warstw nawierzchni. Wceze$niejsze wykonanie tych
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Robdt z wyprzedzeniem jest moZliwe wylgcznie za zgoda Kierownika Projektu, w korzystnych
warunkach atmosferycznych.

5.3. Wykonanie koryta

Rodzaj sprzetu, a w szczegolnosci jego moc nalezy dostosowad do rodzaju gruntu, w ktérym
prowadzone sg Roboty i do trudnosci jego odspojenia.

Koryto mozna wykonywaé recznie, gdy jego szerokosé nie pozwala na zastosowanie maszyn, na
przyklad na poszerzeniach lub w przypadku robét o matym zakresie. Sposéb wykonywania musi byé
zaakceptowany przez Kierownika Projektu.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powinien by¢ wykorzystany zgodnie z ustaleniami
Dokumentacji Projektowej i Specyfikacji Technicznej tj. wbudowany w nasyp lub odwieziony na odkfad
w miejsce wskazane przez Kierownika Projektu.

W wykonanym korycie nie moze odbywaé sie ruch budowlany, niezwiazany bezposrednio
z wykonaniem dolnej warstwy podbudowy.

54. Profilowanie podloza

Przed przystapieniem do profilowania peodloze powinno byé oczyszczone ze wszystkich
zanieczyszczen. NaleZy usungé bloto i grunt, ktéry ulegl nadmiernemu nawilgoceniu.

Po oczyszezeniu powierzchni podioza, ktére ma by¢ profilowane nalezy sprawdzic, czy istniejace
rzedne terenu umozliwiaja uzyskania po profilowaniu zaprojektowanych rzednych podioza. Zaleca sig
aby rzedne terenu przed profilowaniem byly o co najmniej 5 cm wyZsze niz projektowane rzgdne
podioza.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spelniony i wystgpujg zanizenia poziomu w podiozu
przewidzianym do profilowania Wykonawca powinien spulchni¢ podioZe na glebokost zaakceptowana
przez Kierownika Projektu, dowieZé dodatkowy grunt spefniajgcy wymagania obowigzujace dia gérnej
strefy korpusu, w iloSci koniecznej do uzyskania wymaganych rzednych wysokosciowych i zagescic
warstwe do uzyskania wartosci wskaZznika zaggszczenia okreslonego w normie.

Jezeli rzedne podloza przed profilowaniem nie wymagaja dowiezienia |wbudowania
dodatkowego gruntu, to przed przystgpieniem do profilowania oczyszczonego podioza jego
powierzchnig nalezy wstepnie dogescic 3 - 4 przejSciami Sredniego walca stalowego gtadkiego lub w
inny sposdb zaakceptowany przez Kierownika Projektu.

Do profilowania podioZza mozna stosowaé rowniarki. Sciety grunt moze byé wykorzystany
w robatach ziemnych przy formowaniu nasypow pod zjazdy lub w inny sposob zaakceptowany przez
Kierownika Projektu.

5.5. Zageszczanie podioza

Bezpodrednio po profilowaniu podioza nalezy przystapié do jego dogeszczania przez walowanie.
Jakiekolwiek nierdownosci powstate przy zageszczaniu powinny byé naprawione przez Wykonawce
w spos6b zaakceptowany przez Kierownika Projektu.

Zageszczanie podioza nalezy kontrolowaé wediug normalnej proby Proctora, przeprowadzanej
zgodnie z PN-88/B-04481(metoda | lub 11).Wskaznik zaggszczenia nalezy okresli¢ zgodnie z BN-
77/8931-12. Minimalng wartos¢ wskaZnika zageszczenia |5 powinna wynosic¢ 1,00.

Wilgotnost gruntu podioZza przy zageszczeniu nie powinna rézni¢ sig od wilgotnosci optymainej
o wigcej niz 20% jej wartoscl,

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat podloza uniemozliwia przeprowadzenie badania
zageszczenia, kontrole zageszezenia naleZy oprzeé na metodzie obcigzen plytowych. Nalezy okreslié
pierwotny i wtoérny modut odksztatcenia podioza wg BN-64/8931-02. Stosunek wtdrnego i pierwotnego
modutu odksztalcenia nie powinien przekraczaé 2,2

5.6. Utrzymanie wyprofilowanego i zageszczonego podloZa

Podtoze po wyprofilowaniu i zageszczeniu powinne byc utrzymywane w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu robét zwigzanych z profilowaniem i zaggszczeniem podioza nastapi przerwa
w Robotach i Wykonawca nie przystepuje natychmiast do uktadania warstw nawierzchni, to powinien
on zabezpieczy¢ podioze przed nadmiernym zawilgoceniem, w sposéb zaakceptowany przez
Kierownika Projektu.

Jezeli wyprofilowane i zageszczone podioZze ulegfo nadmiernemu zawilgoceniu, to przed
przystapieniem do ukfadania kolejnej warstwy nalezy odczeka¢ do czasu jego naturalnego osuszenia.
Po osuszeniu podioza Kierownik Projektu oceni jego stan i ewenfualnie zaleci wykonanie niezbednych
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napraw. Jezeli zawilgocenie nastapito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to dodatkowe naprawy
wykona on na whasny koszt.

6. KONTROLA JAKOSC! ROBOT
6.1. Zasady ogdlne kontroli jakosci Robot

Zasady ogéine kontroli jakosci Robot podane w Specyfikacji Technicznej DM.00.00.00
"Wymagania ogdine”,

6.2. Kontrola przed przystapienism do Robét

Przed przystapieniem do wykonania Robot Wykonawea powinien sprawdzi¢ sprawnosc¢ sprzetu,
Srodkow transportu oraz inne czynniki zapewniajace mozliwosé prowadzenia Robét zgodnie z PZJ.

6.3. Kontrola w czasie wykonywania Roboét

W czasie Robét Wykonawca powinien sprawdzad zasoby sprowadzonych materiatow, prowadzi¢
systematyczne badania kontrolne w zakresie i z czestofliwoscig gwarantujgcg zachowanie wymagan
jakosci Roboét, lecz nie rzadziej niz wskazano w odpowiednich punktach niniejszej specyfikacji.

Wskaznik zageszczenia nalezy sprawdzié wg BN-77/8931-12, przynajmniej w dwéch punktach
na kazdej dziakce roboczej, lecz nie rzadziej niz w jednym punkcie na 400 m2, Zageszczenie nalezy
kontrolowaé na podstawie normalnej préby Proctora, wg PN-88/B-04481 (metoda | fub I}, W
przypadku, gdy przeprowadzenie badania zageszczenia wg metody Proctora jest niemozliwe ze
wzgledu na gruboziarniste uziarnienie materialu tworzacego podioze, kontrole zagegszczenia nalezy
oprze¢ na metodzie obcigzen piytowych. Nalezy okreslic pierwotny i wtdrny modul odksztalcenia
podicza wg BN-64/8931-02. Stosunek widrnego do pierwotnego modulu odksztalcenia nie powinien
przekraczaé 2.2

Wilgotnoéé gruntdw w czasie zageszczania nalezy badaé przynajmniej dwukrotnie na kazdej
dzialce roboczej, lecz nie rzadziej niz raz na 400 mZ.

6.4. Badania i pomiary podioZa

6.4.1. Zageszczenie poditoZa

Do odbioru zageszczenia podioza Wykaonawca przygotuje i przedstawi tabelaryczne zestawienie
wynikow badan wskaznika zageszczenia, wraz z wartosciami $rednimi dla calego odbieranego odcinka,
wykonane na podstawie biezgcej kontroli zageszczenia.

Na odcinkach nie speiniajacych wymagan co do zageszcezenia podioZe nalezy spulchni€ i roboty
powtdrzyé w sposéh zaakceptowany przez Kierownika Projekiu.

6.4.2. Cechy geometryczne

a) Nieréwnosci profilowanego podioZza nalezy mierzyé 4 metrowa fatg co 20 m w kierunku
podiuznym. Nierdwnosci poprzeczne nalezy mierzyé 2 metrowg fatg co najmniej raz na 50 m.
Nieréwnosci nie mogg przekraczaé 2 em.

b) Spadki poprzeczne nalezy mierzy¢ za pomacg 2 metrowej taty i poziomicy co najmniej raz na
50m i dodatkowo we wszystkich punktach giéwnych tukow poziomych. Spadki poprzeczne podioza
powinny by¢ zgodne z projektem z folerancja £0.5%.

¢} Glebokost koryta i rzedne nalezy sprawdzaé co 50m na krawedziach. Réznice pomigdzy
rzednymi zmierzonymi i projektowanymi nie powinny przekraczac £2cm.

d) usytuowanie krawedzi nie rzadziej niz co 20 m, dopuszczalne tolerancje +1 cm i -2 cm.

e) Szerokos¢ nalezy sprawdzié przynajmnief raz na 50 m. SzerokosC nie moze sie rézni¢ od
szerokosci projektowanej o wiecej niz +2cm.

6.4.2.5. Zasady postepowania z odcinkami o niewlasciwych cechach geometrycznych

Wszystkie powierzchnie, ktdre wykazuja wigksze odchylenia cech geometrycznych od
okreslonych w p. 6.4.2. powinny byé naprawione przez spulchnienie do giebokoéci co najmniej 10 cm,
wyréwnanie i powtdrne zageszczenie, Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia wykonanej warstwy
jest niedopuszczalne.

PPHU VITARO




Specyfikacfa Techniczna D.04.01.01.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdine zasady obmiaru Robdot

Ogdlne zasady wykonywania obmiary przedstawiono w Specyfikacji Technicznej DM.00.00.00.
SNymagania ogdlne”.

7.2, Jednostka ocbmiarowa
Jednostka obmiaru wyprofilowanego i zageszczonego podtoZa jest metr kwadratowy Im?.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogéine zasady odbioru Robdt

QOdbidr wykonywanego koryta wraz z profilowaniem | zageszczeniem podioza jest dokonywany
na zasadach odbioru Robot zanikajgcych i ulegajacych zakryciu okreslonych w Specyfikacji
Technicznej DM, 00.00.00. ,Wymagania ogdine” p. 8.

Koryto uznaje sie za wykonane zgodnie z Dokumentacjg Projektows, jezell wszystkie wyniki

badan przeprowadzone przy odbiorach daly wyniki zgodne z wymaganiami.

9. PODSTAWY PLATNOSCI
9.1. Ustalenia ogdine dotyczace podstawy platnosci

Ustalenia ogdlne dotyczace podstawy platnosci podano w Specyfikacji Technicznej DM.00.00.00.
~SNymagania ogélne” p. 8.

9.2. Cena jednostki obmiarowsj

Platnos¢ za metr kwadratowy [m®] wykonanego koryta wraz z profilowaniem | zageszczaniem
podioza nalezy przyjmowaé zgodnie z obmiarem i oceng jakosci Robdt na podstawie pomiarow
i badan.

Cena jednostkowa wykonania koryta oraz profilowania | zageszczania podioza obejmuje:

- prace pomiarowe,

- odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze i rozplantowaniem,

- zaladunek nadmiaru odspojonego gruntu na Srodki transportowe i odwiezienie na wysypisko na
odlegtosé 20 km,

- profilowanie dna koryta lub podioza,

- zaggszczanie do wymaganych wskaznikéw zageszczenia,

- utrzymanie karyta lub podioza,

- przeprowadzenie pomiaréw [ badan wymaganych w niniejszej Specyfikacji Technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-87/5-02201 Drogi samochodowe. Nawierzchnie drogowe. Podzial, nazwy i okreslenia.

PN-88/B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntu.

PN-5-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.

PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci.

BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modulu odksztafcenia nawierzchni
podatnych i pedioza przez obcigZenia piyta.

BN-75/8931-03 Drogi samochodowe. Pabieranie prébek gruntéw do celdw drogowych |
lotniskowych.

BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnoSci nawierzchni planografem i tata,

BN-70/8931-05 Oznaczanie wskaznika nosnoéci gruntu jako podtoza nawierzehni podatnych.

BN-77/8931-12 Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu.

Instrukcja DP-T14 o dokonywaniu odbioru robét drogowych i mostowych realizowanych na drogach
zamiejskich krajowych i wojewddzkich, GDDP W-wa 1989,
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D.04.03.01. OCZYSZCZENIE | SKROPIENIE WARSTW KONSTRUKCYJNYCH (KOD 45233200-1)

1, WSTEP
11. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej ogoine] specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczace
wykonania 1 odbioru robdt zwigzanych z oczyszczeniem i skropieniem warstw konstrukcyjnych
nawierzchni dla zadania: Remont placu przedcmentarnego w miejscowosci Kruszyna

1.2, Zakres stosowania 88T

Szczegbtowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacjl Rob6t wyszczegéinionych w p. 1.1.
1.3. Zakres robét objetych S8T

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg =zasad prowadzenia robét zwiazanych
z oczyszczeniem | skropieniem warstw konstrukcyinych przed ufozeniem nastepnej warstwy nawierzchni.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sg zgodne z ocbowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami
i z definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine” pkt 1.4.
1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét
Ogélne wymagania dotyczace robét podano w SST D-M-00.00.00 ,\Wymagania ogdlne” pkt 1.5.

2, MATERIALY

2.1. Ogodine wymagania dotyczace materiatéw

Ogélne wymagania dotyczace materialéw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w SST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogdine” pkt 2.
2.2. Rodzaje materialéw do wykonania skropienia

Materialami stosowanymi przy skropieniu warstw konstrukeyjnych nawierzchni sg;
a) do skropienia podhudowy nieasfaltowej:

— kationowe emulsje Sredniorozpadowe wg WT.EmA-1994 [5],
- uplynnione asfalty srednicodparowalne wg PN-C-96173 [3];

b) do skropienia podbuddw asfaltowych i warstw z mieszanek mineralno-asfaitowych:

~ kationowe emulsje szybkorozpadowe wg WT.EmA-1994 [5].
— uptynnione asfalty szybkoodparowywalne wg PN-C-896173 [3],
— asfalty drogowe D 200 lub D 300 wg PN-C-96170 [2], za zgoda InZyniera.
2.3. Wymagania dla materiatéw
Wymagania dla kationowej emulsji asfaltowej podano w EmA-84 [5].
Wymagania dla asfaltéw drogowych podane w PN-C-86170 [2].
24. Zuzycie lepiszczy do skropienia

Orientacyjne zuzycie lepiszczy do skropienia warstw konstrukcyjnych nawierzchni podano w tablicy
1.

Tablica 1. Orientacyjne zuzycie lepiszczy do skropienia warstw konstrukcyjnych nawierzchni
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Lp. Rodzaj lepiszcza Zuzycie (kglmz)
1 | Emulsja asfaltowa kationowa od 0.4 do 1,2
2 ! Asfalt drogowy D 200, D 300 od 04 do 0,6

Doktadne zuzycie lepiszezy powinno by¢ ustalone w zaleZznosci od rodzaju warstwy | stanu jej
powierzchni | zaakceptowane przez Inzyniera.

2.5. Skiadowanie lepiszczy

Warunki przechowywania nie moga powodowaé utraty cech lepiszeza i obnizenia jego jakosci.

Lepiszcze nalezy przechowywad w zbiomikach stalowych wyposaZzonych w urzadzenia grzewcze i
zabezpieczonych przed dostepem wody i zanieczyszczeniem. Dopuszcza sig magazynowanie lepiszczy w
zbiornikach murowanych, betonowych lub Zelbetowych przy spelniéniu tych samych warunkdw, jakie
podano dia zbiornikow stalowych.

Emulsie mozna magazynowaé w opakowaniach transportowych lub stacjonarnych zbiornikach
pionowych 2z nalewaniem od dna.

Nie nalezy stosowal zbiornika walcowego lezacego, ze wzgledu na tworzenie si¢ na duZej
powierzchni cieczy ,kozucha” asfaltowego zatykajgcego pdZniej przewody.

Przy przechowywaniu emulsji asfaltowe] naleZy przestrzegac zasad ustalonych przez producenta.

3. SPRZET

3.1. Cgdéine wymagania dotyczace sprzegtu
Ogdine wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 3.

3.2. Sprzet do oczyszczania warstw nawierzchni

Wykonawca przystepujacy do oczyszczania warstw nawlerzchni, powinien wykaza¢ sie mozliwoécia
korzystania z nastepuigcego sprzgtu:
— szezotek mechanicznych,

zaleca sie uzycie urzadzen dwuszczotkowych, Pierwsza ze szczotek powinna byé wykonana z
twardych slementéw czyszczacych | stuzyé do zdrapywania oraz usuwania zanieczyszczen
przylegajacych do czyszczonej warstwy. Druga szczotka powinna posiadac migkkie elementy czyszczace
i stuzy¢ do zamiatania. Zaleca sig uzywanie szczotek wyposazonych w Urzadzenia odpylajace,
— sprezarek,
— zbiornikéw z woda,
— szczotek recznych.

3.3. Sprzet do skrapiania warstw nawierzchni

Do skrapiania warstw nawierzchni nalezy uzywaé skrapiarke lepiszcza. Skrapiarka powinna by¢
wyposazona w urzadzenia pomiarowo-kontrolne pozwalajace na sprawdzanie | regulowanie
nastepujacych parametréow:

- temperafury rozkiadanego lepiszcza,
ciénienia lepiszcza w Kolektorze,
obrotéw pompy dozujacej lepiszcze,
predkosci poruszania sie skrapiarki,
wysokosci | dlugo$ci kolektora do rozktadania lepiszceza,
dozatora lepiszcza.
Zbiornik na lepiszeze skrapiarki powinien by¢ izolowany termicznie tak, aby byto mozliwe zachowanie
stafej temperatury [episzcza.
Wykonawca powinien posiadac aktualne swiadectwo cechowania skrapiarki.
Skrapiarka powinna zapewni¢ rozktadanie lepiszcza z tolerancjg + 10% od iloSci zatozonej,

H

i

4. TRANSPORT

41. Qgélne wymagania dotyczace transportu
Ogélne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 4.
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4.2. Transport lepiszczy

Asfalty moga byé franspartowane w cysternach kolejowych lub samochodowych, posiadajgecych
izolacje termiczng, zaopatrzenych w urzadzenia grzewcze, zawory spustowe i zabezpieczonych przed
dostepem wody.

Emulsja moZe byé transportowana w cysternach, autocysternach, skrapiarkach, beczkach i innych
opakowaniach pod warunkiem, Ze nie bgda korodowaly pod wphywem emulsji i nie bedg powodowaly jej
rozpadu. Cysterny przeznaczone do przewozu emulsji powinny by¢ przedzielone przegrodami, dzielgcymi
je na komory o pojemnaosci nie wigkszej niz 1 m®, a kazda przegroda powinna mie¢ wykroje w dnie
umozliwiajace przeplyw emulsji. Cysterny, pojemniki i zbiorniki przeznaczone do transporiu lub
sktadowania emulsji powinny byé czyste i nie powinny zawierag resztek innych lepiszczy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogébine zasady wykonania rochét
Ogélne zasady wykonania robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 5.

§.2. Oczyszczenie warstw nawierzchni

Qczyszczenie warstw nawierzchni polega na usunieciu luZznego materialu, brudu, bliota i kurzu przy
uzyciu szczotek mechanicznych, a w razie potrzeby wody pod ci$nieniem. W migjscach trudno
dostepnych nalezy uzywaé szczotek recznych. W razie potrzeby, na terenach niezabudowanych,
bezposrednio przed skropieniem warstwa powinna by oczyszczona z kurzu przy uzyciu sprgzonego
powietrza.

5.3. Skropienie warstw nawierzchni

Warstwa przed skropieniem powinna by¢ oczyszczona.

Jezeli do czyszezenia warstwy byta uzywana woda, to skropienie lepiszczem moze nastapi¢ dopiero
po wyschnieciu warstwy, z wyjatkiem zastosowania emulsji, przy ktérych nawierzchnia moze by¢ wilgotna.

Skropienie warstwy moze rozpoczal sie po akceptacji przez Inzyniera jej oczyszczenia.

Warstwa nawierzchni powinna by¢ skrapiana lepiszczem przy uzyciu skrapiarek, a w miejscach
trudno dostepnych recznie (za pomocyg weza z dysza rozpryskowa).

Temperatury lepiszezy powinny miesci¢ sie w przedzialach podanych w tablicy 2.

Tablica 2. Temperatury lepiszczy przy skrapianiu

Lp. Rodzaj lepiszcza Temperatury (°C)
1 |Emulsja asfaltowa kationowa od 20 do 40
2 | Asfalt drogowy D 200 od 140 do 150
3 | Asfalt drogowy D 300 od 130 do 140

*) W razie potrzeby emulsje nalezy ogrzac do temperatury zapewniajacej wymagang fepkosé.

Jezeli do skropienia zosfata uZyta emulsja asfaltowa, to skropiona warstwa powinna byé
pozostawiona bez jakiegokolwiek ruchu na czas niezbedny dla umozliwienia penetracji lepiszcza w
warstwe | odparowania wody z emulsji. W zaleznosci od rodzaju uzytej emulsji czas ten wynosi od 1 godz.
do 24 godazin.

Przed ulozeniem warstwy z mieszanki mineralno-hitumicznej] Wykonawca powinien zabezpieczyé
skropiong warstwe nawierzchni przed uszkodzeniem dopuszczajgc tylko niezbedny ruch budowlany.

6. KONTROLA JAKOSCi ROBOT

6.1. 0Ogoblne zasady kontroli jakoseci robot
QOgolne zasady kontroli jakosci robédt podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine” pkt 8.
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6.2, Badania przed przystapieniem do rohét

Przed przystapieniem do robdt Wykonawca powinien przeprowadzié prébne skropienie warstwy w
celu okreslenia optymalnych parametréw pracy skrapiarki i okreSlenia wymaganej ilosci lepiszcza w
zalezno$ci od rodzaju | stanu warstwy przewidzianej do skropienia,

6.3. Badania w czasie robot

6.3.1. Badania lepiszczy

Ocena lepiszezy powinna by¢ oparta na atestach producenta z tym, ze Wykonawca powmien
kontrolowaé dla kazdej dostawy wiasciwosci lepiszczy podane w tablicy 3.

Tablica 3. Wiasciwosci lepiszezy kontrolowane w czasie robét

Lp. Rodzaj lepiszcza Kont[o!ow?nle Badanie
wilasciwosci
wedtug normy
1 | Emulsja asfaltowa kationowa lepkosé EmA-94 [5]
2 | Asfalt drogowy penetracja PN-C-04134 [1]

6.3.2. Sprawdzenie jednorodno$ci skropienia i zuzycia lepiszcza

Nalezy przeprowadzi¢ kontrolg iloSci.rozktadanego lepiszcza wedtug metody podanej w opracowaniu
JPowierzchniowe utrwalenia. QOznaczanie ilosci rozktadanego lepiszcza i kruszywa” [4].

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robé6t
Ogéine zasady obmiaru robot podano w SST D-M-00.00.00 ,\Wymagania og6lne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest:
-m* (metr kwadratowy) oczyszczonej powierzchni,

- m? (metr kwadratowy) powierzchni skropionej.

8. ODBIOR ROBOT

Qgdblne zasady odbioru roboét pedano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania o0golne” pkt 8.
Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, SST i wymaganiami InZyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy platho$ci podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine”
pkt 9.

9.2, Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 m”® oczyszczenia warstw konstrukcyjnych obejmuje:
- mechaniczne oczyszczenie kazdej nizej potozone] warstwy konstrukcyjnej nawierzehni z ewentualnym
polewaniem woda lub uzyciem sprezonego powietrza,
~ raczne odsp Jenie stwardniatych zanieczyszczen.
Cena 1 m” skropienia warstw konstrukcyjnych obgjmuje:
— dostarczenie lepiszcza | napelnienie nim skrapiarek,
— podgrzanie lepiszcza do wymaganej temperatury,
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— skropienie powierzchni warstwy lepiszczem,
— przeprowadzenie pomiardw i bada? laboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. | PN-C-04134 Przetwory naftowe. Pomiar penetraciji asfaltéw
2. |PN-C-96170 Przetwory nafiowe. Asfalty drogowe
3. |PN-C-96173 Przetwory naftowe. Asfalty uptynnione AUN do nawierzchni drogowych

10.2. Inne dokumenty

1. ,Powierzchniowe utrwalenia. Oznaczanie ilosci rozktadanego lepiszcza i kruszywa'. Zalecone przez
GDDP do stosowania pismem GDDP-5.3a-551/5/92 z dnia 1992-02-03.
2.  Warunki Techniczne. Drogowe kationowe emulsie asfaltowe EmA-84. IBDIM — 1994 1.
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D.04.04.02. PODBUDOWA Z KRUSZYWA LAMANEGO STABILIZOWANEGO MECHANICZNIE
{kod WSZ 45233200-1)

1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbiory
Robét zwiazanych z wykonaniem warstw z kruszywa famanego 0/31,5 mm stabilizowanego
mechanicznie dla Zadania: Remont placu przedcmentarnego w miejscowosci Kruszyna

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako Dokument Przetargowy i Kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji Robét wymienionych w p. 1.1
1.3. Zakres Robdét objetych Specyfikacja Techniczna

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Technicznej stanowig wymagania dotyczace Robdt
zwiazanych z wykonaniem podbudowy z kruszywa famanego stabilizowanego mechanicznie.
Zakres Robét obejmuje:
- wykonanie podbudowy z kruszywa famanego gr. 10 cm o uziarnieniu 0/31,5 mm

A stabilizowanego mechanicznie na poboczu gruntowym i utwardzenie przy ogrodzeniu

betonowym
- wykonanie podbudowy z kruszywa famanego gr. 8-12 cm o uziarnieniu 0/31,5 mm
stabilizowanego mechanicznie pod nawierzchnig placu cmentarnego z kostki
1.4. Okreslenia podstawowe
141,  Stabilizacja mechaniczna

Proces technologiczny polegajgcy na odpowiednim zageszczeniu kruszywa o wihasciwie
dobranym uziarnieniu, przy wilgotnosci optymalnej.

1.4.2, Pozostale okreslenia
Sa zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi polskimi normami iz definicjami podanymi
w Specyfikacji Technicznej DM.00.00.00. ,Wymagania ogdlne”.
1.5. Ogdine wymagania dotyczgce Rob6t

Whykonawca jest odpowiedzialny za jako$é wykonania Robét, ich zgodnos¢ z Dokumentacjg,
Projektowa, Specyfikacjg Techniczna i poleceniami Kierownika Projektu. Ogdlne wymagania
dotyczgece Robét podano w Specyfikacji Technicznej DM.00.00.00. ,Wymagania ogdine” p. 1.5,

2. MATERIALY
2.1. Wymagania ogéblne
Ogdine wymagania dotyczace materiatdw podano w Specyfikacji Technicznej DM.00.00.00.
~Symagania ogdine” p. 2.
2.2. Kruszywo

Materiatem do wykonania podbudowy z kruszywa lamanego stabilizowanego mechanicznie
powinno by¢ kruszywo famane uzyskane w wyniku przekruszenia surowca skalnego fub kamieni
narzutowych ictoczakow albo ziaren zwiru wigkszych od 8 mm. Dopuszcza sie réwniez
stosowanie Zuzla jako materialu do wykonania podbudowy.

Kruszywo powinno byé jednorodne, bez domieszek gliny i zanieczyszczen obeych.

2.21. Uziarnienie kruszywa
Krzywa uziarienia kruszywa okreslona wg normy PN-91/B-08714/15 powinna lezeé pomigdzy
krzywymi granicznymi podanymi w tablicy 1.

Tablica 1. Uziarnienie kruszywa famanego i 2uZla wiselkopiecowego stabilizowanego mechanicznie
do podbudowy pomocnicze|
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Krzywa uziamienia kruszywa powinna byé ciggta i nie przebiegaé od dolnej do gdémej krzywej

Sito kwadratowe [mm] Uziarnienie 0/63 mm Uziarnienie 0/31,5 mm
Przechodzi przez sito [%] Przechodzi przez sito [%]
63 100 -
315 76-100 100
16 57-93 77-100
8 42-75 52-75
4 28-58 37-58
2 19-42 26-42
8,5 10-24 14-24
0,075 3-12 : 4-12

granicznej uziarnienia na sasiednich sitach. Wymiar najwigkszego ziarna kruszywa nie moze
przekracza¢ 2/3 grubosci warstwy ukiadanej jednorazowo. Frakcje kruszywa przechodzace przez sito
0,075 mm nie powinny stanowi¢ wiecej niz 65% frakcji przechodzace] przez sito 0,5 mm.

2.2.2.  Wiasciwosci kruszywa
Kruszywo powinno spelnia¢ wymagania okreslone w ponizszej tablicy 2.

Tablica 2. Wymagane wiasciwosci kruszywa

L.p. Whasciwosci badane wedtug: Wymagania -
Kruszywo lamane | ZuZel

1 Zawarto$é nadziarna, %, nie wigcej niz 10 10
2 Zawarto$¢ ziaren nieforemnych, % nie wiecej niz 40 -
3 Zawarto$é zanieczyszczenh organicznych, %, nie wigeej niz 1 1
4 Wskaznik piaskowy po 5-krotnym zageszczeniu metodg | fub |I 30-70 -

Scieralno$é w bebnie Los Angeles, 50 60

5 - ubytek masy po pelnej liczbhie obrotéw, %, nie wigkszy niz a5 35

- po 1/5 liczby obrotéw
6 Nasigkliwosé, %, nie wiecej niz 5 6
7 Mrozoodporno$é ziaren wiekszych od 2mm, po 25 cyklach

zamrazania i odmrazania, ubytek masy, %, nie wiecej niz 10 10

8 Rozpad krzemianowy i zelazawy tgcznie, nie wigcej niZ [%] - 1
9 Zawartos¢ zwigzkdw siarki w pr;gliczeniu na S0;, %, nie wiece| 1 2

niz
10 | Wskaznik no$noéci w,,s mieszanki kruszywa, %, nie mnigjszy niz 60 60

2.3. Zrodia materiatéw

Wszystkie materiaty uzyte do budowy powinny pochodzi¢ tylko ze Zrédet uzgodnionych i zatwierdzonych
przez Kierownika Projektu.

Zrodia materiatéw powinny byé wybrane przez Wykonawce z wyprzedzeniem, przed rozpoczeciem
robét. Wykonawca powinien dostarczyé Kierownikowi Projektu wyniki badan laboratoryjnych igcznie z
projektowang Krzywg uziarnienia i reprezentatywne probki materialéw,

Materiaty z zaproponowanego przez Wykonawce Zrédla beda zaakceptowane do whudowania przez
Kierownika Projektu, jeZeli dostarczone przez Wykonawce wyniki badan laboratoryjnych i ewentuaine
wyniki badan laboratoryinych prowadzonych przez Kierownika Projektu wykaZg zgodnos¢ cech
materiatowych z wymaganiami.

Zatwierdzanie Zrédia materiatéw nie oznacza, ze wszystkie materialy z tego Zrodia bedy przez
Kierownika Projektu dopuszczone do whudowania. Materiaty, ktére nie spetniaja wymagarn zostang
odrzucone.

3. SPRZET
3.1. Wymagania ogdine

Ogélne wymagania dotyczace sprzetu podano w Specyfikacji Technicznej DM.00.00.00. "Wymagania
ogdlne” p.3.
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3.2, Sprzet do wykonania podbudowy

Do wykonania podbudéw z kruszyw tamanych stabilizowanych mechanicznie nalezy stosowad:
a) mieszarki stacjonarne do wytwarzania mieszanki kruszyw, wyposazone w urzgdzenia dozujace
wode,
b) rowniarki lub uktadarki kruszywa do rozktadania materiatu,
c) walce ogumione i stalowe wibracyjne lub statyczne do zageszczania. W miejscach
trudnodostepnych powinny by¢ stosowane zageszczarki ptytowe, ubljaki mechaniczne lub male
walce wibracyjne.

4, TRANSPORT
4.1. Wymagania ogélne

Qgdine wymagania dotyczace transportu podano w Specyfikacji Technicznej DM.00.00.00. "Wymagania
ogéine" p.4.

4.2, Transport kruszywa

Transport kruszywa powinien odbywadé sie w sposéb przeciwdzialajacy jego zanieczyszczeniu i
rozsegregowaniu.

Ruch pojazdéw po wyprofilowanym podiozu drogi powinien by¢ tak zorganizowany by nie dopusci¢ do
jego uszkodzen i tworzenia kolein.

Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy powinny spelniaé wymagania dotyczgee przepiséw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszezalnych obcigzen osii innych parametrow technicznych.

5.  WYKONANIE ROBOT
5.1. 0Ogdine zasady wykonania Robét

Ogbine zasady wykenania Robdt podanc w Specyfikacji Technicznej DM.00.00.00. "Wymagania ogélne”
p.5.

5.2. Przygotowanie podtoza

Podloze pod podbudowe z kruszywa tamanegoe stabilizowanego mechanicznie stanowi warstwa gruntu
naturalnego.

Jezeli podioze wykazuje jakiekolwiek wady to powinny by¢ one usuniete wedlug zasad akceptowanych
przez Kierownika Projektu.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszanke kruszywa o uziarnieniu zgodnym z projektowang krzywg uziarnienia i wilgotnoéci optymainej
nalezy wytwarza¢ w mieszarkach stacjonarnych gwarantujgcych otrzymanie jednorodne] mieszanki.
Ze wzgledu na konieczno$é zapewnienia jednorodnosci materiatu nie dopuszcza sig wytwarzania
mieszanki przez mieszanie poszczegdinych frakeji na drodze. Mieszanka po wyprodukowaniu
powinna by¢ od razu transportowana na miejsce wbudowania w sposéb przeciwdzialajgcy segregadii i
nadmiernemu wysychaniu.

5.4. Rozkladanie mieszanki kruszywa

Podbudowa powinna by¢ wytyczona w sposéb umozliwiajacy jej wykonanie zgodnie z Dokumentacig
Projektowa, lub wedlug zalecen Kierownika Projektu z tolerancjami okreslonymi w niniejsze
Specyfikacji Technicznej.

Paliki lub szpilki do kontroli uksztaltowania warstw powinny by¢ wczesniej, cdpowiednio zamocowane
i utrzymywane w czasie rob6t przez Wykonawce. Rozmieszczenie palikdw lub szpilek powinno
umozliwiaé naciggniecie sznurkéw lub linek do wytyczenia Robét i nie powinno byé wigksze niz co
10 m.

Mieszanka kruszywa powinna by¢ rozktadana w warstwie o jednakowej grubosci, takiej aby jegj
ostateczna grubo$¢ po zageszczeniu byla réwna gruboéci projekfowane]. Grubosé pojedynczo
uktadanej warstwy nie moze przekracza¢ 20 cm po zageszczeniu. Warstwy kruszywa powinny by¢
rozkiadane w sposob zapewniajgcy osiagnigcie wymaganych spadkéw i rzednych wysokosciowych.
Jezeli podbudowa skiada sig z wigcej niz jednej warstwy kruszywa, to kazda warstwa powinna by¢
wyprofilowana izageszczona z zachowaniem wymaganych spadkow irzednych wysokosciowych.
Rozpoczecie ukiadania nastepnej warstwy moze nastgpi¢ po odbiorze poprzedniej warstwy przez
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Kierownika Projektu. Kruszywo w migjscach, w ktérych widoczna jest jego segregacja powinno by¢
przed zageszczeniem zastgpione materiatem o odpowiednich wiasciwosciach.

5.5. Zagegszczanie

Natychmiast po koficowym wyprofilowaniu warstwy kruszywa nalezy przystapi¢ do jej zageszczenia
przez watowanie. Walowanie powinno postgpowaé stopniowo od doalnej do gomnej krawedzi
podoudowy przy przekroju o spadku jednostronnym. Jakiekolwiek nieréwnosci lub zaglebienia
powstale w czasie zaggszczania powinny byé wyréwnane przez spulchnienie warstwy kruszywa i
dodanie lub usuniecie materiatu, az do otrzymania réwnej powierzchni. W miejscach niedostepnych
dla walcéw podbudowa powinna byé zageszczona zagegszczarkami plytowymi, matymi walcami
wibracyjnymi lub ubijakami mechanicznymi.

Zageszczenie nalezy kontynuowaé do osiagnigcia wskaznika zaggszczenia podbudowy nie mniejszego
od 1,0 wedlug normalnej préby Proctora, zgodnie z PN-88/B-04481. )

Wilgotnosé kruszywa podczas zageszezania powinna byé réwna wilgotnodci optymainej, okreslonej
wedlug normalnej proby Proctora, zgodnie z PN-38B-04481. Materiat nadmiernie nawilgocony,
powinien zostaé osuszony przez mieszanie roziozonej warstwy i napowietrzenie. Natomiast jeZeli
wilgotnosé materialu jest nizsza od optymalnej, materiat w roztoZonej warstwie powinien by¢ zwilzony
wodg i réwnomiernie wy-mieszany. Wilgotno$¢ przy zageszczaniu powinna by¢ réwna wilgotnosci
optymalnej z tolerancjg +1%, -2%.

5.6. Utrzymanie podbudowy

Wykonawca zobowigzany jest do przeprowadzenia biezacych napraw podbudowy uszkodzonej przez
ruch budowlany jak rowniez wskutek oddziatywania czynnikéw atmosferycznych, takich jak opady
deszczu, $niegu i mréz.

Wykonawca zobowigzany jest wstrzymaé ruch budowlany po okresie intensywnych opaddw deszczu,
jezeli wystapi mozliwosé uszkodzenia podbudowy.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogobine zasady konfroli jako$ci
Zasady ogélne kontroli jakosci Robét podano w Specyfikacji Technicznej DM 00.00.00. ~SNVymagania
0gblne" p.6.
6.2. Badania przed przystapieniem do Robét

Przed przystapieniem do Robét Wykonawca powinien wykonac badania kruszyw przeznaczonych do
wykonania Robét i przedstawié wyniki tych badan Kierownikowi Projektu w celu akceptacji materiatdw.
Badania te powinny obejmowad wszystkie wlasciwosci okreslone w p.2.

6.3. Badania w czasie Robét

Czestotliwodé badan kontrolnych w czasie Robét przy budowie podbudowy z kruszyw famanych
stahilizowanych mechanicznie podano w tablicy 3.
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Tablica 3. Czestotliwosé badan kontrolnych w czasie robét przy budowie podbudowy z kruszyw famanych i

zuzia wielkopiecowego stabilizowanych mechanicznie

Czestotliwosé badan
Maksymalna

Minimalna liczba

L.p. Wyszczegélnienie badan badan na dziennej pg:qg;;zha?; g%iﬁg::gy
dziatce roboczej badania [m ]

1 Uziarnienie kruszywa

2 Wilgotnose kruszywa 5 400

3 Zageszcezenie kruszywa

4 Zawarto$¢é zanieczyszczen obeych

g Stopien przekruszenia ziaren

7 Zawartos¢ ziaren nieforemnych

8 Zawarto$¢ zanieczyszczen organicznych 4000

o Granica plynnosci ) i przy kazdej zmianie
10 Wskaznik plastycznosci Zrodia kruszywa
11 Mrozoodpornose

12 Scieralnosé

13 Wskaznik piaskowy

6.4,

6.3.1. Badania wlasciwosci kruszywa

W crasie Robot Wykonawcea bedzie prowadzit badania wiasciwosci kruszywa, okreslone w tablicy w p.2.

Uziarienie kruszywa i zawarto$¢ zanieczyszczen obcych pawinno byé przez Wykonawce badane co
najmniej dwukrotnie dla kazdej dziatki roboczej, lecz nie rzadziej niz raz na 400 m? warstwy. Probki
nalezy pobierac w sposob [osowy z rozioZonej warstwy, przed jej zaggszczeniem. Wyniki badan
powinny by€ biezaco przekazywane Kierownikowi Projektu.

Badania peilne kruszywa, obejmujace oceng wszystkich wiaciwosci okreslonych w p. 2. powinny by(:
wykonywane przez Wykonawce z czestotliwoscig gwarantujacg zachowanie jako$ci robét, lecz nie
rzadziej niz raz na 4000 m® wykonanej podbudowy, a takze w przypadku zmiany Zrédia pobierania
materiatéw i w innych przypadkach okreslonych przez Kierownika Projektu. Prébki do badafh petnych
powinny by¢ pobierane przez Wykonawce w sposob losowy w obecnoécl Kierownika Projektu.

6.3.2. Badania wifgotnoéci kruszywa

Wilgotno$§¢ kruszywa powinna byé rowna wilgotnosci optymalnej okre$lonej wg normalnej proby
Proctora, wg PN-88B-04481 z tolerancjg +1%, -2%. Wilgotnos¢ kruszywa naleZzy bada¢ wg PN-77B-
06714/17 przynajmniej dwukrotnie na kaZdej dziatce roboczej, lecz nie rzadziej niz raz w jednym
punkcie na 400 m2, przy ocenie zaggszczenia warstwy,

6.3.3. Badania zageszczenia

Zagqszczenie kazdej warstwy powinno odbywaé sie do osiagniecia wskaZnika zageszczenia nie
mmejszego od 1,0 wg normalngj proby Proctora, wg PN-88/B-04481, Zaggszczenie nalezy sprawdzad
przynajmniej w dwéch punktach wybranych losowo na kazdej dzialce roboczej, lecz nie rzadziej niz
w jednym punk0|e na 400 m® wg BN-77/8931-12. W przypadku gdy przeprowadzenie badania
zageszczenia wg Proctora jest niemozliwe, ze wzgledu na gruboziarniste uziarnienie kruszywa
kontrole zageszczenia nalezy ozprzeé na metodzie obciazen plytowych VS8 w tym przypadku jeden
(wg normy) jeden raz na 3000m” lub wedtug zaleceh Kierownika Projektu.

Badania wykonanej warstwy

Czestotliwose | zakres badart i pomiaréw wykonane] warstwy podbudowy z kruszywa stabilizowanego
mechanicznie przedstawiono w tablicy 4.
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Tablica 4. Czestotliwosé | zakres badan | pomiaréw wykonanej warstwy podbudowy z kruszywa
stabilizowanego mechanicznie

Wyszczegodlnienie

badafi | porniaréw Minimalna czestotliwosé badar | pomiaréw

Lp.

Podczas budowy:
-w 3 punktach na kazdej dzienng| dZIafce roboczej lecz nie
1 Grubosé warstw rzadziej niz 1 na 400 m?
Przed odbiorem:
- w 3 punktach, lecz nie rzadziej niz raz na 2000 m*

Nosnos¢ | zageszezenie w 2
2 obciqieﬁggtytowych i Raz na 3000 m
3 Szerokosé 10 razy na 1 km
4 Réwnos¢ podiuzna W sposdb ciggly plancgrafem albo co 20 m tata
5 Réwnose poprzeczna 10 razy na 1 km fata 2-metrowg
8 Spadki poprzeczne®) 10 razy na 1 km
7 Rzedne
8 Uksztaltowarﬁe 0si w planie co 50 m

*) dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksztattowania osi w planie nalezy
wykonaé w punktach gtéwnych fukéw poziomych: na poczatku i na koncu kazdej krzywej
przejéciowej oraz na poczatku, w Srodku i na koricu kazdego tuku poziomego.

8.4.1. Grubos¢ warstwy

Grubosé warstwy Wykonawca powinien mierzy¢ natychmiast po jej zaggszczeniu co najmniej w frzech
losowo wybranych punktach na kazdej dziennej dzialce roboczej i nie rzadziej niz w jednym punkcie
na kazde 400 m® podbudowy.

Bezpoérednio przed odbiorem nalezy wykonad¢ pomiary grubosci warstwy co najmniej w trzech
punktach, lecz nie rzadziej niz raz na 2000 m”.

Dopuszczalne odchytki od projektowanej grubosci warstw nie powinny przekraczaé +10%, -15%.

6.4.2. Noénosdé i zageszczenie warstw wg obcigzen ptytowych

Nalezy wykona¢ pomiary no$nosci podbudowy z kruszywa, wg metody obcigzen p’rytowych zgodnie
z BN-64/8931-02. Obcigzenia nalezy wykona¢ nie rzadziej niz raz na 3000 m?, lub wg zalecen
Kierownika Projektu,

Podbudowa zasadnicza powinna spemiaé wymagania dotyczgce noénoéci podane ponize).

Pierwotny modut odksztalcenia warstwy z kruszywa powinien by¢ wigkszy niz M'==60 MPa, widrny
modut odksztafcenia min. M”g=120 MPa.

Zageszczenie warstwy z kruszywa nalezy uznaé za prawidiowe wtedy, gdy stosunek widrnego moduiu
odksztalcenia Mz” do pierwotnego modutu odksztatcenia My', mierzony przy uzyciu plyty o $rednicy 30
cm, jest nie wiekszy od 2,2

M:"/Mg' <2,2

6.4.3.  Pomiary cech geometrycznych podbudowy
6.4.3.1. Ro6wnos¢ warstwy

Nierédwnosci podiuzne podbudowy nalezy mierzyé tata 4-metrowa lub planografem zgodnie z normg BN-
68/8931-04, z czestotliwoscig podang w tablicy w p.6.4.

Nierownosci poprzeczne nalezy mierzyé 2-metrowa fata z czestotliwodcia jak wyzej.

Nierdwnosci nie powinny przekraczac:

- 20 mm dia podbudowy z kruszywa famanego,
6.4.3.2. Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne nalezy mierzyC za pomocy 2-matrowe] taty i poziomicy z czestotfiwoscig podang
w tablicy w p. 6.4, Spadki poprzeczne powinny byé zgodne z dokumentacia projektows, z tolerancjg
+0,5%.
6.4.3.3. Rzedne podbudowy

Rzedne podbudowy nalezy sprawdzac co 100 m.

RézZnice migdzy rzgdnymi wykonanymi i projektowanymi nie powinny przekraczaé:

- od +1 do -2 cm dla podbudowy z kruszywa tamanego
6.4.2.4. Uksztaltowanie osi podbudowy

Uksztaltowanie osi podbudowy nalezy sprawdzié w punktach giéwnych trasy iinnych dodatkowych,
rozmieszczonych nie rzadzigj niz co 100 m.

0% podbudowy w planie nie mozZe by¢ przesunieta w stosunku do osi projektowanej o wiecej niz +5cm w
kazdym punkcie na cale] dlugosci.
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6.4.3.5. Szerokos¢ podbudowy
Szerokos¢ podbudowy nalezy sprawdzi¢ co najmniej 20 razy na 1 km.
Szerokos¢ podbudowy nie moZe rézni¢ sie od szerokosci projektowane]j o wigeej niz + 5 cm.

6.5. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy
8.5.1. Niewtasciwe uziarienie i wtasciwosci kruszywa

Wszystkie kruszywa nie spelniajace wymagan dotyczgcych uziarnienia i wlasciwosci podanych
w odpowiednich punktach niniejszej specyfikacji, zostang odrzucone. Jezeli kruszywa, nie spetniajace
tych wymagan zostaty wbudowane to beda, na polecenie Kierownika Projekiu, wymienione przez
Wykonawece na wiasciwe, na koszt Wykonawcy | bez jakichkolwiek dodatkowych kosztow
poniesionych przez Zamawiajgcego.

6.5.2. Niewlasciwe cechy geometryczne

Wazystkie powlerzchnie, ktdre wykazujg wigksze odchylenia cech geometrycznych od okreslonych w p.
6.4.3. powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub zerwanie do glebokosci co najmnigj 10 cm,
wyréwnanfe i powtérne zageszczenie. Dodanie nowego materialu bez spulchnienia wykonanej
warstwy jest niedopuszczalne.

6.5.3. Niewtasciwa grubosé podbudowy

Przed odbiorem Woykonawca sprawdzi grubo$é warstw w obecnosci Kierownika Projekiu,
z cz¢stotliwoscig podang w tablicy w p. 6.4. Przynajmniej w 50% otwordw grubos¢ warstw powinna
by¢ co najmniej réowna projektowanej, a w zadnym otworze niedomiar grubosci nie mozZe byé wiekszy
od 10%.

Jezeli warunek ten nie jest spetniony Wykonawca wykaona, na wlasny koszt, w obecnosci Kierownika
Projektu, dodatkowe otwory w celu identyfikacji powierzchni wadliwych pod wzgledem grubosci.

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem: grubosci Wykonawca wykona naprawe
podbudowy. Roboty te Wykonawca wykona na wiasny koszt. Po wykonaniu tych Robdt nastapi
ponowny pomiar i ocena grubosci warstwy, wg wyzej podanych zasad na koszt Wykonawcy.

6.5.4. Niewlasciwe zageszczenie podbudowy

Do odbioru zageszczenia podbudowy Wykonawea przygotuje i przedstawi tabelaryczne zestawienie
wynikéw badan wskaznika zageszczenia, wraz z wartosciami $Srednimi dla caltego odbieranego
odcinka, wykonane na podstawie bie2gcej kontrali zageszczenia.

Na odcinkach nie speiajgcych wymagan co do zageszczenia podbudowy nalezy materiat spulchnié
i Roboty powtorzy¢ w sposdb zaakceptowany przez Kierownika Projektu.

6.5.5. Niewtasciwa noSnos¢ podbudowy

Jezeli nosnoé¢ podbudowy bedzie mniejsza od wymaganej to Wykonawca wykona wszelkie Roboty
niezbgdne do zapewnienia wymaganej nosnoéci, zlecone przez Kierownika Projektu, na wiasny koszt,

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogodlne zasady obmiaru Robét
Ogodlne zasady obmiaru Robot podano w Specyfikacji Technicznej DM.00.00.00. "Wymagania ogélne”
pkt.7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowa jest metr kwadratowy [mz], wykonane} podbudowy oraz warstwy konstrukeji
z kruszywa tfamanego stabilizowanego mechanicznie o grubosciach okreslonych w Dokumentacii
Projektowej.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Cgdline zasady odbioru Robét

Odbiér podbudowy dokonywany jest na zasadach odbioru Robot zanikajacych i ulegajgcych zakryciu
oraz na Zasadach odbioru czeSciowego i koricowego okreslonych w Specyfikacji Technicznej
CM.00.00.00. "Wymagania ogéine" pkt. 8.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogoblne ustalenia dotyczace podstaw platnosci

Ogélne ustalenia dotyczace podstaw piatnosci podano w Specyfikacji Technicznej DM.00.00.00.
"Wymagania ogdine" p. 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 metra kwadratowego [mz] wykonania warstw konstrukeji z kruszywa tamanego stabilizowanego
mechanicznie o gruboéciach 18, 15, 20 cm i cdpowiednio uziarnieniach 0/31,5 i 0/63 mm obejmuje:

- prace pomiarowe,

- sprawdzenie | ewentualng naprawe podioza,
- przygotowanie mieszanki z kruszywa zgodnie z receptura,
- dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,

- roztozenie mieszanki,

- Zzageszczenie rozlozonej warstwy,
- przeprowadzenie pomiarow i badan okreslonych w Specyfikacji Technicznej,
- utrzymanie podbudowy w czasie Robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-87/B-01100
PN-78/B-01101
PN-87/5-02201
PN-88/B-04481
PN-76/B-06714/00
PN-89/B-06714/01
PN-77/B-06714/12
obeych
8. PN-78/B-06714/13
9. PN-91/B-06714/15
10. PN-78B-06714/16
11. PN-77B-06714/17
12. PN-77B-06714/18
13. PN-78B-06714/19
bezposrednig
14. PN-79/B-06714/42
Angeles
15. PN-80/B-06714/37
16. PN-78/B-06714/39
17. PN-78/B-08714/28
bromowa,.

Nooeon =

Kruszywa mineralne. Kruszywa skalne. Podzial, nazwy, okreslenia.
Kruszywa sztuczne. Podzial, nazwy, okreslenia.

Drogi samochodowe. Nawierzchnie drogowe. Podziat, nazwy, okreSlenia.
Grunty budowlane. Badania probek gruntu.

Kruszywa mineralne. Badania. Postanowienia ogdine.

Kruszywa mineraine. Badania, Podziat, terminologia.

Kruszywa mineraine. Badania. Oznaczanie zawarto$ci zanieczyszczen

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartodci pytdw mineralnych,
Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie sktadu ziarnowego.

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie ksztattu ziaren.

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci.

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie nasigkliwosci.

Kruszywa mineraine. Badania. Oznaczanie mrozoodpornosci metodg

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie $cieraino$ci w bebnie Los
Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie rozpadu krzemianowego

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie rozpadu zelazawego
Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie zawartoSci siarki metodg

PPHU VITARO

64




Specyfikacja Techniczna D.05.03.05.b

SPIS TRESCI

1. LT £ ] . 66
1.1, PRZEDMIOT SPECYFIKACJ TECHNICZNY CH ... e ee e s B8
1.2. ZAKRES STOSOWANIA SPECYFIKACJI TECHNICZNYCH ... 66
1.3. ZAKRES ROROT CBJETYCH SPECYFIKACJI TECHNICZNYCH.....cccc. e 66
1.4. OKRESLENIA POD ST AOUMVE ettt ettt s et et anen 86
1.4.1. Mieszanka mineralng (MM ). ..o et 66
142, Mieszanka mineralno-asfaltowa (MMA) . ... 86
1.4.3. Beton asfallowy (BAY. ... 66
1.4.4. SrOUEK BUNBZYIOY ..ot ettt et et as sttt r et ans s 66
1.4.5. Podtoze pod warstwe asfallowa......ccco e 66
1.4.8, ASTAIL UPIYNNIONY oo e e e e 66
1.4.7. Emulsja asfalfowa KationoWa ... 67
1.4.8. Préba technOlOgICZNa ... e s 67
1.4.9. OCINEK PIODNY ..o et et e e e r e ar e 67
1.4.10. Kategaria ruchu (KR) ... et 67
1.4.11, Pozostale okrelenia...........cccveiiinen. O 67
1.5, OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT .o et 67
2. AT E R ALY «oasiueiiiesisnisemunsessosssisnrssumsssesss sasannes e rasmssnss s ss sasas s ensens sanes seesnss smsms sesmsesssnmesssessnsssanessesss 67
2.1, OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE MATERIALOW .....oooiii et 67
2.2 F ] o T TR 67
2.3 A Y o U 67
2.4 KRUSBZY WO ... oot et th et et st st sttt ete st e sa e esee et e n s es e e st s e sne s teesas e aneseneesntn et e anees 68
2.5. AR ALT UPLY NN ONY i e et et i e st e aat e e e st eseaeaesr s aeaseesannt 68
2.6. EMULSJA ASFALTOWA KATIONGOWA. ... ettt ee e 69
3. ] o 7.4 = 69
3.1, OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU ..ot 69
3.2. SPRZET DO WYKONANIA NAWIERZCHNI Z BETONU ASFALTOWEGO .....cccoeviiee 69
4, TRANSPORT .oireirererssnismisssasssssionsimsssssssssssssanssssvasss srts sassssns ss ensaessnans st esms s sasessasnss s nses st s nssnasnansss 69
4.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE TRANSPORTU ..o cever e 69
42, TRANSPORT MATERIALOW .o 69
5. WYKONANIE ROBOT ...ccerrmrrecrrsrnmserssesmessesassssenans et eRee R esneERemN R AaS e R R emn R R R nR e Anan 70
51. OGOLNE ZASADY WYKONANIA ROBOT ...ooviooesoeeeeoes v eerss e ones 70
52, PROJEKTOWANIE MIESZANKI MINERALNG-ASFALTOWE ... seen e 70
WYTWARZANIE MIESZANKI MINERALNO-ASFALTOWED.....c.oi e 71
5.3. PRZYGOTOWANIE PODEOZA oottt ee ettt ettt e e ve e 72
5.4. POLACZENIE MIEDZYWARSTWOWE ... i e 72
5.5, WARUNKI PRZYSTAPIENIA DO ROBOT ..ot ies et sevoss oo nrassesens 73
5.6 ZAROB PROBNY ....viviiiotct ettt ettt ors st sttt tae et sess b enes 73
5.7. ODCINEK PROBNY ...vvvevers v eeveesee st saiet st ses it snat st sta et aveatsasansaasesesessesnesa e esaseresasnesterans 73
5.8. WYKONANIE WARSTWY Z BETONU ASFALTOWEGO ......ccoocooiiiiinii i, 73
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT ..o cieectcessrrses seesmasamsssmssssmssmcessms ssmssasessms esmssemess st xmmssmssa e s sasan 74
6.1. OGOLNE ZASADY KONTROLI JAKOSCIROBOT ..o, 74
6.2, BADANIA PRZED PRZYSTAPIENIEM DO ROBOT ....oovvovit vttt 74
6.3. BADANIA W CZASIE ROBOT ..ottt en et svs s s e r st e 74

6.4, BADANIA DOTYCZACE CECH GEOMETRYCZNYCH | WLASCIWOSCI WARSTW
NAWIERZCHNI Z BETONU ASFALTOWEGD ..o eer e e s s rren e eee e 75
7. OBMIAR ROBOT ... cceeeceecevcescemveemceseresssissssssssssssesassnse sasesssesstssassssassssassssas sessaseasassessas snssasesssns 77
7.1. OGOLNE ZASADY OBMIARU ROBOT .ottt ettt ettt st tste st een 77
7.2. JEDNOSTI:(A OBMIAR OV A e e et e e s e e e i bet b 77
8.  ODBIOR ROBOT ..oucocescrnneuusessrmesssassssssissssersssssssssosssssessss insss s ssssssosss s sisssssssbsnasssasss e sessass s s 77
9. PODSTAWA PLATNOSCI ... cescvceiiaseiesiimm s rer s s o s s s amsss re s ann s e sd om0 as s snnsan memenpasssennnsnn 77
9.1, OGOLNE USTALENIA DOTYCZACE PODSTAWY PLATNOSC! oo 77
9.2, CENA JEDNOSTKI OBMIAROWE...coiov e eist et sse st sae s s en e sva s ere s 77
10. PRZEPISY ZWIAZANE .......ccoommammsnnrrrssrsnssnssessnseasessssrnsesnssssns snsenssnsssnssasessnsnnss s srssxnsenssssssens sresns 78
0T TR S . O O OSSOSO PP USSP 78
10.2. INNE DO UM E N T Y o e et et et et it es e e bt e e e bt s tetaa b rs 78

PPHU VITARO 65




Specyfikacja Techniczna D.05.03.05.b

D.05.03.05.b WARSTWA SCIERALNA Z MIESZANKI 0/12,8 MM GRUBOSCI 5 CM
(KOD WSZ 45233200-1)

1. WSTEP
11. Przedmiot Specyfikacji Technicznych

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace wykonania i adbioru
robét zwigzanych z wykonywaniem warstw konstrukeji nawierzchni z betonu asfaltowego dla Zadania:
Remont placu przedcmentarnego w migjscowosci Kruszyna

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji 'Technicznych

Specyfikacja Techniczna stanowi dokument przetargowy © kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji robot na drogach krajowych.

1.3. Zakres robét objetych Specyfikacji Technicznych

Ustalenia zawarte w ninigjsze] specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robédt zwigzanych
z wykonywaniem warstwy $cieralnej z betonu asfaltowego gr. 5 cm z mieszanki MMA 50/70 wg PN-S-
96025:2000 [10] { warstwa $cieraina z wyrdéwnaniem uktadane facznie).

Nawierzchnig z betonu asfaltawego mozna wykonywac dla drég o. kategorii ruchu od KR1.do
KRB wg ,Katalogu typowych konstrukcji nawierzechni podatnych i pétsztywnych”, IBDIM - 1997 [12] wg
ponizszego zestawienia:

Klasyfikacja drég wg kategorii ruchu
. liczba osi obliczeniowych
kategoria ruchu 100 kNIpasldob;Vy
KR1 212
KR2 13-70
KR3 71335
KR4 336 - 1000

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Mieszanka mineralna (MM)
Mieszanka kruszywa i wypeiniacza mineralnego o okre$lonym skiadzie i uziarnieniu.
1.4.2. Mieszanka mineralno-asfaltowa (MMA)

Mieszanka mineralna z odpowiednig iloécig asfaltu lub polimeroasfaltu, wytworzona na gorgeo,
w okreslony sposdb, spelniajaca okreslone wymagania.

1.4.3. Beton asfaltowy (BA)
Mieszanka mineralno-asfaltowa utozona i zageszczaona.
1.4.4. Srodek adhezyjny

Substancja powierzchniowo czynna, kidra poprawia adhezje asfaltu do materiatdw mineralnych
oraz zwieksza odporno$é blonki asfaltu na powierzchni kruszywa na odmywanie wodg; moze by¢
dodawany do asfaltu lub do kruszywa.

1.4.5. Podloze pod warstwe asfaltowa

Powierzchnia przygotowana do ulozenia warstwy z mieszanki mineralno-asfaltowej.
1.4.6. Asfalt uptynniony

Asfalt drogowy uptynniony lotnymi rozpuszezalnikami.
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1.4.7. Emulsja asfaltowa kationowa
Asfalt drogowy w postaci zawiesiny rozproszonego asfaltu w wodzie.
1.4.8. Prdba technologiczna

Wytwarzanie mieszanki mineralno-asfaltowe] w celu sprawdzenia, czy jej wiadciwoséci sg
zgodne z recepty laboratoryjna,

1.4.9. Odcinek prébny

Odcinek warstwy nawierzchni (o diugosci co najmniej 50 m} wykonany w warunkach zblizonych
do warunkdw budowy, w celu sprawdzenia pracy sprzetu i uzyskiwanych parametréw technicznych
robét,

1.4.10. Kategoria ruchu (KR)

Obciazenie drogi ruchem samochodowym, wyrazone w osiach obliczeniowych (100 kN) na
obliczeniowy pas ruchu na dobe.

1.4.11. Pozostate okresienia

Podstawowe okreslenia sg zgodne z ocdpowiednimi polskimi normami | z definicjami podanymi w
Specyfikacji Technicznej D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 1.4,
1.5. Ogdlne wymagania dotyczace roboét

Ogélne wymagania dotyczace robét podano w Specyfikacji Technicznej D-M-00.00.00
~JVymagania ogdine” pkt 1.5.
2, MATERIALY
2.1. Qgdine wymagania dotyczace materiatéw

Cgolne wymagania dotyczace materialdéw, ich pozyskiwania i skiadowania, podano w
Specyfikacji Technicznej D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine” pkt 2.

2.2, Asfalt

Nalezy stosowaé asfalt drogowy spetniajacy wymagania ckreslone w PN-C-96170:1965 [6].
W zaleZno$ci od rodzaju warstwy i kategorii ruchu nalezy stosowad asfalty drogowe podane w
tablicy 11 2.

2.3. Wypelniacz

Nalezy stosowad wypelniacz, spelniajacy wymagania okreslone w PN-5-86504:1951 [9] dia
wypeiniacza podstawowego i zastepczego.
Przechowywanie wypetniacza powinno byé zgodne z PN-5-96504:1961 [9].

Tablica 1. Wymagania wobec materialow do warstwy $cierainej z betonu asfaltowego
Wymagania wobec
materiatéw w

Lp. Rodzaj materialu zaleznosci od
kategorii ruchu
nr normy KR Tlub KR 2

1 | Kruszywo tamane granulowane wg PN-B-11112:1996
[2], PN-B-11115:1998 [4]

a) ze skat magmowych i przeobrazonych kl. 1, 1l; gat.1, 2

b) ze skat asadowych jw.

¢} z surowca sztucznego {Zuzle pomiedziowe i

stalownicze) jw.
2 | Kruszywo tamane zwykle

wg PN-B-11112:1896 [2] ki 1, 1l; gat.1, 2
3 | Zwir i mieszanka

wg PN-B-11111:1996 [1] kI | I
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4 | Grys i zwir kruszony z naturainie rozdrobnionego
surowca skalnego wg WT/MK-CZDP 84 [15] kl. 1, 1; gat.1, 2

5 |[Piasek wg PN-B-11113:1986 [3] gat. 1,2
Wypelhiacz mineralny: .
a) wg PN-5-96504:1961[9) podstawowy,

zastepczy
b) innego pochodzenia wg orzeczenia laboratoryjnego pyly z odpylania,
popicly lotne

7 | Asfalt drogowy D 50,D 70,
wg PN-C-96170:1965 [8] : : - D100

8 | Polimeroasfalt drogowy DEB0 AB,C,
wg TWT PAD-97 [13] DP80

Tablica 2. Wymagania wobec materiatéw do warstwy wigzace|, wyrdwnawcze] i wzmacniajacej z
betonu asfaltowego

Wymagania wobec
materiatow w
Lp. Rodzaj materiafu zaleznosci od
kategorii ruchu
nr normy KR 1lub KR 2
1 | Kruszywo tamane granulowane wg PN-B-11112:1986 [2},
PN-B-11115:1998 [4] '
a) z surowca skalhego k.1, 1l; gat.1, 2
b) z surowca sztucznego (Zuzle pomiedziowe |
stalownicze) jw.
2 | Kruszywo tamane zwykie
wg PN-B-11112:1996 [2] kIl 1, II; gat.1, 2
3 | Zwir i mieszanka
wg PN-B-11111:1996 [1] kl. L 11
4 |Grys i zwir kruszony z naturalnie rozdrobnionego
surowca skalnego wg WT/MK-CZDP 84 [15] kI 1, 1l; gat.1, 2
5 | Piasek wg PN-B-11113:1896 [3] gat. 1,2
Wypetniacz minerainy:
a) wg PN-5-96504:1961[9] podstawowy,
zastepczy
b) innego pochodzenia pyly z odpylania,
wg orzeczenia laboratoryjnego popioty lotne
7 | Asfalt drogowy
wg PN-C-86170:1965 [6] D50,D70
8 | Polimeroasfalt drogowy
wg TWT PAD-97 [13] -

Dla kategorii ruchu KR 1 lub KR 2 dopuszcza si¢ stosowanie wypehiacza innego
pochodzenia, np. pyly z odpylania, popioly lotne z wegla kamiennego, na podstawie orzeczenia
laboratoryjnego i za zgodg Inspektora Nadzoru.

2.4. Kruszywo

W zaleznosci od kategorii ruchu i warstwy nalezy stosowac kruszywa podane w tablicy 11 2.

Skladowanie kruszywa powinne odbywaé sie w warunkach zabezpieczajacych je przed
zanfeczyszczeniem i zmieszaniem z innymi asortymentami kruszywa lub jego frakcjami,

2.5, Asfalt uplynniony

Nalezy stosowad asfalt uptynniony spetniajacy wymagania okreslone w PN-C-98173:1974 [7].
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2.6. Emulsja asfaltowa kationowa

Nalezy stosowac drogowe kationowe emulsje asfaltowe spelniajace wymagania okreslone w
WT.EmA-89 [14].

3. SPRZET
3.1. 0Qgdine wymagania dotyczace sprzetu

Ogélne wymagania dotyczgce sprzetu podano w Specyfikacji Technicznej D-M-00.00.00
~SVymagania ogélne” pkt. 3.

3.2. Sprzet do wykonania nawierzchni z betonu asfaltowego

Wykonawca przystgpujacy do wykonania warstw nawierzchni z betonu asfaltowego powinien
wykazac¢ sie mozliwoscig korzystania z nastgpujacego sprzetu:
— wytworni  (otaczarki) o mieszaniu cyklicznym lub ciggtym do wytwarzania mieszanek mineralno-
asfaltowych,
~ uktadarek do ukladania mieszanek mineralno-asfaltowych typu zageszczanego,
— skrapiarek,
— walcow lekkich, drednich i ciezkich ,
~ walcow stalowych gtadkich ,
— walcdw ogumicnych,
- szczotek mechanicznych lub/i innych urzadzen czyszczacych,
— samochoddw samowytadowczych z przykryciem lub termoséw.

>

TRANSPORT
4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu

Ogblne wymagania dotyczgce transportu podano w Specyfikacji Technicznej D-M-00.00.00
Symagania ogoine” pkt 4,

4.2. Transport materialow

4,21, Asfalt
Asfalt nalezy przewozi¢ zgodnie z zasadami podanymi w PN-C-04024:1981 [5].
Transport asfaltéw drogowych moze odbywaé sie w:

— cysternach kolejowych,

— cysternach samochodowych,

— bebnach blaszanych,

lub innych pojemnikach stalowych, zaakceptowanych przez Inspektora Nadzoru.

4.2.2. Wypetniacz

Wypelniacz luzem nalezy przewozi¢ w cysternach przystosowanych do przewozu materiatow
sypkich, urmoZliwiajacych roztadunek pneumatyczny.

Wypeiniacz workowany moZna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu w sposob
zabezpieczony przed zawilgoceniem i uszkodzeniem workéw.,

4.2.3. Kruszywo

Kruszywo mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu, w warunkach zabezpieczajacych
je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi asortymentami kruszywa lub jego frakcjami i
nadmiernym zawilgoceniem.

4.2.4. Mieszanka betonu asfaitowego

Mieszanke betonu asfaltowego nalezy przewozié pojazdami samowyladowczymi z
przykryciem w czasie transportu i podczas oczekiwania na roztadunek.

Czas transportu od zatadunku do rozladunku nie powinien przekraczaé 2 godzin z
jednoczesnym speieniem warunku zachowania temperatury wbudowania.
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Zaleca sig stosowanie samochoddéw termosdw z podwdjnymi Scianami skrzyni wyposazonej w
system ogrzewczy.

5.  WYKONANIE ROBOT
5.1. Qgdlne zasady wykonania roboét

Ogélne zasady wykonania robét podano w Specyfikacii Techniczne] D-M-00.00.00
Mymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej

Przed przystapieniem do robdt, w terminie uzgodnionym z Inspektor Nadzorem, Wykonawca
dostarczy Inspektor Nadzoru do akceptacji projekt skiadu mieszanki mineralno-asfaltowej oraz wyniki
badaf laboratoryjnych poszczegolnych skiadnikéw | probki materialéw pobrane w obecnosci
inspektora Nadzoru do wykonania badan kontroinych przez Inwestora.

Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej polega na:

— dobhorze skladnikow mieszanki mineralnej,
- doborze optymalnej iloSci asfaltu,
— okresleniu jej wtasciwosci | poréwnaniu wynikdw z zatozeniami projektowymi.

Krzywa uziarnienia mieszanki mineralnej powinna miescié sig¢ w polu dobrego uziarnienia
wyznaczonego przez krzywe graniczne.

5.2.1. Warstwa scieralna z betonu asfaltowego

Rzedne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek mineralnych do warstwy Scieralnej z
betonu asfaltowego oraz orientacyjne zawartosci asfaltu podano w tablicy 3.
Tablica 3. Rzedne krzywych granicznych uziarnienia mieszanki minerainej do warstwy $cieralngj
z hetonu asfaltowego oraz orientacyjne zawartosci asfaltu

Wymiar oczek Rzedne krzywych granicznych MM w
sit#, mm zaleznosddi od kategorii ruchu
KR1lubKR 2
Zawartos¢ asfaltu od 0do20
Przechodzi przez:
25,0

20,0 88+100

16,0 78+100

12,8 68+85

9,6 59+74

8,0 54+87

6.3 48+80

4,0 39+50

2,0 29+38

zawartosé

Ziarn > 2,0 (36+65)

0,85 20+28

0,42 13+20

0,30 1017
0,18 7+12
0,15 6+11
0,075 547

Crientacyjna zawarto$c
asfaltu w MMA, % m/m 5,0+6 5

Skiad mieszanki mineralno-asfaltowe] powinien by¢ ustalony na podstawie badan probek
wykonanych wg metody Marshalla. Prébki powinny speinia¢ wymagania podane w tablicy 4 Ip. od 1 do
5.
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Wykonana warstwa $cieralna z betonu asfaltowego powinna speiniaé wymagania podane
w tablicy 4 Ip. od 6 do 8.

5.2.2. Warstwa scieralna z betonu asfaltowege

Rzedne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek mineralnych do warstwy Scieralnej,
Z betonu asfaltowego oraz orientacyjne zawartosci asfaltu podano w tablicy 5.

Krzywe graniczne uziarnienia mieszanek mineralnych do warstwy wigZacej, wyréwnawczej
i wzmacniajacej z betonu asfaltowego przedstawiono na rysunkach 8+13. Sktad mieszanki mineraino-
asfaltowe] powinien byé ustalony na podstawie badan prébek wykonanych wg metody Marshallg;
probki powinny spehia¢ wymagania pedane w tablicy 6 Ip. od 1 do 5.

Wykonana warstwa wigzaca, wyrdwnawcza i wzmacniajgca z betonu asfaltowego powinna
spelnia¢ wymagania podane w tablicy 6 Ip. od 6 do 8.

Tablica 4. Wymagania wobec mieszanek mineralno-asfaltowych oraz warstwy Scieralnej z betonu

asfaltowego
Wymagania wobec MMA i warstwy
Lp. Wiasciwosci $cieralnej z BA w zaleznosci od
kategorii ruchu
KR 1iub KR 2
1 | Modul sztywnosci pefzania ", MPa nie wymaga sie
2 | Stabilnosé prébek wg metody Marshalla w > 5 52)
temperaturze 60° C, kN :
Odksztalcenie probek jw., mm od 2,0 do 5,0
Wolna przestrzen w prébkach jw., % viv od1,5do 4,5
5 }/xyp(;%menle wolnej przestrzeni w prébkach od 75,0 do 90,0
6 | Grubosé w cm warstwy z MMA o
uziarnieniu: od 1,5do 4,0
od 0 mm do 6,3 mm od 2,0do 4,0
od 0 mm do 8,0 mm od 3,5 do 5,0
od O mmdo 12,8 mm od 4,0do 5,0
od 0 mm do 16,0 mm cd 5,0 do 7.0
od 0 mm do 20,0 mm
7 | Wskaznik zageszczenia warstwy, % =980
8 | Woina przestrzen w warstwie, % (viv) od1,5do 5,0

Wytwarzanie mieszanki mineralno-asfaltowej

Mieszanke mineralno-asfaltows produkuje si¢ w otaczarce o mieszaniu cyklicznym [ub
ciaglym zapewniajgcej prawidtowe dozowanie skiadnikéw, ich wysuszenie | wymieszanie oraz
zachowanie temperatury skladnikdw i gotowej mieszanki mineralno-asfaltows;.

Dozowanie sktadnikow, w tym takze wstepne, powinnho byt wagowe i zautornatyzowane oraz
zgodne z recepta. Dopuszcza sie dozowanie objetoSciowe asfaltu, przy uwzglednieniu zmiany jego
gestosci w zaleznosci od temperatury. Dla kategerii ruchu od KR5 do KR6 dozowanie skiadnikéow
powinno by¢ sterowane elektronicznie.

Tolerancje dozowania skiadnikow moga wynosic: jedna dziatka elementarna wagi, wzglednie
przeplywomierza, lecz nie wigcej niz + 2 % w stosunku do masy skfadnika.

Jezeli jest przewidziane dodanie srodka adhezyjnego, to powinien on by¢ dozowany do asfaltu
w sposdb | wilosciach okreslonych w recepcie.

Asfalt w zbiomiku powinien byé ogrzewany w sposéb posredni, z ukfadem termostatowania,
zapewniajacym utrzymanie statej temperatury z tolerancja + 5° C.

Temperatura asfaltu w zbiorniku powinna wynosic:

-dlaD 50 od 145° C do 165° C,
-dlabD 70 od 140° C do 160° C,

Kruszywo powinno by¢ wysuszone | tak podgrzane, aby mieszanka mineralna po dodaniu
wypetniacza uzyskata wiasciwg temperaturg. Maksymalna temperatura goracego kruszywa nie
powinna byé wyZsza o wigcej niz 30° C od maksymalnej temperatury mieszanki mineraino-asfaltowe;.

Temperatura mieszanki mineralno-asfaitowej powinna wynosic:
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-z D50 od 140° C do 170° C,
-zD70 od 135° C da 1685° C,

5.3. Przygotowanie podioka

Podioze pod warstwe nawierzchni z betonu asfaltowego powinno by¢ wyprofilowane i réwne.
Powierzchnia podtoza powinna by¢ sucha i czysta.
Nieréwnosci podioza pod warstwy asfaltowe nie powinny by¢ wieksze od podanych w tablicy 7.

Tablica 7. Maksymalne nierdwnosci podioza pod warstwy asfaltowe, mm

Lp. Drogi i place Podioze pod warstwe
Scieralng |wigzacy i
wzmacniaigea

1 | Drogiklasy A, SiGP 8 9
2 |DrogiklasyGiZ g 12
3 |[Drogi klasy L i D oraz place | 12 15

parkingi

W przypadku gdy nieréwnosci podioza sg wigksze od podanych w tablicy 7, podioZe nalezy
wyrdwnaé poprzez frezowanie lub uioZzenie warstwy wyréwnawcze;j.

Przed roztozeniem warstwy nawierzchni z betonu asfaltowego, podloZe nalezy skropi¢
emulsja asfaltows lub asfaltem uplynnionym w ilosci ustalonej w Specyfikacji Technicznej . Zalecane
ilosci asfaltu po odparowaniu wody z emulsji lub uplynniacza podano w tablicy 8.

Powierzchnie czolowe kraweznikdw, wiazéw, wpustoéw itp. urzadzen powinny by¢ pokryte
asfaltem lub materialem uszczelhiajacym okreslonym w Specyfikacji Technicznej i zaakceptowanym
przez Inspektora Nadzoru.

Tablica 8. Zalecane ilosci asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltowej lub uptynniacza 2 asfaltu
uptynniohego

) . " llosé asfaltu po edparowaniu
Lp. f;ﬁ;o:z‘::; vagrc?nnuaglsi‘emiﬁtewsé wody z emulsji lub uptynniacza
9 z asfaltu uptynnionego, kgfm2
Podloze pod warstwe asfaltows
1 | Podbudowa/nawierzchnia ttuczniowa 0d0,7da1,0
2 |Podbudowa z kruszywa stabilizowanego
mechanicznie . 0d 0,5 de 0.7
3 |Podbudowa z chudego betonu lub gruntu
stabilizowanego cementem ©d0,3da05
4 Naw|erzchn_|a asfaltowa © chropowatej 0d 0,2 do 0,5
powierzchni

5.4. Polaczenie miedzywarstwowe

Kazda ulozong warstwe nalezy skropi¢ emulsig asfaltowg lub asfaltem uptynnionym przed
utozeniem nastepnej, w celu zapewnienia odpowiedniego polgczenia migdzywarstwowego, w ilosci
ustalonej w Specyfikacji Techniczne] .

Zalecane ilosci asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltowej lub uptynniacza podano w
tablicy 9.

Tablica 9. Zalecane ilosci asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltowe]j lub uptynniacza z asfaltu
uptynnionego

llos¢ asfaltu po odparowaniu wody z

Lp. Polaczenie nowych warstw emulsji lub uptynniacza z asfaltu
uptynnionego kg/m’

1 | Podbudowa asfaltowa

2 | Asfaltowa warstwa wyréwnawcza od0,3do 0,5
lub wzmacnigjaca

3 | Asfaltowa warstwa wigzaca od 0,1 do 0,3
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Skropienie powinno by¢ wykonane z wyprzedzeniem w czasie przewidzianym na odparowanie
wody lub ulotnienie uptynniacza; orientacyjny czas wyprzedzenia wynosi co najmniej;
~ 8h przy ilosci powyzej 1,0 kg/m® emulsji lub asfaltu uptynnionego,
~ 2h przyilosci od 0,5 do 1,0 kg/m® emulsji lub asfaltu uplynnionego,
— 0,5 h przy ilodci od 0,2 do 0,5 ka/m® emulsji tub asfaltu uplynnionego.
Wymaganie nie dotyczy skropienia rampag otaczarki.

5.5. Warunki przystapienia do robét

Warstwa nawierzchni z betonu asfalfowego moze byé ukfadana, gdy temperatura otoczenia
jest nie nizsza od +5° C dla wykonywanej warstwy grubosci > & cm | + 10° C dla wykonywanej
warstwy grubosci < 8 cm. Nie dopuszcza sig ukladania mieszanki mineralnc-asfaltowe] na mokrym
podlozu, podczas cpaddw atmosferycznych oraz silnego wiatru (V> 16 mfs).

5.6. Zaréb prébny

Wykonawca przed przystgpieniem do produkcji mieszanek mineraing-asfaltowych fest
zobowigzany do przeprowadzenia w obecnosci Inspektora Nadzoru kontrolnej produkcii.

Sprawdzenie zawartosci asfaltu w mieszance okresla sie wykonujgc ekstrakcje.

Tolerancje zawarto$ci skiadnikéw mieszanki mineralno-asfaltowe] wzgledem skiadu
zaprojektowanego podano w tablicy 10.

Tablica 10. Tolerancie zawartosci skiadnikéw mieszanki mineralno-asfaltowe] wzgledem skiadu
zaprojekiowanego przy badaniu pojedynczej prébki metody ekstrakcji, % m/im

Mieszanki mineralnc-asfaltowe
Lp | Skiadniki mieszanki minaralno-asfaltowe] | do nawierzchni drég o kategorii
ruchu

KR1ubKR2 | KR3doKR#B
1 | Ziarna pozostajace na sitach o oczkach #
mm: 50 + 4,0
31.5; 25,0; 20,0; 16,0; 12,8; 9.8; 8.,0; 6,3;
4,0: 2,0
2 | Ziarma pozostajace na sitach o oczkach # £30 +20
mm: 0,85;0,42; 0,30;0,18; 0,15; 0,075 ¥ :
3 |Ziarna przechodzace przez sito o
oczkach # 0,075mm 2,0 1.5
4 | Asfalt +0,5 + 0,3

5.7, Odginek prébny

Jezeli Kierownik Projektu poleci wykonanie odcinka probnego, to co najmniej na 3 dni przed
rozpoczeciem robot, Wykonawca wykena odcinek probny w celu:
— stwierdzenia czy uzyty sprzet jest wiasciwy,
- okreslenia grubosci warstwy mieszanki mineralnoc-asfaltowej przed zageszczeniem, koniecznej do

uzyskania wymaganej w dokumentacji projektowej grubo$ci warstwy,

— okreglenia potrzebnej ifosci przejs¢ walcéw dia uzyskania prawidlowego zageszczenia warstwy.

Do takiej préby Wykonawca uzyje takich materialéw oraz sprzetu, jakie beda stosowane do
wykonania warstwy nawierzchni.

Odcinek probny powinien by¢ zlokalizowany w miejscu wskazanym przez Kierownika
Proejktu.

Wykonawca moze przystapié do wykonywania warstwy nawierzchni po zaakceptowaniu
odcinka prébnego przez Inspektora Nadzory.

5.8. Wykonanie warstwy z betonu asfaltowego

Mieszanka mineralno-asfaltowa powinna by¢ wbudowywana ukiadarka wyposazong w uklad z
automatycznym sterowaniem grubosci warstwy i utrzymywaniem niwelety zgodnie z dokumentacig
projektowa,

Temperatura mieszanki wbudowywanej nie powinna by¢ niZsza od minimalnej temperatury
mieszanki podanej w pkcie 5.3.
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Zageszczanie mieszanki powinno odbywaé sig bezzwiocznie zgodnie ze schematem przejsc
walca ustalonym na odcinku prébnym.

Poczatkowa temperatura mieszanki w czasie zaggszczania powinna wynosic nie mnigj niz:
- dla asfaltu D 50 130° C,
- dla asfaltu D 70 125° C,

Zageszczanie nalezy rozpoczat od krawgdzi nawierzchni ku osi. Wskaznik zageszczenia
utozonej warstwy powinien byé zgodny z wymaganiami podanymi w tablicach 4 i 6.

Ziacza w nawierzchni powinny by¢ wykonane w linii prostej, réwnolegle lub prostopadie do osi
drogi.

Ztacza w konstrukeji wielowarstwowej powinny by¢ przesunigte wzgledem siebie co najmniej o
15 cm. Zigcza powinny by¢ catkowicie zwigzane, a przylegajgce warstwy powinny byé w jednym
poziomie.

Ztacze robocze powinno byé réwno obcigte i powierzchnia obcigtej krawedzi powinna by¢
posmarowana asfaltem Iub oklejona samoprzylepng tasmg asfaltowo-kauczukowa. Sposob
wykonywania zlacz roboczych powinien byé zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

6. KONTROLA JAKOSCIROBOT
6.1. Ogédlne zasady kontroli jakosci rob6t

Ogélne zasady kontroli jakoSci robdt podano w Specyfikacji Technicznej D-M-00.00.00
JMymagania ogbine” pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystapieniem do robét Wykonawca powinien wykonac badania asfaitu, wypetniacza
oraz kruszyw przeznaczonych do produkeji mieszanki mineralno-asfaltowe] i przedstawié wyniki
tych badai Inspektor Nadzoruowi do akceptacji.

6.3. Badania w czasie robét

6.3.1. Czgstotliwosée oraz zakres badafh i pomiardw

Czestotliwosé oraz zakres badan i pomiaréw w czasie wytwarzania mieszanki mineralno-
asfaltowej podano w tablicy 11.
6.3.2. Skfad i uziarnienie mieszanki mineralno-asfaltowej

Badanie skiadu mieszanki mineralno-asfaltowe] polega na wykonaniu ekstrakcji wg PN-S-
04001:1967 [8]. Wyniki powinny byé zgodne z receptq laboratoryjng z tolerancjg, okreslong w tablicy
10. Dopuszcza sig wykonanie badath innymi réwnowaznymi metodami.

6.3.3. Badanie wiasciwosci asfaltu
Dla kazdej cysterny nalezy okreslic penetracje i temperaturg migknienia asfaltu.
6.3.4. Badanie wlasciwosci wypetniacza

Na kazde 100 Mg zuzytego wypetniacza naleZy okresli¢ uziarnienie i wilgotno$¢ wypeiniacza.
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Tablica 11. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiardw podczas wytwarzania mieszanki mineralno-
asfalfowej

Czestotliwos€ badan
Lp. Wyszczegdinienie badarl Minimalna liczhba badan na dziennegj dzialce
roboczej
Skiad i uziarnienie
1 mieszanki mineralno- 1 prébka przy produkcji do 500 Mg
asfaltowe] pobranej w 2 prébki przy produkcji ponad 500 Mg
wytwérni
2 Whasciwosci asfaltu dla kazdej dostawy {cysterny)
Wiasciwosci wypelniacza 1 na 100 Mg
4 Wiasciwosci kruszywa przy kazdej zmianie
Temperatura skiadnikow
5 mieszanki mineralno- dozér clagly
asfaltowej
6 Temperatura mieszanki kazdy pojazd przy zatadunku i w czasie
mineralno-asfaltowej wbudowywania
7 Wyglad mieszanki w
mineraino-asfaltowej Jw.
Whasciwosci probek
8 mieszanki mineralno- . o
asfaltowe] pobranej w jeden raz dziennie
wytworni
Ip.111p.8 — badania moga by¢ wykonywane zamiennie wg PN-5-96025:2000 {10}

6.3.5. Badanie wlasciwosci kruszywa _
Przy kazdej zmianie kruszywa nalezy okresiic klase i gatunek kruszywa.
6.3.6. Pomiar temperatury skladnikdw mieszanki mineralno-asfaltowej

Pomiar temperatury skiadnikdéw mieszanki mineralno-asfaltowej polega na odczytaniu
temperatury na skali odpowiedniego termometru zamontowanego na otaczarce. Temperatura powinna
by¢ zgodna z wymaganiami podanymi w recepcie faboratoryjnej i Specyfikacji Technicznej .

6.3.7. Pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltowgj

Pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaliowe} polega na kilkakrotnym zanurzeniu
termometru w mieszance i odczytaniu temperatury.

Doktadno$é pomiaru * 2° C. Temperatura powinna by¢ zgodna z wymaganiami podanymi w
Specyfikacji Techniczne.

6.3.8. Sprawdzenie wygladu mieszanki mineraino-asfaltowej

Sprawdzenie wygladu mieszanki mineralnoc-asfaltowej polega na ocenie wizuaine] jej wygladu
w czasie produkcji, zatadunku, roztadunku i wbudowywania.

6.3.9, Whasciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej
WiaSciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej naleZzy okreslaé na probkach zageszczonych
metods Marshalla. Wyniki powinny by¢ zgodne z receptg laboratoryjna.

6.4. Badania dotyczace cech geometrycznych i wlasciwosci warstw nawierzchni z betonu
asfaitowego

6.4.1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiardw

Czestotliwosé oraz zakres badan i pomiardw wykonanych warstw nawierzchni z betonu
asfaltowego podaje tablica 12.
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Tablica 12. Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiaréw wykonanej warstwy z betonu asfaltowego

Lp. Badana cecha Minimalna czestotliwosé badan i pomiardw
1 | Szeroko$¢ warstwy 2 razy na odcinku drogi o dlugosci 1 km
2 | Réwnos¢ podiuzna warstwy kazdy pas ruchu planografem lub fata co 10 m
3 | Réwnosé poprzeczna warstwy | nie rzadziej niz co 5m
4 | Spadki poprzeczne warstwy 10 razy na odcinku drogi o diugosci 1 km
5 |Rzedne wysokosciowe | pomiar rzednych niwelacji podiuznej i
warstwy poprzecznej oraz usytuowania osi wedtug
Uksztattowanie osi w planie dokumentacji budowy
7 | Grubosé warstwy 2 ?rébki z kazdego pasa o powierzchni do 3000
m
8 | Zigcza podiuzne | poprzeczne | cala diugos¢ zgcza
9 | Krawedz, obramowanie | cala diugo$é
warstwy
10 | Wyglad warstwy ocena ciggla
11 | Zageszczenie warstwy 2 Erébki z kazdego pasa o powierzchni do 3000
m

12 | Wolna przestrzen w warstwie | jw.

6.4.2. Szerokos¢ warstwy

Szeroko$é warstwy Scieralnej z betonu asfaltowego powinna byé zgodna z dokumentacig
projektowa, z tolerancja +5 cm. Szeroko$¢ warstwy asfaltowe] nizej potozonej, nie ograniczonej
kraweznikiem lub opornikiem w nowej kanstrukeji nawierzchni, powinna byé szersza z kazdej strony
co najmniej o grubo$¢ warstwy na niej potoZonej, nie mniej jednak niz 5 cm,

6.4.3. Réwnos¢ warstwy

Nieréwnosci podluzne i poprzeczne warstw z betonu asfaltowego mierzone wg BN-68/8931-
04 [11] nie powinny by¢ wigksze od podanych w tablicy 13.

Tablica 13. Dopuszczalne nieréwnosci warstw asfaltowych, mm

L Drodi i blace Warstwa Warstwa Warstwa

P. gHp $cieralna | wigzaca | wzmacniajaca

1 {Drogiklasy A, SiGP 4 6 9
Drogiklasy Gi Z 6 9 12

3 |Drogi klasy L i D oraz place i g 12 15
parkingi

6.4.4. Spadki poprzeczne warstwy

Spadki poprzeczne warstwy z betonu asfaltowego na odcinkach prostych i na lukach powinny
byC zgodne z dokumentacjg projektowa, z tolerancjg £ 0,5 %.

6.4.5. Rze,dhe wysokosciowe

Rzedne wysokoSciowe warstwy powinny byé zgodne z dokumentacjg projektowa, z tolerancjg
+1cm.

6.4.6. Uksztaltowanie osi w planie

05§ warstwy w planie powinna by¢ usyluowana zgodnie z dokumentacjg projektows, z
tolerancjg 5 cm.
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6.4.7. Grubosc warstwy

Grubos¢ warstwy powinna hy¢ zgodna z gruboscia projektowa, z tolerancjg + 10 %.
Wymaganie to nie dotyczy warstw o grubosci projektowej do 2,5 cm dla ktérej tolerancja wynosi +5
mm | warstwy ¢ grubosci od 2,5 do 3,5 cm, dla ktérej tolerancja wynosi £ 5 mm.

6.4.8. Zigcza podiuzne i poprzeczne

Zigcza w nawierzchni powinny by¢ wykonane w linii prostej, réwnolegle lub prostopadle do osi.
Ztgeza w konstrukcji wielowarstwowe] powinny by¢ przesunigte wzgledem siebie co najmniej o 15 cm.
Ztacza powinny byé catkowicie zwigzane, a przylegajace warstwy powinny by¢ w jednym
poziomie.

6.4.9. Krawedz, obramowanie warstwy

Warstwa $cieralna przy opornikach drogowych i urzadzeniach w jezdni powinna wystawac od
3 do 5 mm ponad ich powierzchnie. Warstwy bez opornikéw powinny byé wyprofilowane a w
miejscach gdzie zaszta koniecznosé obcigcia pokryte asfaltem.

6.4.10. Wyglad warstwy

Wyglad warstwy z betonu asfaltowege powinien mieé jednolitg teksturg, bez miejsc
przeasfaltowanych, porowatych, tuszezgcych sie i spekanych.

6.4.11. Zageszczenie warstwy | wolna przestrzen w warstwie
Zageszczenie | wolna przestrzeri w warstwie powinny byé zgodne z wymaganiami ustalonymi
w Specyfikacji Technicznej i recepcie [aboratoryjne;.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. 0Ogéine zasady obmiaru rohot

Ogéine zasady cbmiaru robét podano w Specyfikacji Technicznej D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogéine” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkg cbmiarows jest m? {metr kwadratowy) warstwy nawierzchni z betonu asfaltowego.

8. ODBIOR ROBOT

Ogblne zasady odbioru robét podano w Specyfikacji Technicznej D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogdine” pkt 8.

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektows | Specyfikadi
Technicznej, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pktu 6 i PN-S-
98025:2000[10] daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogoblne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podanc w Specyfikacji Technicznej D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogéine” pkt 8.

9.2, Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m?® warstwy nawierzchni z betonu asfaltowego obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robét, zgodnie z zatwierdzenym projektem organizacji ruchu,
- dostarczenie materialéw,
- wyprodukowanie mieszanki mineratno-asfalfowsj i jej transport na miejsce wbudowania,
- posmarowanie lepiszczem krawedzi urzgdzen obcych | krawgznikdw,
— skropienie migdzywarstwowe,
— rozlozenie i zageszczenie mieszanki minerafno-asfaltows;,
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- phciecie krawedzi | posmarowanie asfaitem,
- przeprowadzenie pomiardw i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

1. PN-B-11111:1996 | Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Zwir i
mieszanka
2. PN-B-11112:1998 | Kruszywa mineralne. Kruszywa famane do nawierzchni drogowych

3, PN-B-11113:1896 | Kruszywa mineralne. Kruszywa naturaine do nawierzchni drogowych. Piasek '

4.PN-B-11115:1998 | Kruszywa mineralne. Kruszywa sztuczne z Zuzla stalowniczego do
nawierzchni drogowych
5, PN-C-04024:1991 | Ropa naftowa i przetwory naftowe. Pakowanie, znakowanie i transport

6. PN-C-96170:1965 | Przetwory naftowe. Asfalty drogowe

7. PN-C-96173:1974 | Przetwory naftowe. Asfaity uptynnione AUN do nawterzchni drogowych

8. PN-8-04001:1967 | Drogi samochodowe. Metody badan mas mineralno-bitumicznych i
nawierzchni bitumicznych
9.PN-S-96504:1961 | Drogi samochodowe. Wypeiniacz kamienny do mas bitumicznych

10.PN-5-96025:2000 | Drogi samochodowe i lotniskowe. Nawierzchnie asfaltowe. Wymagania

11. BN-68/8931-04 Drogi samochedowe. Pomiar rownos$ci nawierzchni planografem i fatg

10.2. Inne dokumenty

1. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i potsztywnych. IBDIM, Warszawa, 1997

2. Tymczasowe wytyczne techniczne. Polimeroasfalty drogowe, TWT-PAD-97. Informacje, instrukcje
- zeszyt 54, IBDIM, Warszawa, 1997

3. Warunki techniczne. Drogowe kationowe emuisje asfaltowe EmA-99. Informacje, instrukcje - zeszyt
60, IBDIM, Warszawa, 1999

4. WT/MK-CZDP84 Whytyczne techniczne oceny jakosci gryséw i zwirdw kruszonych z naturalnie
rozdrobnionego surowca skalnego przeznaczonego do nawierzchni drogowych, CZDP, Warszawa,
1984

5. Zasady projektowania betonu asfalfowego o zwigkszone] odpornosci na odksztatcenia trwate.
Whytyczne oznaczania odksztalcenia | modufu sztywnosci mieszanek mineralno-bitumicznych
metoda paizania pod obcigZeniem statycznym. Informacje, instrukcje - zeszyt 48, IBDIM,
Warszawa, 1995

6. Rozporzgdzenie Ministra Transportu | Gospodarki Morskigj z dnia 2 marca 1999 r. w sprawie
warunkéw technicznych, jakim powinny odpowiadaé drogi publiczne i ich usytuowanie (Dz.U. Nr 43
z 1999 r., poz. 430).
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D.05.03.23. NAWIERZCHNIA Z KOSTKI BRUKOWE. (kod WSZ 45233200-1)

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejsze] Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i edbioru
nawierzchni zjazdéw z kostki betonowej dla Zadania: Remont placu przedcmentarnego w
miejscowosci Kruszyna

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako Dokument Przetargowy i Kontraktowy przy
zleceniu i realizacji Robét wymienionych w p. 1.1

1.3. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w ninigjsze] specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robét zwigzanych
z wykonywaniem nawierzchni z kostki brukowej betonowe].

Betonowa kostka brukowa stosowana jest do uktadania nawierzchni placu cmentarnego oraz
dojécia do bramy wejéciowej cmentarza ( kostka dojscia czerwona, placu-szara)

1.4. Okresienia podstawowe

Betonowa kostka brukowa - ksztattka wytwarzana z betonu metoda wibroprasowania.
Produkowana jest jako ksztattka jednowarstwowa lub w dwéch warstwach polaczonych ze sobg trwale
w fazie produkeji.

Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami pedanymi w ST D-M-00.00.00 "Wymagania ogoine" pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Ogdine wymagania dotyczace robét podano w ST D-M-00.00.00 "Wymagania ogoine” pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Betonowa kostka brukowa - wymagania

2.1.1. Aprobata techniczna

Warunkiem dopuszczenia do stosowania betonowej kostki brukowej w budownictwie
drogowym jest posiadanie aprobaty technicznej.

2.1.2. Wyglad zewnetrzny

Struktura wyrobu powinna by¢ zwarta, bez rys, peknigé, plam i ubytkéw. Powierzchnia gorna
kostek powinna byé réwna i szorstka, a krawgdzie kostek réwne i proste, wklesniecia nie powinny
przekraczac:

- 2 mm, dia kostek o grubosci < 80 mm,
- 3 mm, dia kostek ¢ grubasci > 80 mm.

2.1.3. Ksztalt, wymiary  kolor kostki brukowej

W kraju produkowane sg kostki o dwdch standardowych wymiarach grubosci:
- B0 mm, z zastosowaniem do nawierzchni nig przeznaczonych do ruchu samochodowego,
- 80 mm, do nawierzchni dla ruchu samochedowego.
Tolerancje wymiarowe wynosza:
- nadlugosci £ 3 mm,
- na szeroko$ci £ 3 mm,
- nagrubosci £ 5 mm.
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Kolory kostek produkowanych aktualnie w kraju to: szary, ceglany, klinkierowy, grafitowy
i brazowy.
2.1.4. Wytrzymatosé na Sciskanie

Whytrzymato$é na $ciskanie po 28 dniach (Srednio z 6-ciu kostek) nie powinna byé mniejsza
niz 60 MPa. Dopuszczalna najnizsza wytrzymatos¢ pojedynczej kostki nie powinna by¢é mniejsza niz
50 MPa {w ocenie statystycznej z co najmniej 10 kostek).

2.1.5. Nasigkliwo$é

Nasiakliwos¢ kostek betonowych powinna odpowiada¢ wymaganiom normy PN-B-06250 [2]
i wynosi¢ nie wiecej niz 5%.

2.1.6. Odpornosé¢ na dziatanie mrozu

Odpornos¢  kostek betonowych na dziatanie mrozu powinna byé badana zgodnie
z wymaganiami PN-B-06250 [2].

QOdporno$¢ na dziatanie mrozu po 50 cyklach zamrazania i odmraZzania prébek jest
wystarczajgca, jezeli:
- probka nie wykazuje peknigé,
- strata masy nie przekracza 5%,
- obnizenie wytrzymatodci na Sciskanie w stosunku do wytrzymalosci prébek niezamrazanych

nie jest wicksze niz 20%.

2.1.7. Scieralnosé

Scieralnoéé kostek betonowych okredlona na tarczy Boehmego wg PN-B-04111 [1] powinna
wynosié nie wiecej niz 4 mm.

2.2. Materialy do produkcji betonowych kostek brukowych

2.21. Cement

Do predukcji kostki brukowe] nalezy stosowaé cement portlandzki, bez dodatkow, klasy nie
nizszej niz "32,5". Zaleca sie stosowanie cementu o jasnym kolorze. Cement powinien odpowiadac
wymaganiom PN-B-19701 [4].

2.2.2. Kruszywo

Nalezy stosowadé kruszywa mineralne odpowiadajace wymaganiom PN-B-06712 [3].
Uziarnienie kruszywa powinno by¢ ustalone w recepcie laboratoryjnej mieszanki betonowej, przy
zatozonych parametrach wymaganych dla produkowanego wyrobu.

2.2.3. Woda

Wiasciwosci i kontrola wody stosowanei do produkcji betonowych kostek brukowych powinny
odpowiadac wymaganiom wg PN-B-32250 [5].

2.2.4. Dodatki

Do produkcji kostek brukowych stosuje sie dodatki w postaci plastyfikatoréw | barwnikow,
zgodnie z receptq laboratoryjna,

Plastyfikatory zapewniaja gotowym wyrobom wigkszg wytrzymatosé, mniejszg nasigkliwose
i wiekszg odpornosc na niskie temperatury i dziatanie soli.

Stosowane barwniki powinny zapewni¢ kostce trwale zabarwienie. Powinny to byé barwniki
nieorganiczne.

3. SPRZET

Mate powierzchnie nawierzchni z kostki brukowej wykonuje sie recznie. Jesli powierzchnie sg
duze, a kostki brukowe majg jednolity ksztaff i kolor, moZna stosowac mechaniczne urzadzenia
uktadajgce. Urzadzenie skiada sig z wodzka i chwytaka sterowanego hydraulicznie, shuzgcego do
przenoszenia z palety warstwy kostek na miejsce ich utozenia. Urzgdzenie to, po skorczonym
uktadaniu kostek, mozna wykorzystaé do wymiatania piasku w szczeliny zamocowanymi do chwytaka
szczotkami.

Do zageszczenia nawierzchni stosuje sie wibratory plytowe z ostong z tworzywa sztucznego.

Do wyréwnania podsypki z piasku mozna stosowaé mechaniczne urzadzenie na rolkach,
prowadzone liniami na szynie lub kraweznikach.
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4. TRANSPORT

Uformowane w czasie produkcji kostki betonowe ukladane sa warstwowo na palecie. Fo
uzyskaniu wytrzymatoéci betonu min. 0,7 R, kostki przewoZzone sg na stanowisko, gdzie specjaine
urzadzenie pakuje je w folie i spina tasmg stalowg, co gwarantuje transport samochodami
w nienaruszonym stanie.

Kostki betonowe mozna rdwniez przewozié samochodami na paletach transportowych
producenta.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Podloze

Podioze pod ulozenie nawierzchni z betonowych kostek brukowych mozZe stanowi¢ grunt
piaszczysty - rodzimy lub nasypowy o WP = 35 [7].

Jezeli dokumentacja projektowa nie stanowi inaczej, to nawierzchnie z kostki brukowej
przeznaczong dla ruchu pieszego, rowerowego lub niewielkiego ruchu samochodowego, mozna
wykonywat bezposrednio na podiozu z gruntu piaszczystego w uprzednio wykonanym korycie, Grunt
podloZza powinien by¢ jednolity, przepuszczalny i zabezpieczony przed skutkami przemarzania.

Podioze gruntowe pod nawierzchnie powinno byé przygotowane zgodnie z wymogami
okreslonymi w ST D-04.01.01 "Koryto wraz z profilowaniem i zaggszczehiem podioza”.

5.2. Podbhudowa

Rodzaj podbudowy przewidziane] do wykonania pod utoZenie nawierzchni z kostki brukowej
powinien by¢ zgodny z dokumentacig projektowa.

Podbudowe, w zaleznoéci od przeznaczenia, obcigzenia ruchem i warunkow gruntowo-
wodnych, moze stanowid:
- grunt ulepszony pospdtka, odpadami kamiennymi, Zuzlem wielkopiecowym, spoiwem ip.,
- kruszywo naturalne lub tamane, stabilizowane mechanicznie podbudowa tiuczniowa, zwirowa

fub 2uZlowa, [ub inny rodzaj podbudowy okreslonej w dokumentagiji projektowe).

Podbudowa powinna by¢ przygotowana zgodnie z wymaganiami okreslonymi w specyfikacjach

dia odpowiedniego rodzaju podbudowy.

5.3. Obramowanie nawierzchni

Do obramowania nawierzchni z betonowych kostek brukowych mozna stosowad krawezniki
uliczne betonowe wg BN-80/6775-03/04 [6] lub inne typy kraweznikéw zgodne z dokumentacjq
projektowa lub zaakceptowane przez InZyniera.

5.4. Podsypka

Na podsypke nalezy stosowaé piasek gruby, odpowiadajgcy wymaganiom PN-B-06712 [3].
Grubosé podsypki po zageszczeniu powinna zawierad sie w granicach od 3 do 5 em. Podsypka
powinna by¢ zwilzona wodg, zaggszczona i wyprofilowana.

5.5. Ukladanie nawierzchni z betonowych kostek brukowych

Z uwagi na rdznorodnosé ksztattow i kolordw produkowanych kostek, moziiwe jest utozenie
dowolnego wzoru - wezednie] ustalonego w dokumentacji projektowsj izaakceptowanego przez
Inzyniera.

Kostke uktada sie na podsypce lub podiozu piaszczystym w taki sposéb, aby szezeliny miedzy
kostkami wynosily od 2 do 3 mm. Kostke nalezy ukiadaé ok. 1,5 cm wy2ej od projektowane] niwelety
nawierzchni, gdyz w czasie wibrowania {ubijania) podsypka ulega zageszczeniu.

Po ufozeniu kostki, szczeliny nalezy wypetni¢ piaskiem, a nastepnie zamie$¢ powierzchnieg
ulozonych kostek przy uzyciu szczotek recznych lub mechanicznych iprzystapié do ubijania-
nawierzchni,

Do ubijania utozonej nawierzchni z kostek brukowych stosuje sie wibratory ptytowe z ostong
z tworzywa sztucznego dla ochrony kostek przed uszkodzeniem i zabrudzeniem. Wibrowanie nalezy
prowadzi¢ od krawedzi powierzchni ubijanej w kierunku $rodka i jednoczesnie w kierunku poprzecznym
ksztaltek.

Do zageszczania nawierzchni z betonowych kostek brukowych nie wolno uzywac walca.
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Po ubiciu nawierzchni nalezy uzupeinié szczeliny piaskiem i zamiesé nawierzchnig.
Nawierzchnia z wypetnieniem spoin piaskiem nie wymaga pielegnacji — mo2e byé zaraz oddana do
ruchu.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1.Badania przed przystapieniem do roboét

Przed przystgpieniem do robdt, Wykonaweca powinien sprawdzié, czy producent kostek
brukowych posiada atest wyrobu wg pkt 2.2.1 ninigjszej ST.

Niezaleznie od posiadanego atestu, Wykonawca powinien Zzgdaé od producenta wynikow
biezacych badan wyrobu na Sciskanie. Zaleca sie, aby do badania wytrzyma’rosm na $ciskanie pobierad
6 probek (kostek) dziennie (przy produkcji dzienne] ok. 600 m? powierzchni kostek utczonych
w nawierzchni).

Poza tym, przed przystgpieniem do robét Wykonawca sprawdza wyréb w zakresie wymagan
podanych w pkt 2.22 | 2.2.3 | wyniki badan przedstawia Inzynierowi do akceptacji.

6.2. Badania w czasie robét

6.2.1. Sprawdzenie podioza i podbudowy

Sprawdzenie podioza i podbudowy polega na stwierdzeniu ich zgodnoSci z dokumentacja
projektowq i odpowiednimi ST.

6.2.2, Sprawdzenie podsypki

Sprawdzenie podsypki w zakresie grubosci | wymaganych spadkow poprzecznych i podiuZnych
polega na stwierdzeniu zgodno$ci z dokumentacjg projektows oraz pkt 5.5 niniejszej SST.

6.2.3. Sprawdzenie wykonania nawierzchni

Sprawdzenie prawidtowos$ci wykonania nawierzchni z betonowych kostek brukowych polega
na stwierdzeniu zgodnosci wykonania z dokumentacjg projektows oraz wymaganiami wg pkt 5.6
niniejszej ST:
- pomierzenie szerokosci spain,
- sprawdzenie prawidiowosci ubijania {wibrowania),
- sprawdzenie prawidlowosci wypeinienia spoin,
- sprawdzenie, czy przyjety desen (wzor) i kolor nawierzchni jest zachowany.

6.3. Sprawdzenie cech geometrycznych nawierzchni

6.3.1. Nierownosci podiuzne

Nierdwnosci podiuzne nawierzchni mierzone tata lub planografem zgodnie z normg BN-
68/8931-04 8] nie powinny przekracza¢ 0,8 cm.

6.3.2. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne nawierzchni powinny by¢ zgodne z dokumentacjg projektowa z tolerancjg
t0,5%. :

6.3.3. Niweleta nawierzchni

RéZnice pomiedzy rzednymi wykonanej nawierzchni i rzednymi projektowanymi nie powinny
przekraczac £ 1 cm.

6.3.4. Szerokosé nawierzchni

Szerokosé nawierzchni nie moze roznié sie od szeroko$ci projektowanej o wigcej niz £ 5 cm.
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6.3.6. Grubose podsypki
Dopuszczalne odchytki od projektowanej grubosci podsypki nie powinny przekraczac £ 1,0 cm.

6.4. Czestotliwo$¢ pomiarow

Czestotliwosé pomiardéw dla cech geometrycznych nawierzchni z kostki brukowej,
wymlienionych w pkt 6.4 powinna by¢ dostosowana do powierzchni wykonanych rabot.

Zaleca sig, aby pomiary cech geometrycznych wymienionych w pkt 6.4 byly przeprowadzone
nie rzadziej niz 2 razy na 100 m? nawierzehni | w punktach charakterystycznych dla niwelety
lub przekroju poprzecznego oraz wszedzie tam, gdzie poleci Inzynier.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostkg obmiarowa jest m? (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni z betonowej kostki
brukowej.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogdlne zasady odbioru robét

Ogélne zasady odbioru robét podano w ST D-M-00.00.00 "Wymagania ogoine" pkt 8. Roboty
uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowg, ST i wymaganiami Inzyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wedtug pkt 8 daly wyniki pozytywne.

8.2. Odbidr robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Qdbiorowi robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu podiegajg;
- przygotowanie podioza,
- ewentualnie wykonanie podbudowy,
- wykocnanie podsypki,
- ewentualnie wykonanie tawy pod krawezniki.
Zasady ich odbioru sa okredlone w D-M-00.00.00 "Wymagania ogolne”,

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m? nawierzehni z kostki brukowej betonowej obejmuije:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robat,

- przygotowanie podioza {ewentualnie podbudowy),

- dostarczenie materiatow,

- wykonanie podsypki,

- ulozenie i ubicie kostki,

- wypelnienie spoin,

- przeprowadzenie badan | pomiarédw wymaganych w specyfikacji technicznej,

10.PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-B-04111 Materiaty kamienne. Oznaczenie cieralno$ci na tarczy Boehmego
2. PN-B-06250 Beton zwykly
3. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwyktego
4, PN-B-19701 Cement.-Cement powszechnego uzytku. Skiad, wymagania i ccena zgodno$c
5. PN-B-32250 Materiaty budowlane. Waoda do betondw i zapraw
6. BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drdg, ulic, parkingdw

i torowisk tramwajowych. Krawezniki i obrzeza
BN-68/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaZnika piaskowego
BN-68/8931-04  Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni planografem i fata,
PN-EN 1342:2003 Kostka brukowa z kamienia naturalnego da zewnetrznych nawierzchni
drogowych — Wymagania i metody badan,

©w~
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D.06.04.01. ROWY - ROBOTY REMONTOWE (KOD WSZ 45233142-6)
1 WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejsze] szczegblowej specyfikacli technicznej (SST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robdt zwiazanych z remontowaniem rowdw w ramach Zadania p/n Rement placu
przedcmentarnego w miejscowosci Kruszyna

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdlowa specyfikacja techniczna (SST) stosowana jest jako dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robdt j.w.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejsze] specyfikacji dotycza =zasad prowadzenia robdt zwigzanych
Z oczyszczaniem, poglebianiem oraz profilowaniem dna t skarp rowu na gt. 30 cm wzgledem stanu
isthiejacego.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Réw - otwarty wykop o giebokosci co najmniej 30 cm, ktdry zbiera i odprowadza wodg.
1.4.2. Réw przydrozny - roéw zbierajacy wode z korany drogi.

1.4.3. Réw odplywowy - réw odprowadzajgcy wode poza pas drogowy.

1.4.4. Réw stokowy - réw zbierajgcy wode splywajgca ze stoku.

1.4.5. Pozostale okreélenia podstawowe sg zgodne z cbowigzujacymi, cdpowiednimi pelskimi normami i z
definicjami podanymi w SST DM-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5. Ogdine wymagania dotyczace robét
Ogdlne wymagania dotyczace robdt podano w SST DM-00.00.00 Wymagania ogélne” pkt 1.5,

2 MATERIALY

Materialy nie wystepuja.

3 SPRZET

3.1. 0Ogébine wymagania dotyczace sprzetu
QOgdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST DM-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonywania rob6t remontowych i utrzymaniowych

Wykonawca przystepujacy do wykonania robdt powinien wykazad sie mozliwoscia Korzystania
z nastepujacego sprzetu:
— koparek podsiebiernych,
- spycharek lemieszowych,
— rawniarek samojezdnych lub przyczepnych,
— urzadzen kontrolno-pomiarowych,
— zageszozarek plytowych wibracyjnych.

4 TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu
Ogélne wymagania dotyczace transpertu podano w SST DM-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 4.
4.2. Transport materiatléw

Przy wykonywaniu robdt okreslonych w niniejszej SST, mozna korzystaé z dowolnych $rodkéw
transportowych.
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5  WYKONANIE ROBOT

6.1. 0Ogdine zasady wykonania rob6t
Qgodine zasady wykonania robét podano w SST DM-00.00.00 ,Wymagania ogdine® pkt 5.
6.2. Oczyszczenie rowu

Oczyszczenie rowu polega na wybraniu namulu naniesionego przez wode, Scieciu trawy i krzakéow
w obrebie rowu.

5.3. Poglebianie i wyprofilowanie dna i skarp rowu

W wyniku prac remontowych nalezy uzyskaé podane ponizej wymiary geometryczne rowu i skarp,

zgodne z PN-8-02204 [1]:

- dla rowu przydroznego w ksztatcie:

a) trapezowym - szerokos¢ dna co najmniej 0,40 m, nachylenie skarp od 1:1,5 do 1:1,3, giebokosé
od 0,30 m do 1,20 m liczona jako réznica poziomoéw dna i nizszej krawedzi gérnej rowu;

b) tréjkatnym - dno wyokraglone tukiem kotowym o promieniu 0,50 m, nachylenie skarpy wewnetrznej 1:3,
nachylenie skarpy zewnetrznej od 1:3 do 1:10, gtebokos¢ od 0,30 m do 1,50 m liczona jako rdZnica
poziomow dna i nizszej krawedzi gérnej rowuy;

c) optywowym - dno wyokraglone fukiem kotowym o promieniu 2,0 m, krawegdzie gérne wyokragione tukami
kotowymi o promieniu 1,0 m do 2,0 m, nachylenie skarpy wewnetrznej 1:3, a skarpy zewnetrznej od 1:3
do 1:10, giebokosé od 0,30 m do 0,50 m liczona jako rdZnica poziomoéw dna | nizszej krawedzi gérnej
rowu;

— dla rowu stokowego - ksztalt trapezowy, szeroko$¢ dna co najmniej 0,40 m, nachylenie skarp od 1:1,5
do 1:3, gieboko$é co najmniej 0,50 m. Réw ten powinien byé oddalony co najmniej o 3,0 m od krawedzi
skarpy drogowej przy gruntach suchych i zwartych i co najmniej o 5,0 m w pozostatych przypadkach.

— dla rowu odplywowego - ksztalt trapezowy, szerokos¢ dna co najmniej 0,40 m, gteboko&¢ minimum
0,50 m, przebieg prostoliniowy, na zatamaniach trasy fuki kotowe o promieniu co najmniej 10,0 m.

Najmniejszy dopuszczalny spadek podtuzny rowu powinien wynosi¢ 0,2%; w wyjatkowych sytuacjach

na odcinkach nie przekraczajgcych 200 m - 0,1%.

Najwiekszy spadek podiuzny rowu nie powinien przekraczad:

a) przy nieumocnionych skarpach i dnie

- w gruntach piaszczystych - 1,5%,
- w gruntach piaszczysto-gliniastych, pylastych - 2,0%,
- w gruntach gliniastych i ifastych - 3,0%,
- w gruntach skalistych - 10,0%;
b) przy umocnionych skarpach i dnie
- matqg trawiastg - 2,0%,
- darnina - 3,0%,
- faszyng - 4,0%.
- brukiem na sucho - 6,0%,
- elementami betonowymi - 10,0%,
~ brukiem na podsypce cementowo-piaskowej - 15,0%.

5.4. Roboty wykoriczeniowe

Namut | nadmiar gruntu pochodzacego z remantowanych rowéw i skarp nalezy wywiez¢ poza obrgb
pasa drogowego i rozplantowaé w migjscu zaakceptowanym przez InZyniera.

Sposodb zniszczenia pozostalosci po usunietej rodlinnosci powinien byé zgodny ze wskazaniami
Inzyniera.

6 KONTROLA JAKOSCI ROBOT

68.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robét
Qgodine zasady kontroli jakosci robdt podano w SST DM-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 6.
6.2, Pomiary cech geometrycznych remontowanego rowu i skarp

Czestotliwost craz zakres pomiardw podaje tablica 1.
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Tablica 1. Czgstotliwosé | zakres pomiaréw odtwarzanych rowdw

Lp. Wyszczegolnienie Minimalna czesiotliwosé pomiaréw
1 | Spadek podiuzny rowu 1 km na kazde 5 km drogi

2 | Szerckosé | glehokosd rowu 1razna 100 m

3 | Powierzchnia skarp 1razna 100 m

6.2.1. Spadki podiuzne rowu

Spadki podiuzne rowu powinny by¢ zgodne z dokumentacijg projektowa, z tolerancjg + 0,5% spadku.
8.2.2. Szeroko5¢ i glebokosE rowu

Szerokosc i glebokosé rowu powinna by€ zgodna z dekumentacjq projektowa z tolerancia = 5 em,
6.2.3. Powierzchnia skarp

Powierzchnie skarp nale2y sprawdza¢ szablonem. Przedwit migdzy skarpg a szablonem nie

powinien przekraczaé 3cm.

7 OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru roboét
Qgolne zasady obmiaru robét podanc w SST DM-00.00.00 ,\Wymagania ogdine” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostks obmiarowa jest m (metr) remontowanegeo rowu.

8 ODBIOR ROBOT

Ogbdlne zasady odbioru robét podano w SST BM-00.00.00 ,Wymagania ogéine” pkt 8.
Roboty uznaje sie za wykanane zgodnie z dokumentacja projektowsg, SST i wymaganiami InZyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

¢ PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. 0Qgdlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogoine ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST DM-00.00.00 ,Wymagania ogdine” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m remontowanego rowu cbejmuje:
- roboty pomiarowe i przygotowawcze,
- oznakowanie robét,
-~ Oczyszezenie rowu,
- pogtebianie i profilowanie rowu,
- Sciecle trawy i krzakdw,
— odwiezienie urcbku,
— roboty wykoriczeniowe,
- przeprowadzenie pomiardéw wymaganych w specyfikacii technicznej.

10 PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-8-02204 Drogi samochodowe, Odwodnienie drég

10.2. Inne materialy

2. Stanistaw Datka, Stanistaw Lenczewski: Drogowe roboty ziemne
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D.07.01.01. OZNAKOWANIE POZIOME (KOD WSZ 45233200-1)

1.  WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
Robét zwigzanych z wykonaniem oznakowania poziomego drég dia zadania: Remont placu
przedcmentarnego w miejscowosct Kruszyna

1.2, iakres stosowania Specyfikacji Technicznegj

Specyfikacia Techniczna jest stosowana jako Dokument Przetargowy i Kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji Robdt wymienionych w p. 1.1.

1.3. Zakres Robét objetych Specyfikacjg Techniczng

Ustalenia zawarte w niniejszej Spacyfikacji Technicznej stanowig wymagania dotyczace Robét
zwigzanych z wykonywaniem, kontrolg i odbiorem oznakowania poziomego farbami akrylowymi,
odblaskowymi o barwie biatej.

t1.4. Okreslenia podstawowe

1.41. Oznakowanie poziome

znaki drogowe poziome, umieszczone na nawierzchni w postaci linii ciagtych lub przerywanych,
pojedynczych lub podwajnych, strzatek, napisdw, symboli oraz innych linii zwigzanych z oznaczeniem
okreslonych miejsc na tej powierzchni.

1.4.2. Znaki podiuzne

linie réwnolegte do osi jezdni lub odchylone od niej pod niewielkim katem wystepujace jako linie
segregacyjne lub krawedziowe, przerywane lub ciggte.

14.3. Strzatki

znaki poziome na hawierzchni, wystepujace jako strzatki kisrunkowe stuzgce do wskazania
dozwolonego kierunku jazdy oraz strzatki naprowadzajgce, ktére uprzedzajg o koniecznoscl
opuszczenia pasa, na ktérym sig¢ znajduja.

1.4.4. 2Znaki poprzeczne

znaki wyznaczajace miejsca przeznaczone dla ruchu pieszych i rowerzystow w poprzek jezdni
oraz miejsca zatrzymania pojazdéw.

1.4.5. Znaki uzupefniajace

znaki w postaci symboli, napiséw, linii przystankowych oraz inne okreslajace szczegolne
miejsca na hawierzchni.

1.46. Materialy do poziomego znakowania drég

materiaty zawierajgce rozpuszczalniki wolne od rozpuszczalnikéw lub punktowe elementy
odblaskowe, kiére mogg zostaé naniesione albo wbudowane przez malowanie, natryskiwanie,
odlewanie, wytlaczanie, rolowanie, klejenie itp. w temperaturze otoczenia lub w temperaturze
podwyzszonegj na nawierzchnie drogowe. Materialy te moga byt retrorefieksyjne.

1.4.7. Materialy do znakowania cienkowarstwowego

materialy nakfadane warstwa grubosci 0.3-0.8mm (na mokro). Naleis do nich
rozpuszczalnikowe farby jedno i dwusktadnikowe stosowane w temperaturze otoczenia lub podgrzane
do temperatury powyzej 50T.

Pozostate okreslenia 33 2godne z obowiazujgoymi, odpowiednimi Polskimi Normami
i definicjami podanymi w ST DM.00.00.00 "Wymagania ogéine" p. 1.4,

1.5. Qgoéine wymagania dotyczace Robot
Wymagania ogéline dotyczace Robét podano w ST DM.00.00.00. "Wymagania ogdlne” pkt. 2.
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2, MATERIALY

2.1. Wymagania ogo6lne dotyczace materiaféw

Wymagania ogélne dotyczace materiatdw, ich pozyskiwania | sktadowania podano w ST
DA.00.00.00 "Wymagania ogéine” pkt. 2.

2.2, Swiadectwo dopuszczenia do stosowania materialéw

Kazdy material uzywany przez Wykonawce do poziomego znakowania drég musi posiadaé
dokument wydany przez Instytut Badawczy Drég i Mostéw pt "Swiadectwo dopuszczenia
do stosowania w budownictwie drogowym i mostowym".

Kierownik Projektu nie dopusci do wbudowania materiatow, ktére nie beda mialy "Swiadectwa
dopuszczenia ...".

2.3. Badanie materialow, ktérych jako$é budzi watpliwo$é

Wykonawca powinien przeprowadzi¢ dodatkowe badania tych materiaidw, kidre budzg
watpliwosci jego lub Kierownika Projektu, co do jakosci, w celu stwierdzenia czy odpowiadajg one
wymaganiom okreslonym w punktach 2.4 - 2.7. Badania te Wykonawca zleci IBDIM lub jednostce
przez niego autoryzowanej. Badania powinny byé wykonane zgodnie z tymczasowymi warunkami
technicznymi.

2.4, Oznakowanie opakowan

Wykonawca powinien Zada¢ od producenta, aby oznakowanie opakowan materiatow
do poziomego znakowania drog byio wykonane zgodnie z PN-85/0-79252 {2], a ponadto na kazdym
opakowaniu powinien by¢ umieszczony trwaly napis zawierajacy:

— nazwe producenta i materialu do znakowania drég,

~  mase bruito i netto,

-~  numer partii | date produkcii,

— informacje o szkodliwosci i klasie zagroZenia pozarowego.

2.5. Przepisy okreslajace wymagania dla materiatéw

Podstawowe wymagania dotyczace materialdw podano w punkcie 2.8, a szczegolowe
wymagania okreglone sg w ,Warunkach technicznych POD-97" [-].

2.6. Wymagania dla materialow do znakowania drég

26.1. Zawarto$¢ skladnikdw lotnych

Zawartosé skladnikéw lotnych (rozpuszczalnikow organicznych) w materiatach do znakowania
cienkowarstwowego nie powinna przekracza¢ 30% {(m/m), w materialach do znakowania
grubowarstwowego - 2% {m/m}.

Nie dopuszcza sie stosowania materiatdw zawierajgcych rozpuszczalnik aromatyczny (jak np.
toluen, ksylen) w ilodci wigkszej niz 10%. Nie dopuszcza sie stosowania materiatéw zawierajgcych
benzen i rozpuszczalniki chlorowane.

Barwa w przypadku oznakowania trwatego powinna by¢ biata lub srebrzysta, a dla oznakowania
czasowego Zokta.

Materiaty stosowane do znakowania nawierzchni nie powinny zawierac substancii
zagrazajacych zdrowiu ludzi i powodujacych skazenie $rodowiska.

2.7. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Materialy do poziomego znakowania nawierzchni: cienke i grubo warstwowe powinny
zachowywa¢ statos¢ swoich wiadciwosci chemicznych i fizykochemicznych co najmniej w okresie
6 miesigcy skiadowania w warunkach okreslonych przez producenta,

Materialy do poziomege znakowania drég nalezy przechowywaé w magazynach
odpowiadajgcych zaleceniom producenta, zabezpieczajacych je od napromieniowania stonecznego,
opadoéw i w temperaturze:

- dla farb wodorozciericzalnych od 5°do 40T,

— dla farb rozpuszczalnikowych od 0°do 25T,

—  dla pozostalych materiaidéw - ponizej 40C.
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3.  SPRZET

3.1. Wymagania ogélne dotyczace sprzetu

Wymagania ogdlne dotyczace sprzetu podano w ST DM.00.00.00 Wymagania ogdlne" pkt. 3.
Sprzet powinien byé dostosowany do rodzaju uzywanego materialu, warunkdéw wykonania i rodzaju
ozhakowania.

3.2. Sprzet do wykonania oznakowania poziomego

Do wykonania oznakowania poziomego mozna stosowac nastepujacy sprzet zaakceptowany
przez Kierownika Projektu: -

- szczotki mechaniczne (zaleca sig stosowanie szczotek wyposaZonych w urzgdzenia

odpylajace) oraz szczotki reczne,

- frezarki,

- sprezarki,

- malowarki,

— ukiadarki mas termoplastycznych i chemoutwardzalnych,

-~  sprzet do badah, okredlonych w SST.

4. TRANSPORT

4.1. Wymagania ogdlne dotyczace fransportu

Wymagania ogélne dotyczace transporfu podano w ST DM.00.00.00. "Wymagania ogéine
pkt. 4.

4.2. Przewdz materialéw do poziomego znakowania drég

Materiaty do poziomego znakowania drog naleZy przewozié w pojemnikach zapewniajacych
szczelno$é, bezpieczny transport | zachowanie wymaganych wiasciwosci materiatéw. Pojemniki
powinny byt oznakowane zgodnie z normg PN-85/0-79252 [2].

Materiaty do znakowania poziomego nalezy przewozi¢ krytymi Srodkami transportowymi,
chronige opakowania przed uszkodzeniem mechanicznym zgodnie z PN-73/C-81400 [1] oraz zgodnie
Z prawemn przewozowym.

5.  WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady ogodlne wykonania robét
Zasady ogodlne wykonania robét podanc w 3T DM.00.00.00 "Wymagania ogdine” pkt. 5.

5.2, Warunki atmosferyczne

W czasie wykonywania znakowania temperatura nawierzchni i powietrza powinna by¢ wieksza
od 5°C a wilgotno$é wzgledna powietrza powinna by¢ mniejsza od 85 %.

Na wniosek Wykonawcy, Kierownik Projektu moze zezwolié na wykonanie znakowania
w nizszej lub wyzsze] temperaturze oraz przy wyZszej wilgotnosci, jezeli zezwalajg na to warunki
okreslone przez producenta materialu uzywanego do znakowania.

5.3. Jednorodnos¢ nawierzchni znakowanej

Poprawnos¢ wykonania znakowania wymaga jednorodno$ci nawierzchni  znakowanej.
Nieréwnomiernoéci ifalbo miejsca tatania nawierzchni, ktére nie wyrdzniaja, sie od starej nawierzchni
i nie majg wickszego rozmiaru niz 15 % powierzchni znakowanej, uznaje si¢ za powierzchnie
jednorodne.

5.4. Przygotowanie podloza do wykonania znakowania

Przed wykonaniem znakowania poziomego nalezy oczy$cié powierzchnie nawierzchni
malowane] z pylu, kurzu, piasku, smardw, olejow i innych zanieczyszczen, przy uzyciu sprzetu
wymienionego | zaakceptowanego przez Kierownika Projektu.
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Powierzchnia nawierzchni przygotowana do wykonania znakowania poziomego musi byé czysta
i sucha.

5.5. Przedznakowanie

W celu dokfadnego wykonania poziomego znakowania drogi, nalezy wykonad
przedznakowanie, stosujac sig do ustalehh zawartych w dokumentacji projektowej, "Instrukcji
0 znakach drogowych poziomych" | wskazarn Kierownika Projektu.

Do wykonania przedznakowania moZna stosowac nietrwatg farbe, np. farbe silnie rozcieficzong
rozpuszczalnikiem. Zaleca sie wykonywanie przedznakowania w postaci cienkich linii lub kropek,
poczatek i koniec znakowania nalezy zaznaczyé malg kreska poprzeczng.

W przypadku odnawiania znakowania drogi, gdy stare znakowanie jest wystarczajgco czytelne
i zgodne z projektem, mozna przedznakowania nie wykonywac.

5.6. Wykonanie znakowania drogi

5.6.1. Dostarczenie materiatow i spetnienie zalecen producenta materialdw.

Materialy do znakowania drogi, spetniajgce wymagania podane w pkt. 2, powinny
by¢ dostarczane w oryginainych opakowaniach handlowych i stosowane zgodnie 2z zaleceniami
producenta oraz zgodnie z zaleceniami znajdujgcymi sig¢ w Swiadectwie dopuszczenia do stosowania.

5.6.2. Woykonanie znakowania drogi materiatami cienkowarstwowymi

Farbe do znakowania cienkowarstwowego nalezy, po otwarciu opakowania, wymieszad
w czasie 2 -4 minut do uzyskania pelnej jednorodnosci. Przed lub w czasie napelniania zbiornika
malowarki zaleca sig przecedzi¢ farbe przez sito 0.6 mm. Nie wolno stosowat do malowania
mechanicznego farby, w ktdrej osad na dnie opakowania nie daje sig catkowicie wymiesza¢ lub na jej
powierzchni znajduje sie kozuch.

Farbe nalezy nakladaé réwnomierng warstwa, zachowujac wymiary i ostro§¢ krawedzi. Grubosc
nanoszonej warstwy zaleca sie kontrolowaé przy pomocy grzebienia pomiarowego na plytce szklanej
lub metalowej podkladanej na drodze malowarki, llos¢ farby zuzyta w czasie prac, okreslona
przez §rednie zuZycie na metr kwadratowy nie moze sie rézni¢ od ilosci ustalonej, wiecej niz 0 20 %.

Wszystkie wieksze prace powinny byé wykonane przy uzyciu samojezdnych malowarek
z automatycznym podziatem linii i posypywaniem kulkami szklanymi. W przypadku mniejszych prac,
wielkos¢, wydajnos¢ i jako$¢ sprzetu nale?y dostosowal do zakresu i rozmiaru prac. Decyzje
dotyczaca rodzaju sprzetu i sposcbu wykonania znakowania podejmuje Kierownik Projekiu
na wniosek Wykonawcy.

5.7. Usuwanie oznakowania poziomego

W przypadku konieczno$ci usuniecia istniejacego oznakowania poziomego, czynnosé tg nalezy
wykonaé jak najmniej uszkadzajgc nawierzchnig, w sposdb zaproponowany przez Wykonawce
i zaakceptowany przez Kierownika Projektu.

Zaleca sie wykonywa¢ usuwanie oznakowania cienkowarstwowego metodsg frezowania,
piaskowania, trawienia, wypalania, zamalowania lub Srutowania (metoda bezinwazyjna), oznakowania
grubowarstwowege — metodg frezowania lub &rutowania, a oznakowania punktowego - prostymi
narzedziami mechanicznymi.

Usuwanie oznakowania na czas robdt drogowych moZe byé wykonane przez zamalowanie
nietrwata farba barwy czarngj.

Pozostatoci materiatéw po usunigciu oznakowania nalezy usunal z drogi tak, aby nie
Zanieczyszczaty Srodowiska, w miejsce zaakceptowane przez Kierownika Projektu.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Wymagania ogélne dotyczace kontroli jakosci roboét

Qgdlne zasady kontroli jako$ci robdt podano w ST DM.00.00.00 "Wymagania ogoine" pkt. 6.
Sposéb | procedura pomiaréw oraz badalfi kontrolnych powinny byé zgodne z PZJ
zatwierdzonym przez Kierownika Projektu.

6.2. Badania przygotowania podloza i przedznakowania

Powierzchnia jezdni przed wykonaniem znakowania poziomego musi by¢ catkowicie czysta
i sucha. Przedznakowanie powinno byé wykonane zgodnie z wymaganiami pkt. 5.5.
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6.3. Badania wykonania oznakowania poziomego

6.3.1. Wymagania wobec oznakowania poziomego

6.3.1.1. Widzialnos¢ w dzien

Widzialnosé w dzieh jest okresiona wspdiczynnikiem luminacji i barwa wyznaczong
przez wspolrzedne chromatycznoéci x, y. Pomiary wykonuje sig kolorymetrem o nastgpujgcych
parametrach: geometria strumienia $wiatta 45/0 (kat padania Swiatta mierzony do normalnegj
powierzehni 45°- 5% k at odbicia 0°- 109, wzorcawe Zrodio Swiatta D65 zgodne z publikacjg CIE
nr 15.2, powierzchnia pomiaru minimum 5 cm2, a w przypadku bardzo szorstkich powierzchni 25 cm”.
Liczba punktéw pomiaru powinna wynosié 5, na oznakowaniu uzywanym 8.

Dia farb biafych wspélczynnik luminacji znakowania drég powinien wynosié dla $wieZego
znakowania nie mnigj niz 0.55 a dla uzywanego znakowania - 0.30.

Punkt o wspétrzgdnych chromatycznosci x i y dla suchego znakowania powinien zmiescic sig
w polu o nastepujgcych wspotrzednych granicznych:

a) wdniu naniesienia

X 0.307 0.347 0.337 0.287
y 0.307 0.347 0.357 0.317
b) wirakcie eksploatacji

X 0.318 0.358 0.337 0.287
y 0.205 0.335 0.357 0.317

6.3.1.2. Widzialnos¢ w nocy

Za miarg wndmalnoéc:l w nocy przyjeto gestosé powierzchniowg wspélczynnika odblasku
{tzw. retroodbicia) RL. [mcdlm Ix] mierzong wediug POD-97.

Dla zapewnienia wystarczajqcej widzialnosci w nocy gesto$t¢ powierzchniowa wspoétczynnika
odblasku powinna wynosié:

a} diafarb do trwalego i diugotrwatego znakowama

—  $wieze znakowanie nie mniej niz 150 med/m?,

—  uZywane znakowanie, nie mniej niz 100 mcd/m Ix

b) dla farb do prowizorycznego i czasowego znakowanaa nie mnigj niz 200 med/m?, Ix

8.3.1.3. Szorstkosé oznakowania

Miarg szorstkoéci oznakowania jest warto§¢ wskaznika szorstkodci SRT, mierzona wahadtem
angielskim. Warto$¢ SRT symuluje warunki, w ktérym pojazd wyposazony w typowe opony hamuje
z blokada két przy predkosci 50 km/h na mokrej nawierzchni.

Wymaga sig, aby wskaZnik szorstkoSci na Swiezym oznakowaniu byt nie mniejszy
niz 50 jednostek SRT, w uzywanym oznakowaniu nie mniejszy niz 45 jednostek SRT [-].

6.3.1.4. Trwato$¢ oznakowania

Trwatosé oceniana jako stopien zuzycia w 10 stopniowe] skali na zasadzie pordwnania
z wzorcami fotograficznymi wg POD-97 powinna wynosi¢ po 12 miesigcach eksploatacjl oznakowania
wykonanego:

— farbami wodorozcienczainymi, co najmniej 5,

- pozostatymi materiatami, co najmniej 6.

6.3.1.5. Czas schnigcia oznakowania

Za czas schniecia przyjmuje sie czas uplywajacy miedzy wykonaniem oznakowania a jego
oddaniem do ruchu.

Czas schnigcia nie powinien przekraczaé czasu gwarantowanego przez producenta farb i nie
powinien by¢ diu2szy niz 2 h.

6.3.1.6. Grubosé znakowania

Grubosé znakowania, tj. podwyZszenie ponad warstwe powierzchniowa nawierzchni, powinna
wynosi¢ dla znakowania clenkowarstwowego (grubo$é na mokro bez kulek szklanych) co najwyzZe;
800 pm.

6.3.2. Badania wykonania znakowania poziomego z materialu cienkowarstwowego

Wykonawca wykonujgc znakowanie poziome z materiatu clenko [ub grubowarstwowego
przeprowadza przed rozpoczeciem kazde] pracy oraz co najmniej raz dziennie, lub zgodnie
z ustaleniami, nastepujace badania:

— sprawdzenie oznakowania opakowan, zgednie z p. 2.4,

—  wizualna ocena stanu materiatu, w zakresie jego jednorodnosci | widocznych wad,

—  pomiar wilgotno$ci bezwzglednej powietrza, zgodnie z p. 5.2,

—  pomiar temperatury powietrza i nawierzchni, zgodnie z p. 5.2.,

—  badanie lepkoéci farby, wg TWT-93/GDDP-2/6,

- pomiar czasu schniecia, zgodniez p. 2.6.7.,
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-~ pomiar poziomych wymiaréw oznakowania, zgodnie z dokumentacja projektows i instrukcjg,

L

— wizualna ocene réwnomierncsci skropienia (roziozenia materialu) na calej szerokosci linii,

— oznaczenia ¢czasu przejezdnosci wg TWT-83/GDDP-3/6.

Z przeprowadzonych badai naleZy sporzadzic protokot | wraz z trzema prébkami na blasze
(300 x 250 x 0.8 mm) Wykonawca powinien przechowa¢ do czasu uplywu gwarangji.

Po wykonaniu oznakowania poziomege Wykonawca przedstawi Kierownikowi Projektu wyniki
badan:

—  widzialno$é w dzier,
-~ widzialno$é w nocy,
— szorstkosc,

pdpowiadajgcych wymaganiom podanym w punkcie 2.6. i wykonanych wedtug metod okreSlonych
w POD-97.

Tablica 1. Zbiorcze zestawienie wymagan dia materiatow i wykananego oznakowania

Lp. Rodzaj wymagania Jednostka - Materiaty do znakowania
cienkowarstwowego | grubowarstwowego
Zawarto§é sktadnikdw lotnych
w materiatach do znakowania:
1| rozpuszczalnikdw organicznych: % (m/m) 30 <2
- rozpuszczalnikéw aromatycznych: % (m/m) <10 -
- benzenu i rozpuszczalnikdéw
chlorowanych: % (m/m) 0 0
Wspdtczynnik zatamania Swiatta kulek
2 szklanych; wspoicz. >1.5 >1.5
Wspdtczynnik iuminancji Q w sSwietle
rozproszonym dla oznakowania
3 |swiezego barwy:
- biatej na nawierzchni asfaltowej: med m* Ix”™ 2130 >130
- 26ktej: med m? Ix™ > 100 > 100
Wspétczynnik luminancji p dia
4 oznakowania SwieZego barwy:
- biatej: wspoéicz. 2 0.60 2080
- zéle: wspétcz. B >0.40 2040
Powierzchniowy wspdiczynnik
odblasku dla oznakowania SwieZzego w
5 |stanie suchym barwy:
- biatej: med m Ix”! > 300 > 300
- z6ltej: med m* Ix” >200 > 200
Szorstkos¢ oznakowania: wskaZnik
6 [- Swiezego: SRT 250 250
- uzywanego {po 3 mies.): SRT =45 =45
Trwatos¢ oznakowania wykonanego.
7 |- farbami wodorozcienczalnymi: o
: : . wskaznik 25 25
- pozostatymi materiatami: wskaznik -6 e
8 Cza_s schm?ma materiatu na h <2 <2
nawierzchni:
Grubos$é oznakowania nad
powigrzchnig nawierzchni: )
o1 bez mikrokulek szklanych: #j;: = {foo <5
- z mikrokulkami szklanymi: =
Okres statosci whasciwosci materiatow o
10 do znakowania przy sktadowaniu: miesigcy 26 26
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6.4. Tolerancje wymiardow oznakowania

Tolerancje wykonanego oznakowania poziomego, zgodnego z dokumentacjg projeklows
i "Instrukejg o znakach drogowych poziomych" [-], powinny odpowiadaé nastepujgcym warunkom:
—~  szeroko$é linii nie moze byé mniejsza od wymaganej, moze by¢ wigksza nie wigce;
niz 5 mm;,
—  dtugosé linii moze byé wigksza lub mnigjsza od wymaganej nie wigcej niz 50 mm,
~ dla linii przerywanych, diugoséé cyklu skiadajgcege sie z linii i przerwy nie moZe odbiegac
od $redniej liczonej z 10 kolejnych cykli o wiecej niz £ 50 mm dlugoéci wymaganej,
— dla strzatek, liter i cyfr rozstaw punktdéw naroznikowych nie moze mie¢ wigkszej odchytki
od wymaganego wzoru niZ + 50 mm dla wymiaru dtugosci.
7. OBMIAR ROBOT

7.1. 0Ogbine zasady obmiaru robét
Ogélne zasady cbmiaru Robét podano w ST DM.00.00.00 "Wymagania ogdine” pkt. 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka pomiarowg oznakowania poziomego jest metr kwadratowy [m*] powierzchni
naniesionych znakéw.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru Robot

Ogodine zasady odbioru Rabét podano w ST DM.00.00.00. "Wymagania ogdine” pkt. 8,
Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, ST i normami,
jezeli wszystkie pomiary i badania, z zachowaniem tolerancji wedtug punktu 6, daty wyniki pozytywne,

8.2. Odbidr Robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu.

Odbidr Robét zanikajacych | ulegajgcych zakryciu powinien byC dokonany po wykonaniu:
—~ oczyszczenie powierzchni nawierzehni,

—  przedznakowania,

— usunigcia istniejgcego oznakowania poziomego.

8.3. Odbiér ostateczny

Odbioru ostatecznego nalezy dokonaé po catkowitym zakonczeniu robot, na podstawie wynikow
pomiaréw i badan jakosciowych okredlonych w pkt. 2 - 6.

8.4. CQCdbiér pogwarancyjny

Odbioru pogwarancyjnego nalezy dokonaé po uplywie okresu gwarancyjnego, ustalonego
w dokumentacji projektowej, lecz nie krotszego niz 6 miesigcy, dla oznakowania wykonanego
materialem cienkowarstwowym, ktore jest czesto przejezdzane.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena 1 m? wykonania Robét obejmuje:

- prace pomiarowe, roboty przygotowawcze i oznakowanie Robét,

—~  przygotowanie i dostarczenie materiaidw,

— oczyszczenie podtoza (nawierzchni},

— naniesienie powloki znakdéw na nawierzchnie drogi o ksztattach i wymiarach zgodnych
z dokumentacja projektowa i "Instrukcja" o znakach drogowych poziomych",

— ochrona znakow przed zniszczeniem przez pojazdy w czasie prowadzenia Robét.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-73/C-81400  Wyroby lakierowe. Pakowanie, przechowywanie, transport.
2. PN-85/0-79252  Opakowania transportowe z zawartoscia. Znaki i znakowanie. Wymagania
podstawowe.
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3. DIN67520Cz3  Materialy retrorefleksyjne w bezpieczetistwie ruchu. Fotometryczna ocena
pomiary i charakterystyka materiatéw retrorefieksyjnych.
4. NF P 98-606/1989 Pozioma sygnalizacja drogowa. Znakowanie jezdni. Retroodibicie.

10.2. Inne dokumenty

- RRL Road Note No.27 Instrukcja uzywania przencénege wahadta angielskiego.

- Instrukcja o znakach drogowych poziemych. Zatgcznik do zarzgdzenia Ministra Transportu
i Gospodarki Morskiej z dnfa 30 marca 1994r. (M.P Nr. 168, poz. 120).

- Warunki techniczne. Poziome znakowanie drég. POD-97. Seria ,I" — Informacje, Instrukcie.
Zeszyt nr 55. IBDIM, Warszawa, 1997.
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D.08.01.01. KRAWEZNIKI BETONOWE (KOD WSZ 45233252-0)

1. WSTEP

1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczgce wykonania i odbioru
kraweznikow betonowych 15x30 cm na tawie betonowej dla zadania: Remont placu przedecmentarnego w
miejscowosci Kruszyna

1.2 Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest dokumentem przetargowym i kontraktowym przy zlecaniu i realizacji
robét na drogach krajowych i wojewddzkich.
Zaleca sie wykorzystanie ST przy zlecaniu robot na drogach miejskich i gminnych.

1.3  Zakres robdt objetych ST

Ustalenia zawarte w ninigjszej specyfikacii dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych
z ustawieniem kraweznikow.
— betonowych 15x30x100 cm na fawie betonowe]j z oporem,
— zaniZzonych 15x30x100 cm na tawie betonowej z oporem.,

1.4  Okreslenia podstawowe
1.4.1  Krawezniki betonowe

Prefabrykowane belki betonowe ograniczajgce chodniki dia pieszych, pasy dzielace, wyspy kierujace
oraz nawierzchnie drogowe.

1.4.2 Pozostale okreslenia

Okreélenia podstawowe s3 zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania og6ine” pkt 1.4.

1.5 Ogédlne wymagania dotyczace robot
Ogélne wymagania dotyczace robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” pkt 1.5.

2. MATERIALY

21 Ogbdine wymagania dotyczace materialdw

Ogdlne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, podanc w ST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2 Stosowane materialy

Materiatami stosowanymi sg;
—  krawezniki betonowe,
— piasek na podsypke i do zapraw,
— cement do podsypki i zapraw,
— woda,
— materiaty do wykonania tawy pod krawezniki.

2.3 Krawezniki betonowe - klasyfikacja
Klasyfikacja jest zgodna z BN-80/6775-03/01 [14].
231 Typy

W zaleznosci od przeznaczenia rozréznia sie nastepujace typy kraweznikow betonowych:
U - uliczne, '
D - drogowe.

2.3.2 Rodzaje
W zaleznosci od ksztattu przekroiu poprzecznego rozrdznia sie nastepujgce rodzaje kraweZnikéw
betonowych:

— prostokatne Scigte - rodzaj ,.a",
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— prostokatne - rodzaj ,b".
2.3.3 Odmiany

W zalezno$ci od technologii i predukeii kraweznikdw betonowych, rozréznia sie odmiany:
1 - kraweznik hetonowy jednowarstwowy,
2 - krawegznik betonowy dwuwarstwowy.

2.3.4 Gatunki

W zaleznosci od dopuszczalnych wad, uszkodzen krawezniki betonowe dzieli sie na;
- gatunek 1-G1,

- gatunek 2 - G2.
Przyktad oznaczenia krawegznika betonowego ulicznego (U), prostokatnege (b), jednowarstwowego
(1) o wymiarach 12 x 15 x 100 cm, gat. 1: Ub-1/12/15/100 BN-80/6775-03/04 [15].

2.4 Krawezniki betonowe - wymagania techniczne

241 Ksztalti wymiary

Ksztait krawgznikdw betonowych przedstawiono na rysunku 1, a wymiary podano w tablicy 1.
Wymiary kraweznikéw betonowych podano w tablicy 1.
Dopuszczaine odchyiki wymiaréw kraweznikéw betonowych podano w tablicy 2.

a) kraweznik rodzaju ,a"

C
-y
t e "} Rys. 1. Wymiarowanie
i 'R I | I kraweznikow
- ! ‘;'/ \ ’/’ M i 5]
Yy . It
det, 70,
Vs e ]
o o /;; H
WIS f }
b 1 Fie
o M= - g
Tablica 1. Wymiary kraweZnikéw betonowych
Typ Rodzaj Wymiary kraweznikow, cm
krawgZni krawgznik | b h c d r
ka a
' 20 30 min. 3 min. 12
u a 100 15 max. 7 max. 15 1.0

Tablica 2. Dopuszcezalne odchytki wymiarow kraweznikéw betonowych

Dopuszczaina odchylka, mm

Rodzaj wymiaru Gatunek 1 Gatunek 2
i 08 012
b, h 3 o3

2.4.2. Dopuszczalne wady i uszkodzenia

Powierzchnie kraweznikéw betonowych powinny by€ bez rys, peknigé i ubytkdw betonu, o fakturze z
formy lub zatartej. Krawedzie elementdw powinny by¢ réwne i proste.

Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia powierzchni i krawedzi elemenidw, zgodnie z BN-80/6775-
03/01 [14], nie powinny przekraczac wartosci podanych w tablicy 3.
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Tablica 3. Dopuszczalne wady i uszkodzenia kraweznikéw betonowych

Dopuszczalna wielkosc wad i uszkodzen
Rodzaj wad i uszkodzes

Gatunek 1 Gatunek 2
Wklestosé lub wypukioss powierzchni krawgznikow w 2 3
mm
ograniczajgcych powierzchnie .
gérne (§cieralne), mm niedopuszozalne
Szczerby i ograniczajgcych pozostale
uszkodzenia powierzchnie:
krawedzi | naroZy

- iezba max 2 2

- dlugose¢, mm, max 20 40

- glebokodé, mm, max 6 10

2.4.3. Sktadowanie

Krawezniki betonowe moga byé przechowywane na. skfadowiskach otwartych, posegregowane
wedlug typdw, rodzajow, odmian, gatunkodw i wielkosci.

KrawezZniki betonowe nalezy uklada¢ z zastosowaniem podkiadek i przektadek drewnianych o
wymiarach: grubo$é 2,5 om, szerokosé 5 em, diugosé min. 5 cm wigksza niz szerokoé¢ kraweznika.

242 Betonijego skladniki
2.4.2.1 Beton do produkgji kraweznikow

Do produkecji krawegznikéw nale?y stosowaé beton wg PN-B-08250 [2], klasy B 25 i B 30. W
przypadku wykonywania kraweznikow dwuwarstwowych, gorna (licowa) warstwa kraweznikéw powinna byé
wykonana z betonu kiasy B 30.

Beton uzyty do produkcji kraweznikéw powinien charakteryzowac sie:

- nasigkliwoscig, ponizej 4%,
- $cieralnoscig na tarczy Boehmego, dla gatunku 1: 3 mm, dla gatunku 2: 4 mm,
- mrozoodporno$cig i wodoszczelnoscig, zgodnie z normg PN-B-06250 [2].

2422 Cement
Cement stosowany do betonu powinien by¢ cementem portlandzkim klasy nie nizszej niz ,32,5" wyg
PN-B-19701 [10].
Przechowywanie cementu powinno by¢ zgodne z BN-88/6731-08 [12].

2423 Kruszywo

Kruszywo powinno odpowiada¢ wymaganiom PN-B-06712 [5].
Kruszywo nalezy przechowywaé w warunkach zabezpieczajacych je przed zanieczyszczeniem,
zmieszaniem z kruszywami innych asortymentow, gatunkdw i marek.

2424 Woda

Woda powinna by¢ odmiany ,1" i odpowiada¢ wymaganiom PN-B-32250 [11].
2.5 Materialy na podsypke i do zapraw

Piasek na podsypke cementowo-piaskowa powinien odpowiadal wymaganiom PN-B-08712 [5], a do
zaprawy cementowo-piaskowej PN-B-08711 [4].

Cement na podsypke i do zaprawy cementowo-piaskowe] powinien byé cementem porflandzkim
klasy nie mniejszej niz ,32,5”, odpowiadajgcy wymaganiom PN-B-19701 [10].

Woda powinna by¢ odmiany ,1" i odpowiada¢ wymaganiom PN-B-32250 [11].
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2.6 - Materialy na lawy

Do wykonania taw pod krawezZniki naleZy stosowaé, dla:

- tawy betonowe] - beton kilasy B 15 lub B 10, wg PN-B-06250 {2], ktérego skfadniki powinny
odpowiadaé wymaganiom punkiu 2.4.4,

- lawy Zwirowe] - 2wir odpowiadajgcy wymaganiom PN-B-11111 [7],

- lawy tluczniowej - tluczeli odpowiadajgcy wymaganiom PN-B-11112 [8].

27 Masa zalewowa
Masa zalewowa, do wypelnienia szczelin dylatacyinych na goraco, powinnha odpowiadad
wymaganiom BN-74/6771-04 [13] lub aprobaty techniczne;.

3. SPRZET

31 Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 3. .
3.2 Sprzet

Roboty wykonuje sie recznie przy zastosowaniu:
— hetoniarek do wytwarzania betonu i zapraw oraz przygotowania podsypki cementowo-piaskowej,
— wibratoréw ptytowych, ubijakéw recznych lub mechanicznych.

4. TRANSPORT

41 Ogébine wymagania dotyczace transportu
Ogdine wymagania dotyczgce transportu podane w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine” pkt 4.
4.2 Transport kraweznikéw

Krawgzniki betonowe moga, by przewozone dowelnymi srodkami transportowymi.

Krawezniki betonowe ukladaé nalezy na $rodkach transportowych w pozycji pionowej z nachyleniem
w kierunkuy jazdy.

Krawezniki powinny by¢ zabezpieczone przed przemieszczeniem sie i uszkodzeniami w czasie
transportu, a gérna warstwa nie powinna wystawaé poza Sciany Srodka transportowego wigcej niz 1/3
wysokosci tej warstwy,

4.3 Transport pozostalych materiatéw

Transport cementu powinien sie odbywa¢ w warunkach zgodnych z BN-88/6731-08 [12].

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnym $rodkiem transportu, w warunkach zabezpieczajgcych je
przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi materiatami. Podczas transportu kruszywa powinny by¢
zabezpieczone przed wysypaniem, a kruszywo drobne - przed rozpyleniem.

Mase zalewowa halezy pakowac w bebny blaszane lub beczki drewniane. Transport powinien
odbywad sie w warunkach zabezpieczajgcych przed uszkodzeniem bebndw i beczek.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1 Ogdlne zasady wykonania robét
Ogodine zasady wykonania rohét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt. 5.
5.2 Wykonanie koryta pod tawy

Koryto pod tawy nalezy wykonywac zgodnie z PN-B-06050 [1].

Wymiary wykopu powinny odpowiadaé wymiarom tawy w planie z uwzglednieniem w szerokosci dna
wykopu ew. konstrukeji szalunku.

Wskaznik zaggszczenia dna wykonanego koryta pod fawe powinien wynosié co najmniej 0,97 wediug
normalnej metody Proctora.

5.3 Woykonanie law
Wykonanie taw powinno by¢ zgedne z BN-64/8845-02 [16].
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531 bLawa Zwirowa

tawy zwirowe o wysokosci do 10 cm wykonuje sie jednowarstwowo przez zasypanie koryta Zwirem i
zagegszcezenie go polewajac woda,

tawy o wysokoSci powyzej 10 cm nalezy wykonywaé dwuwarstwowo, starannie zaggszczajgc
poszczegdine warstwy.

5.3.2 ‘Lawa thuczniowa

tawy nalezy wykonywaé przez zasypanie wykopu Koryta tluczniem.

Thiczefi nalezy starannie ubi¢ polewajac wods. Gérng powierzchnie lawy tluczniowe] nalezy
wyréwnad klificem i ostatecznie zageécic.

Przy grubosci warstwy tiucznia w fawie wynoszgce] powyze] 10 cm nalezy fawe wykonaé
dwuwarstwowo, starannie zageszczajac poszczegoine warstwy,

533 tawabetonowa

Lawy betonowe zwykle w gruntach spoistych wykonuje sig bez szalowania, przy gruntach sypkich
nalezy stosowad szalowanie.

tawy betonowe z oporem wykonuje sie w szalowaniu. Beton rozécielony w szalowaniu lub
bezposrednio w korycie powinien byé wyréwnywany warstwami. Betonowanie faw nalezy wykonywac
zgodnie z wymaganiami PN-B-08251 [3], przy czym nalezy stosowac, co 50 m szczeliny dylatacyjne
wypeinione bitumiczng masg zalewowa, '

5.4 Ustawienie kraweinikéw betonowych
5.4.1 Zasady ustawiania kraweznikéw

Swiatio (odlegloéé gbrnej powierzchni krawgznika od jezdni} powinno byé zgodne z ustaleniami
dokumentacji projektowej, a w przypadku braku takich ustalen powinno wynosi¢ od 10 do 12 cm, a w
przypadkach wyjatkowych (np. ze wzgledu na ,wyrobienie” $cieku) moze by¢ zmnigjszone do 6 cm [ub
zwiekszone do 16 cm.

Zewnetrzna §ciana kraweznika od strony chodnika powinna byé po ustawieniu krawgznika obsypana
piaskiem, zwirem, ttuczniem lub miejscowym gruntem przepuszczalnym, starannie ubitym.

Ustawienie krawgznikow powinno by¢ zgodne z BN-64/8845-02 [16].

5.4.2 Ustawienie kraweznikdw na lawie Zwirowej lub truczniowsj

Ustawianie krawegZnikéw na tawie Zwirowej i tuczniowej powinno byé wykonywane na podsypce z
piasku o grubosci warstwy od 3 do 5 cm po zageszczeniu.

5.4.3 Ustawienie krawegznikow na fawie betonowe]

Ustawianie krawgznikoéw na tawie betonowej wykonuje si¢ na podsypce z piasku lub na podsypce
cementowo-piaskowe] o grubosdci 3 do 5 cm po zageszczeniu.

5.44 Wypetnianie spoin

Spoiny kraweznikéw nie powinny przekraczaé szerokosci 1 cm. Spoiny nalezy wypetnic zwirem,
piaskiem lub zaprawa cementowo-piaskowa, przygotowang w stosunku 1:2. Zalewanie spoin krawgznikow
zaprawg cementowo-piaskowa stosuje sie wylacznie do kraweznikéw ustawionych na fawie betonowej.

Spoiny kraweznikéw przed zalaniem zaprawa nalezy oczy$cic | zmyé woda. Dla zabezpieczenia
przed wplywami temperatury krawegZzniki ustawione na podsypce cementowo-piaskowej i 0 spoinach zalanych
zaprawg nalezy zalewaé co 50 m bitumiczng masa zalewowa nad szczeling dylatacyjna fawy.

6. KONTROLA JAKOSCIROBOT

6.1 Ogédlne zasady kontroli jakos$ci rebét

Ogéline zasady kontroli jakosci robét podano w ST D-M-00.00.00 ,\Wymagania ogéine” pkt 6.
6.2 Badania przed przystapieniem do robot
6.2.1 Badania krawegznikow

Przed przystapieniem do robét Wykonawca powinien wykonaé badania materiatéw przeznaczonych
do ustawienia kraweznikéw betonowych i przedstawié wyniki tych badan inzynierowi do akceptacji.

Sprawdzenie wygladu zewnetrznego nalezy przeprowadzi¢ na podstawie ogledzin elementu przez
pomiar i policzenie uszkodzer wystepujgcych na powierzchniach i krawgdziach elementu zgodnie z
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wymaganiami tablicy 3. Pomiary diugo$ci i glebokoSci uszkodzen nalezy wykonaé za pomocg przymiaru
stalowego lub suwmiarki z doktadnoécig do 1 mm, zgodnie z ustaleniami PN-B-10021 [6].

Sprawdzenie ksztaltu i wymiardw elementow nalezy przeprowadzi¢ z dokfadnoscig do 1 mm przy
uzyciu suwmiarki oraz przymiaru stalowege lub tadmy zgodnie z wymaganiami tablicy 1 | 2. Sprawdzenie
katéw prostych w narozach elementdw wykonuje sie przez przytoZzenie katownika do badanego naroza i
zmierzenia odchytek z dokiadnoscig do 1 mm. _

6.2.2 Badania pozostalych materiatéw

Badania pozostalych materiatéw stosowanych przy ustawianiu kraweznikow betonowych powinny
obejmowat wszystkie wlasciwosci, okreslone w normach podanych dla odpowiednich materialéw w pkt 2.

6.3. Badania w czasie robdt
6.2.3 Sprawdzenie koryta pod tawe

Nalezy sprawdzac¢ wymiary koryta oraz zageszczenie podloza na dnie wykopu.
Tolerancja dla szerokosci wykopu wynosi O 2 cm. Zageszczenie podioZza powinno byé zgodne z pkt
52

6.24 Sprawdzenie taw

Przy wykonywaniu taw badaniu podlegaja;

a) Zgodnosé profilu podiuznego goérnej powierzchni taw z dokumentacjg projektows,
Profit podluzny gérnej powierzchni fawy powinien by¢ zgodny z projekiowang niweletg. Dopuszczalne
odchylenia moga wynosi¢ [ 1 cm na kazde 100 m tawy.

b) Wymiary taw.
Wymiary taw nalezy sprawdzi¢ w dwoéch dowolnie wybranych punktach na kazde 100 m tawy, Tolerancje
wymiaréw wynosza;
- dla wysokosci O 10% wysokos$ci projektowanej,
- dia szercke$ci O 10% szerokosci projektowane].

¢} Réwnosé gérnej powierzchni taw,
Rownos$é gornej powierzchni fawy sprawdza si@ przez przylozenie w dwoéch punktach, na kazde 100 m
fawy, trzymetrowej tafy.
Przeswit pomiedzy gérng powierzchnia fawy | przytozonag tatg nie moze przekraczaé 1 cm.

d) Zageszczenie taw.
Zageszczenie faw bada sig w dwéch przekrojach na kazde 100 m. kawy ze Zwiru lub piasku nie mogg
wykazywac Sladu urzadzenia zageszczajacego.
tawy z tlucznia, badane prébg wyjecia poszczegdinych ziarn ttucznia, nie powinny pozwalaé na wyjecie
ziarna z fawy.

e) Qdchylenie linii faw od projektowanego kierunku,
Dopuszczaine odchylenie linii faw od projektowanego kierunku nie moze przekraczaé 0 2 cm na kazde
100 m wykonanej lawy.

6.2.5 Sprawdzenie ustawienia kraweznikéw

Przy ustawianiu kraweznikdw nalezy sprawdzaé:

a) dopuszczalne odchylenia linii kraweZnikdw w poziomie od linii projektowanej, ktére wynosi [J 1 cm na
kazde 100 m ustawionego kraweinika,

b) dopuszczalne odchylenie niwelety gémej ptaszczyzny kraweznika od niwelety projektowanej, ktére wynosi
1 1 cm na kazde 100 m ustawionego krawgznika,

c) rownosS¢ gornej powierzchni kraweznikow, sprawdzane przez przylozenie w dwdch punktach na kazde
100 m kraweznika, trzymetrowej taty, przy czym przeswit pomiedzy gdrna powierzchnig krawgznika i
przytozong tatg nie moze przekraczac 1 cm,

d) dokiadnosé wypelnienia spoin bada sie co 10 metréw. Speoiny muszg byé wypetnione catkowicie na pelng
gtebokoseé.

7. OBMIAR ROBOT

7.1  Cgbine zasady obmiaru rohé6t
Ogbine zasady obmiaru robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine” pkt 7.
7.2 Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowsg jest m (metr) ustawionego krawgznika betonowego.
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8. ODBIOR ROBOT

8.1 Ogélne zasady odbioru robét

Ogdine zasady odbioru robot podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine” pkt 8.
Roboty uznaje sig za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowg, SST | wymaganiami Inzyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancjl wg pkt 6 daly wyniki pozytywne.

8.2 Odbiér robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:
wykonanie koryta pod lawe,
wykonanie tawy,
wykonanie podsypki.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1 Ogélne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci
Ogéine ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST D-M-00.00.00 ,\Wymagania ogolne” pkt

9.2 Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m kraweZnika betohowego obejmuje:
a) prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
b} dostarczenie materiaidw na migjsce whudowania,
¢) wykonanie koryta pod fawe,
d) ew. wykonanie szalunku,
e) wykonanie fawy,
f)  wykonanie podsypki,
g) ustawienie kraweZnikow na paodsypce (piaskowej lub cementowo-piaskowej),
h) wypeinienie spoin kraweznikdw zaprawg,
iy zasypanie zewnetrzne] $ciany kraweznika gruntem i ubicie,
iy przeprowadzenie badar i pomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1 Normy
1. PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane
2. PN-B-06250 Beton zwykly
3. PN-B-06251 Roboty betonowe i Zelbetowe
4, PN-B-06711 Kruszywo mineralne. Piasek do betonéw i zapraw
5. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwykiego
6. PN-B-10021 Prefabrykaty budowlane z betonu. Metody pomiaru cech geometrycznych
7. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych, 2wir i
mieszanka
8. PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywo lamane do nawierzchni drogowych
9. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturaine do nawierzchni drogowych. Piasek
10. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnego uzytku. Skiad, wymagania i ccena zgodnosci
11. PN-B32250 Materiaty budowlane. Woda do betondw | zapraw
12. BN-88/8731-08 Cement. Transport i przechowywanie
13. BN-74/6771-04 Drogi samochodowe. Masa zalewowa
14. BN-80/6775-03/01 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drég, ulic, parkingéw

i torowisk tramwajowych. Wspéine wymagania i badania

15. BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drég, ulic, parkingéw
i torowisk tramwajowych. Krawezniki i obrzeza chodnikowe

16. BN-64/3845-02 Krawezniki uliczne. Warunki techniczne ustawiania i odbioru,

10.2 Inne dokumenty
1. Katalog powtarzalnych elementdéw drogowych (KPED), Transprojekt-Warszawa, 19791 1982 r.
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